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Daten

Impulszahl
Signalfolgefrequenz
Drehzahl

Betriebsspannung

Ausgangssignale

Phasenwinkel

Signalpegel

Anlaufdrehmoment (bei 20 °C)

Massentragheitsmoment
Geberwelle, gehartet
Kupplung 4

Zulassiger Achsversatz der Kupplung 4
Mechanische Winkelbeschleunigung
Umgebungstemperaturbereich
Logertemperaturbereich

Schutzgrad

Wellenbelastbarkeit

Masse (ohne Kabel und Stecker)
Kaobelldnge am Geber')

Zuldssige Kabellange!)
tum Impulsformer

1 mit empfehlenem Impulstormer

Druckschriften-Nr. 67-041a-1

Ag 2905836 V 19 8 5 957

360, 800, 960 Impulse/Umdrehung

= 100 kHz"

< 10 000 min=!

Ug -5V +5%

g = 150 mA

Restwelligkeit der Gleichspannung
< 50mV :

4 um 90 Grad el, versetzte anndhernd
sinusformige Signaliolgen und

2 zueinander inverse Referenzsignale
pro Umdrehung

90 + 20 Grad el.
U, = 100 mV,; (bei Grenzirequenz)

Si I lituden sind ab lichen tiir

g g

nachfolgende Digitalisierung
(Tastverhdltnist, : T — 0,5 + 0,05).

=01Ncm

3gem?

0,7 g cm?

= 0,1 mm

<1-1051/s2

0°C bis 50 °C

-40°C bis 70 °C

IP 54 bei anschraubseitiger Abdichtung

axial =5N
radial (am Wellenende) = 5N

etwa 160 g
gestuft bis2m

= 20 m mit V-Kabel 26/1 bis = 50 kHz
= 20 m mit Kabel Typ 7082.1
bis = 100 kHz
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Impulszahl

IGR-M 2 ohne Stecker

. IGR-M 2 mit Stecker (fir AnschluB an

Anzeigeeinheit AE 80)

. Kabelldngen jeweils 0,6 m; 1 m;

125m; 1.6m;2m

. Kupplung 4
. Verlingerungskabel V-Kabel 26/1

2m,5m, 6m, 8m, 10m, 15m, 20 m,

ZEISS
IGR-M2

Inkrementaler Geber rotatorisch

Messe-
Information
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Der IGR-M 2 ist ein inkremen-
taler rotatorischer Impulsgeber
mit Analogsignalausgabe in
Miniaturausfithrung.

Wegen seiner kleinen Abmes-
sungen und des geringen
Tragheitsmomentes der
Geberwelle ist er besonders
geeignet fiir den Einsatz in
technologischen Ausriistungen
fir die Mikroelektronik, im
Gerdatebau und Roboterbau.

Besondere Vorziige und
Merkmale

@ Miniaturausfiihrung mit sehr kleinem
Massentragheitsmoment der
Drehachse.

@ Moaoximale Drehzahl bis 10 000 min—!
bzw. Impulsfolgefrequenr bis 100 kHz
gewdahrleistet sehr hohe Arbeits-
geschwindigkeit.

@ Zusétiliche Ausgabe von inversen
Signalen zur Unterdriickung von
Stérimpulsen auf der Ubertragungs-
strecke.

@ Die Ausgabe eines Refer ignal
ermdglicht eine getrennte Zdhlung
der Umdrehungen der Drehachse
und das Reproduzieren der
Winkelstellung ,Null".

@ GroBer Bereich der Umgebungs-
temperatur von 0 °C bis 50 “C.

@ Exokie Drehwinkeliibertragung auf
die Geberwelle durch eine Well-
rohrkupplung bei einem maximalen
Achsversatz von 0,1 mm.

IGR-M2

Inkrementaler Geber rotatorisch
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Bild1 Abmessungen des IGR-M 2
Bild2 Abmessungen der Kupplung 4

Bild3 Signaldiagramm
(bei Linksdrehung)

ZFS1 = Zé&hlspur-Phototransistor-
Signal 1

NZFS1 = Z&hlspur-Phototransister-
Signal 1, invers

ZFS2 = Z&hlspur-Phototransistor-
Signal 2

NZFS2 = Zéhlspur-Phototransistor-
Signal 2, invers

RFS  — Referenz-Phototransistor-
Signal

NRFS = Referenz-Phototransistor-
Signal, invers

Beschreibung

Der IGR-M 2 ist ein inkrementaler
rotatorischer Impulsgeber in
Miniaturausfiihrung.

Als MeBwandler setzt er Dreh-
bewegungen der Drehachse in
inkrementale elektrische Signal-
folgen um. Die Anzahl der
anndhernd sinusfdrmigen Signal-
perioden stellt ein MaB fiir die
Drehwinkelédnderung dar.

Uber eine kugelgelagerte Dreh-
achse wird eine Glasscheibe mit
inkrementaler Radialrasterteilung
im Strahlengang einer Beleuch-
tungseinrichtung mit Miniatur-
lampe von sehr hoher Lebens-
dauer bewegt.

Zwei Si-Phototransistorpaare

(A und B sowie C und D), die dem
jeweiligen Gegenraster zuge-
ordnet sind, geben anndhernd
sinusformige Signale ab.

Die Teilungsperioden der Gegen-
raster von A zu B und C zu D
liegen jeweils um eine halbe
Teilungsperiode (7/2) phasen-
verschoben. Dadurch entstehen
inverse Signalfolgen.

Die Phasenverschiebung von T/4
der Gegenraster von A zu C und
B zu D erméglichen den Dreh-
richtungsentscheid fiir die
Drehachse.

Zusatzlich erzeugt der IGR-M 2
je Umdrehung ein Referenzsignal
und ein dazu inverses Signal
durch Abtastung zweier weiterer
Spuren der Rasterscheibe von
einem Si-Phaototransistarpaar.

Alle vom IGR-M 2 ausgegebenen
Analogsignale werden in der
Anzeigeeinheit AE 80 digitalisiert
und weiterverarbeitet. Mit der
AE 80 ist neben dem Drehrich-
tungsentscheid eine Zweifach-
baw. Vierfachauswertung der

Auflésung moglich. Durch Gegen-
taktschaltung der Phototransistor-
paare wird Stabilitdt gegeniiber
Stérungen durch wirksame
Gleichtaktunterdriickung und
Schaltungshysterese der Kompa-
ratoren mit unserer empfohlenen
Impulsformerschaltung (in Anbau-
anleitung zum IGR-M 2 enthalten)
erreicht,
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[T0071A] ‘ T
} | 21| [Zigr\’tlahsnerte
spur -
Stecker|eiste und Referenz-
322-26 TGL 29331/0 impulse
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1. Anbau des IGR-M2 und Hinweise zum 2.Hinweise zur elekir. Signaljustierung
elektrischen AnschiuB Steckergehause niederimpedant auf Schutzleiter bzw. Mp legen. |
MaBstab 12 gegentiber sonstiger Darsteilung | R

— Anbaumdglichkeifen auf Bild 3 und Bild & dargestellt. ~Die IGR-M2 sind vom Hersteller elekir. justiert auf f

— Anbauseitig ist der IGR-M2 Uber die Befestigungs - Tastverhaltnis Tv=t:T=-05+10% und Phasenverschieoung Be1 Blck ouf die Drehachse des Gebers -
schrauben M3 und Zahnscheiben oder bei knaggen- der digitalisierten Zahlspuren Y-30°+20° je nach Drehrichtung gfﬁfzﬁggﬁ;;;ﬁﬁ?ﬂﬁaﬁ:“ Vorzexchen
spannung Uber die vorgegebene metallisch blanke g
Anlageflache mit dem Schutzleiter bzw. Mp zu verbinden.  —Diese Justierung erfolgt grundsatzlich mit der zuge- Steckerbelegung und Kabelkennzeichnung der IGR-M2_

horigen Impulserzeugungselektronik(3Komparatoren als ; - ; Kabelausfuhrung:

—Der Anwender ist verpflichlet fur die Speisespannung Analog-Digital-Wondler fur die beicen Zahlspurimpulse und Sl'gnul ! tﬂlﬁﬁﬁm nmelde Plastscﬂlomhltg f;:itg;a‘lkenn- Steclerbelegung
Schutzkleinspannung zu verwenden und fur die den Referenzimpuls). Speisespannung HYF(C)Y 4x2x04mm'arT6L 21807 nuNg Kontakt|Bemerkung
Anzeige bzw die Steuerung einschlieRlich 1GR-M2 die nach Zohispur __ ZFS1 A Jader, blou oy pyor 1 forin (ille) | At
TCL 20885 festgelegten Grenzwerte der Funkentstorung Ist eine Nachjustierung erforderlich,so ist folgendes . nZFSt 12(8) *_, schwarz J gelb (v )] A2
einzuhalten. 2u beachten : " ZES2 1(C) *,weiB verdrillt Pogr 2 |-9r0U (v ) A3

- Die Betriebsspannung Us=+5V+5%, Welligkeit < 1% : nZFsz B(D) *schwarz weid (v ) | Ab

—Zur digitalen Impulserzeugung aus den analogen Foto - - Justierung erfolgt dyn.bei Drenzahl Nmgx=5000 min~ Referenzspur  RFS '5(E) roorot N erdrillt Paor3 ot (v ) | AS
transistorsignalen des IGR-M2 is! eine Komparatorschaltung  oder Frequenz Frmax=100k Hz (je nach Impulszah) DRES 61F) © . schworz_| schuarz (v ) | A6
mit maglichst hoher Storsicherheit (als Analog-Digital - - Justierung der Zahlspur Z1 mit Enstellregler R1 des Speisesponnung 0 Voll 17 *schwarz [ pagrl, |SCMOrZ (Ader) [C1.-C5 [AT1Y gebrickt
wandler) zu verwenden Dickfilmschaltkreises auf der Leiterplatte (Bild 6) auf X +5Volt£5 % 1 < weis | wei (v ) |c1... c12]speisestrom=0154
Auf Blalt 2 der Anbau-und Bedienungsanleitung ist die Tv=05 (Bild7)
vom Hersteller empfohlene Schaltung dargestellt. - Jusiierung von Z7 aguiv. mit R2 )

~ Die Justierung des Referenzimpulses erfolgt mit R3auf exakte
o - Flankendeckung mif den jeweiligen Zahlspurflanken. Gesamischirm (sihe 3.) /183 213 Kobel-Gesomtschim)

iurrcdgwEhrleistung e ;mkelgetreuen AnkRopplung . Eine Nachjustierung der Phasenwinkel und der Austausch 0 !
b?’b )ed upg ‘;”9 '”t_m IG[EFF ﬁnd axialer Richfung keine  der | euchie erfolgt nur beim Hersfeller

leibende Deformation erfahren. N - .

- 3 Hinweise zur elektr. Storsicher heit S

Be: bewegtemn IGR-M2 ist das Kabel direkt in Gebernahe ~Der Gesamtschirm ist am Kabelende auf der Anzeigenseite . . Blait 1
m.‘tt_el Klemmsthelle und Knickschutz vor Abknickung zu niederimpedant mil Schutzleiter oder Mp zu verbinden. Anbau-und Bedienungsanleitung

schulzen. —Die geschlossene Schirmmwirkung ist bis zur Impulsformer -

{Biegeradius des Kabels = 50mm) Leiterplatte einzuhalten, einschlieBlich Steckergehause. "

I 2

AR)I=TO43008 VI .
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Blick auf Schaltkreise

IGR-M2 26 polige Steckverbindung

ci1)12 H2

Impulsformer -Leiterplatte mit AD-Wandler ,Pegelanpafstufe und Referenzimpulswerknipfung
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Mittenstellung zwischen den beiden Umschaltpunkten L= H

und H-~L der Ausgange Z1- R (A1..A3/5)

2 Logik-0 Volt bezugsfrei gegenliber Geralermasse, Schutzleiter oder M
3 Kaondensatorwerte C1...CE je nach erford. Stérsicherheit z47pF C1/6 < 1nF

a IGR - M2
B761D Anbau - und Bedienungsanleitung Blatt 2
o (Signalempfanger u. AD- Wandler )
I/2/8s




