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l.  Verwendung und Einordnung

Die AnschluBsteuerung K 6028 wird zum AnschluB von Seriendruckern an die zentrale Ver—
arbeitungseinheit des Mikrorechnersystems K 1520 sowie zur Datenferniibertragung verwens
det ( siehe auch Technische Beschreibung ADS K 6028 DFU-AnschluB).

Sie ist zum AnschluB von Druckern geeignet, die sowohl im'zeitkritischen als auch im
zeitunkritischen Betrieb@arbeiten konnen.

Als Interfacebsustein wird ein‘PIO Q 301 eingesetzt, der den Informationsaustausch
zwischen der ZRE K 2526 und dem Drucker steuert. In Abhingigkeit vom Einsatz des Druckers
im zeitkritischen bzw. zeitunkritischen Betrieb wird der PIO in die Interruptkette des
Gesamtsystems eingeordnet.

Im Folgenden wird nur auf die Beschreibung der Funktionsabliufe des Drucker~Anschlusses
eingegangen.,

ll. Technische Daten

Steckeinheit:
Abmessungen: 215 mm x 170 mm
Steckverbinder: 2 x 58-polig, indirekt
' 1 x 26~polig, indirekt
1 x 13~polig, indirekt
‘ 1 x b5-~polig, indirekt
Einsatzklasse: i
Stromversorgung: ' : 5P = +5V%5%mit Ig p =800 mA ®
12 P =+12V15\%mit112Ps120mA
12N =-12VisgmitI,, s 40m
5 PH = +5vi5%mit15PHs 20 mA
Signalpegel: ' : " Steuerlogik TTL-~kompatibel
Upp, € 0,8 V Ugp, = 0,4 V
Upg 22V Uy = 2,4V
Betriebsart: 'Dauerbetfieb

® Je nach Ausstattung
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1. Allgemeines

Die AnschluBsteuerung K 6028 fiir die Druckersteuerung umfaft die Funktionskomplexe

1

Adrefidecoder
Bereitschaftsmeldung/Bus-Umschaltung
Interrupt—-Steuerung '
E/A~Steuerung Drucker

1

1

1

Alle Funktionskomplexe werden fiir DFti= und Drucker-AnschluB gemeinsam benutzt. Die DFY
besitzt jedoch in jedem PFalle die hthere Prioritédt gegenilber dem Druck, sowchl im zeite
. unkritischen als auch im zeitkritischen Betrieb des Druckers. Die Drucke und Steuerine
formationen werden von der GPU byteserisll ilber einen bidirektionalen Bustreiber dem PIO
zur Verfilgung gestellt., Der PIO wird tiber einen AdreBdecocder ausgewshlt, der gleichfalls
fir die Auswahl des SIO und des CTC fiir DFU zustiéndig ist. Ein Bustreiber verstirkt die
Steuersignale der ZRE fiir PIO, SIO und CTC. '

Die vom Drucker ankommenden Informationen (Statusmeldungen) werden wthrend der Intere
ruptbehandlung durch die CPU vom PIO abgefordert,

2. Varianten

+

2.1, Kombinationsmbglichkeiten von Druckere= und DFU=AnschluBsteusrung

Die AnschluBsteuerung K 6028 kann in folgenden Varianten mit DFY kombiniert werden:

belegte Steckverbinder
x1 x2 x4 x5 x6

Drucker + DFU (V 24) B S X x
Drucker + DFUf (IFSS) b4 X X x
Drucker ‘ x X x

2.2, Schnittatellenvarianten der Druckeranschluﬁsteuerung

~ Schnittstelle GNI: Br. 2312 + Br. 2314
- Schnittstelle ASCII: Br. 2:13 + Br. 2:15

3. Blockschaltbild

.L RDY
|
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s {21
l decoder
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4.4Adreﬁdecodiefung

Der AdreBdecoder besteht aus den 1 aus 8—Decodern Al13, Al4 und ist frei prograsmmierbar.
Die Auswahl von PIO, SIO und CTC erfolgt iiber die AdreBleitungen AB2 ... ABT. Mit Hilfe
der Briicken Br. 1, Bra. 2:1, Br. 2:2 und Br. 2:3 kann die AdreBdecodierung den Forderungen

des jeweiligen Betriebssystems angepaBt werden.

Im Betriebssystem SIOS 1526 erfolgt die Auswahl des SIO mit IN/OUT 50 o+ 53, des PIO mit
IN/OUT 54 ... 57 und des CTIC mit IN/OUT 58 ... 5B. Jeder dieser E/A-Befehle bildet fiir
den entsprechenden Schaltkreis TS = low.

-

'5, Bereitschaftsmeldung/Busumschaltung

Die Bereitsschaftemeldung erfolgt iiber die Knoten A16=12 sowie A18=02, A110=11. Mit der
Auswahl eines der Schaltkreise PIO, SIO oder GTC wird in Verbindung mit TORQ = low und
T ="1ow das Signal KDY aktiv. '

Gleichzeitig erfolgt die Umschaltung des bidirektionalen Bustreibers Al11, A12, entspre~

chend der erforderlichen DatenfluBrichtung iber die Gatter Al15, A16 und A24=11, Mit RD =
low im Eingabezyklus (IN) sowie IORQ ektiv wird das Signal BIER an A11 und A12 low




(DatenfluBrichtung DI ——e= DB). Mit BD = high wird DIEN high und der DatenfiuB erfolgt von

DB nach DO (Auagabe;yklus ouT).
Die Bustreiber A11 und A12 realisieren den Datenaustausch zwischen der CPU und dem PIO
bzw, SI0, CTC im bidirektionalen Betrieb.

6. Interruptsteuerung

6o16 Binfligung des Druckers in die Interruptkette der CPU

¥

‘Die Interruptsteuerung von PIO und SIO erfolgt auf zweil Arten in Abhanglgkelt des Druke
kers in der zeltkritischen bzw. zeiltunkritischen Betriebsart,

Der Drucker hat jedoch auch im zeitkritischen Betrieb eine niedrigere Prioritdt als die
DFl, ‘

Drucker Drucker
zeitunkritischer Betrieb zeitkritischer Betrieb

Br. 2:4 - Br, 2:5

Br. 2:6 Br, 2:7
- Br., 2:9 Br, 2:8

Br., 2:11 Br, 2:10

Fiir den Pall, daB die AnschluBsteuerung nicht mit DFY ausgestattet istf?wird IEI-~3I0 mit
IEQO=8I0 durch Briicke 2:21 verbunden und demit an die Interruptkette geschlossen.

6.2, Drucker im zeitunkritischen Betrieb

Der PIO kann nur denn ein Interrupt anmelden, wenn das Signal TEL1 low~Potential besitzt,
do ho kein vor ihm liegendes Ger#dt einen Interrupt angemeldet hat (IEI~PIO = high). Mit
IEO-PIO = low wird iiber A17-08 das Signal TEOT = high. Sofern jetzt kein Interrupt von
einem in der Interruptkette hher liegendes Gerit angemeldet wird (A17-06 = high), schal=
tet KDY ilber A19~08 in den sktiven Zustand zum Zeitpunkt M1 « IORQ = high (Interrupte
Quittungszyklus der CPU), DIEN an den Bustreibern A11/412 wird low und schaltet den Da=
tenbus zur CPU (DI —= DB) fiir die Ubernahme des Interruptvektors,

6.3. Drucker im zeitkritischen Betrieb

Arbeitet der Drucker im zeitkritischen Betrieb, so liegt er durch die Anordnung der
Briicken in der Interruptkette direkt hinter dem SIO fiir DFU, Dies ist daran erkennbar,
daB das Signal IEO~SIO = low iiber A17-11 und A17-06 direkt IEI-PIO sowie iiber A17-06 und
A17-08 TED = high bildet. \

Mit IEO-PIO = low wird iiber A17-08 TED am Steckverbinder X1 A10 high, so daB die Inter=-
ruptkette filr die nachfolgenden Geridte gesperry wird. Gleichzeitig wird ilber A19~03 das

Signal KDY = low und mit TORQ = low der Bustreiber A11/A12 zur CPU geschaltet, so daB der

Interruptvektor ilbernommen werden kann.

7. Informationgaustausch zwischen PIO und Drucker iiber GNI~Schnittstelle

T.1. Informationsausgabe

Von der ZVE des Druckers muB das Bereitschaftssignal BREADYR = low aktiv angeboten. were-
den. Mit dem Signal ARDY des PIO ~ A23 wird iiber A410-03, A410=06 und A49-06 das Uberga~
bebereitschaftssignal des Senders fiir Daten AREADYT erzeugt, welches in der ZVE des Druke-
kers das Signal BSTB bildet. Weiterhin geht das SignalyARDY tiber A410~11 zum Eingang 10
des 4410, an dessen Eingang 9 BREADYR liegt. Damit bekommt A410-08 low-Potential und geht
auf die Einginge 15 der 446 und A4T, wo .das Signal DIEN entsteht. Gleichzeitig liegt low-
Potential am 423 und bildet ASTB. Da low-Potential an DIEN, entsteht ein DatenfluB von DI
nach DB (DATO ... DATT).

Mit ASTB = high kann vom PIO~A23 erneut ein INT zur CPU gemeldet werden, um dag nichste
Datenbyte zu ubernehmen. )

T.2. Informationseingabe

Der PIO~A23 sendet das Bereitechaftssignal BREADYT = low zur ZVE des Druckers, Mit Senden
des Signales AREADYR = low meldet der Drucker die Ubergabe einer Statusmeldung. Dieses
Signal wird {iber Tor B1 (bitmode) am A23 abgefragt und 16st ein Interrupt zur CPU aus.
Gleichzeitig wird durch BRDY = high am Eingang 10 und AREDYR = high am Eingang 9 des A48,
Ausgang 08 low. Uber A48-06 und A49~12 wird am A48=03 (PP2) ein low=Impuls gebildet, der
am A23 das Signal BSTB erzeugt. Da ARDY vom PIO=A23 = low ist, liegt DIEN auf high-Poten=
tial. Das bewirkt die DatenfluBrichtung DB nach DO zum Tor A (bidirektional) des PIO0's.
Mit der Riickflanke des Quittungssignales BSTB meldet der PIO ein INT zur CPU und nach
dessen Anneshme wird die Statusmeldung vomPIO in die CPU eingelesen und verarbeitet,

8. Kontaktbelegung Steckverbindér

= 3teckverbinder X1 und X2 siehe Technische Beschreibung ZRE K 2526
= Steckverbinder X4 und X5 siehe Technische Beschreibung DFl=AnschluBsteuerung
~ Steckverbinder X6

Kontaktbelegung: A B , 5
00 1 00
, 2 (12 M)

00 3 AREADYR

00 4 AREADYIT

00 5 - 00

DAT6 6 DAT

DATE 7 TETS

TAT3 | 8 DAT2
- DETT 9 DATO

00 10 hispil

00 11 BREADYIR

00 12 BREADYT '
00 13 (5 P)

Die Kontakte B2 und B13 werden vom Drucker belegt.




V. Kurzzeicheniibersicht

RST Grundstellung des Datenempfiangers (Drucker)

|
TREXDYT Sendebereitschaft des Datensenders (AnschluBsteuerung) - ‘ “%
ARELDIR . Sendebereitschaft des Datenempféngers (Drucker) ' }
BREADYT Empfangsbereitschaft des Datensenders (AnschluBsteuerung) é
BREADYR Empfangsbereitschaft des Datenempféngers (Drucker) %
.

Die Kurzzeicheniibersicht fiir die Signale an den Steckverbindern X1 und X2 bzw, X4 und - ;
X5 ist den Technischen Beschreibungen der ZRE K 2526 und DFU-AnschluBsteuerung zu ente ‘
nehmen,




