
robotrcln

Systemu nterlogendoku mentotion

MOS K 1520

Anwenderdoku mentotion

Zusolzsofiwore I

unler dem Belriebssyslem SCPX 1526



lsy . t . .untcetogcn-

s t o n d : 3 1 . 0 1 . 0 6

Ansond. .doke.€n to t  ion fi0s

r1520

Anl .  I  tung  ru . .  den E.d ien€.

'Zu .o tzBof teq .e  I  un t€ .  d . .

Eet . l .b r rys tc .  SCPX 1524-

vEE Robot.d auchungr.qr.hin.ns..k

Xq.l- o.x-Stqdt 1966



Die  vor t loqrndo ? .  Auf ldga d ! .  Doku. .n tq t  lon  'Z6ot r ro t tgoFa I
un ter  ddn BEt r iebssys ten  gCPX 1526"  on t lp r ich t  d . r  S tond
Jdnuq.  190Ä und un tdFt  log t  n lch t  do .  Aond. .u .e rdr . . . t .

N o . h d . u E k ,  j c s l i c h e  v e r v i e l l o c t t l g u h g  o d  A u s r u o C o  d d r c u s
E r h d  u n z u l d e E <  1 9 .

Dra  Do iunonrq t  roh  ru rd@ du. .h  r ln  Xo l lok t l v  d . i  UED Fobor t ro i
suchuns. rd .chrn insork  Kor l -üo .x -Etq . , t  6ur9oq.b . r t . t .
I h  l n t e . e 6 s @  e i n e F  s t o o n d l q r n  u . l t . . ! n t u l c k l u n g  u . r d r .  d l e
Les€r  gobot .n ,  den Hfcußgobr .  lh . .  Vor r<h lo .g .  b r r .  H Ins . l r .
r u .  V e . b e s s s . u n q  . i  t z u t s l l e n .

4 ! !e4 !C!9 !

t l iG  Anuende.dokwent ( t  i  oh  zun SCP-Bvr to .  boEt .h t  dur :

-  A n l e i t u n q  a u a F  d q n  s o d l o n . r  S c P  1 5 2 0
-  AnIo i tung fue .  den PFogrd .n l . . .F  BCP 152O

Tel l  I  lnd  To lM (Spro .hbor .h .o lbung ASl r )
-  An le i tung foe .  den Sys t . .pFogrq . . i . .o .  gCP l52O
-  Hqrduq.oSo6.h .o lbung
_ Anrende.dokunontd t ion  EASIC- In te rpF. t rF
-  An{enderdokunentd t  lon  EASIC-Corp  |  1 . .
-  an lende.doku(entd t  ion  c -co .p  I1 . .
-  An{ö .dordokohontd t lön  PAgCAL-Co ip l lo r
-  Anuende.doku ie . td t  ion  FoRTRA -Coro l l r .
-  Anuenderdoku ien td t ion  TEXive .qrbr l tu .gsey . t . .  IP
-  A n u e n d c . d o k u h c n t d t i o n  ! n 6 t o l l  i e F U n 9 r - P r o q r q . i

-  Aß lcnderdokuhcntq t iön  K0 lE0-D.uc l
-  S .hu lungshdndbuch foe .  dd6 Tor tvaFd.b . i tohgs-

sy5 ten  TF
-  A h e e . d t r d o k u d e n t d t i o n  X o l k u l d t l o n r p . o 9 . d . .

AnHende.doku.en tc t ion  0d t€ .€ r ldssunqsEysten  lAT
-  Aneohde. . lokunehtd t ion  Ddt .nbdnkry . t . .  FEDAIA9
-  An le i tun9 lue .  d€h Sys tenp.09 .q iü l@re.  PASCAL/h2
-  Z !Eqtzso l t !d . !  I
-  Zu id tzso f t ld ro  I l
-  Z ! s d t z s o f t u o . e  I I I

UEB Rohot ron-Bu.hühq3(os :h  Inonrark

9010 Kdr l  - iq .x -Stqd t
F ö 6 t 6 . h l i E . ß a d . h  1 ? 9
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