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c500 D c501 D c502D
Analog- bzw. Digitalprozessoren
Die integrierten Schaltkreise C 500 D, C 501 D und C 502 D sind Bestandteile eines
integrierenden A-D-Umsetzer-Systems für den Aufbau eines hochwertigen Digital-
voltmeters.
Der C 500 D ist ein Analogprozessor für einen A-D-Umsetzer mit 14 bit Genauigkeit

@1 /oDigat). Der C 501 D ist ein Analogprozessor, der Bestandteil eines A-D-Umsetzers
mit einer Genauigkeit von 11 bit (31/, Digit) ist. Der c 502 D ist ein Digitalprozessor
mit BCD-gemultiplexten 7-Segment-Ausgängen für max. 41 /, Digit.

Vorläufige tech n ische Daten

Gehäuse: C 500 D, C 501 D - lSpoliges DIL-Plastgehäuse
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Gehäuse: C 502 D - 20poliges DlL.Plastgehäuse

Anschlußbelegungen:

21.3.9.2.20 TGL 20713

c502D
Steuereingang
Digit 1, LSD
Digit 2
Digit 3
Digit 4
Digit 5

Segment A
Segment B

Segment C

Masse
Segment D

Segment E

Segment F

Segment G
Komparatoreingang
Trigger-Elngang
Oszillatoreingang
Ausgang
Steuerausgang A

1

2
3
4
5
6
7
8
I

10
11

12

13
14
15
16
17

18
19

20

AXW
AXL
Un"no
Un"rt
AGND
cH2
cH1
B

A
KO
DGND
Ucc-
l6
l1

Be
Ucc*
Crt
Ccz

SD
SE
SF
SG
KO
TR
osz
20K
A
Ucc

c 500 D/c 501 D

Analogeingang High
Analogeingang Low
Referenzausgang
Referenzeingang
Analogmasse
Referenzkapazität
Referenzkapazität
Steuereingang B

Steuereingang A
Komparatorausgang
Digitalmasse
neg. Betriebsspannung
Integratorausgang
Integratoreingang
Treiberausgang
pos. Betriebsspannung
Nu llpunktkapazität
Nullpunktkapazität

B

D1
D2
D3
D4
D5
SA
SB
SC



Grenzwerte C 500 D, G 501 D:

positive Betriebsspa n nu ng

negative Betriebsspan nu ng

Eingangsspannungen

Komparator-Ausgangsspannung (Pin 1 0)

Kom pa rato r-Ausga n gsstrom

Ausgangs-Ouellenströme (Pin 3, 13, 15)
* 

Spannungen bezogen auf Analog- und Digitalmasse
** 

Ausgänge sind nicht kurzschlußfest

Hauptkenngrößen C 500 D, C 501 D: für ü" : 25 "C, Ucc+ :
C* : 1 !rF, Cn"ff :
Cx: 1 PrF/KMPI 1

Uaa*"

Uaa-*

Ur

Uo,*o,n0.**

loa*oro.**

lo*"

12 V, U6q-
1pF,C":

min.

-18

max.

+18

0

Ucc*

Ucc*

20

10

V

V

V

mA

mA

: 12Y, URer : 1 V,'43 
K, fu : 2,5 s-1,

max.

20 mA

.mA

0,4* v3 '

40

t 5. 10-5
+ 5. 1o-4

min

0

-18
Ucc-

0

0

0

Stromaufnahme

Kom pa rato r-Low-Au sg a n g sspa n n u n g

bei les: 1,6 mA

lcc*

lcc-

Uor-

Eingangsstrom an den Steuereingängen
(A, B-High-Eingangsstrom bei U1x : 2 V) lrH

Low-Eingangsstrom bei
Urr : 0,8 V lrr- -300
Linearitätsfehler bezüglich,,full-scale" beim'
c500D
c501 D

* 
bezogen auf Digital-Masse

pA

FA

Ftin

Ftin

c500c



Betriebsbedingungen C 500 D, G 501 D:

positive Betriebsspan nu ng

negative Betriebsspannu ng

Referenzeingangsspan nu ng (Pin 4)

Analog-Differenz-Eingangsspan nung

Autozero- u nd Referenzka pazität

Integ ratorkapazität

Integratorwiderstand

Fu I l-sca le-Ei n ga ngswidersta nd

I nteg rationszeitkonsta nte fü r :
c 5oo D @1/2 Digit)
c 5oo D (31/zDigit)
c 501 D (31/zDigit)

Betri e bste m pe ratu rbereich

Ucc*

Ucc-

Utn"tr

tUroit
C., CR"f

c*

R"

Utr"

R*C*

min.

-15
0,1

0,2

0,2

30

typ.

12

-12
.1

2

max.

15

5

10

100

2 Urn"r

15
150
15

70

V

V

V

V

prF

pF

K

s-1
-'ls

s-1
oc

2

20
2

0$u

Für.allgemeine Anwendungen ist für R*C" die Bedingung:

R*C" : mit

t1 : Integrationszeit der Eingangsspannung
lU'rrl : Betrag der max. zu verarbeitenden Eingangsspannung

lU*l : max. möglicher Integrationsschub an C*, der sich aus der Differenz des Betrages
der max. Ausgangsspannung der internen OPV und des Betrages der max.
G leichtaktspan nu ng ergibt.



Blockschaltbild C 500 D, G 501 D:

Analogeingang
1(F-o-O-

,rl
I

Komparator

Level Shifter

Logikdekoder
f ür Schalter

min.

0

0

0

0
0
0

0

s3

s4
Steuer-
eingänge

Grenzwerte C 502 D:

Betriebsspannung

U m g ebu n gstem peratu rbereich

Eingangsspannung der Logikeingänge

Low-Ausgangsströme:

- Segment- bzw. BCD-Treiber

- Digitaltreiber
- A-, B-, 20 K-Ausgangsstrom

Hig h-Ausga ngsspann u ng

max. Verlustlelstung

Ucc

$.

Ur

max.

7

70

5,5*

120
40
20

Ucc

1,1**

V
oc

V

MA
MA
rnA

V

W

lor-

lor-

lor-

UoH

Pro,

Für die Eingänge KOMP und TRIGGER sind zur Auslösung der Zusatzfunktionen
max. Ul :9Vzulässig

Die Angabe gilt für rlu : 30 oC.

Bei höheren Temperaturen ist eine Verlustleistungsreduzierung von 9,2 mV/K
einzuhalten.

I ntegrator



Betriebsbedingungen C 502 D:

min. max.

Stromaufnahme
Ucc : 5,25V lcc 110 mA

. Low-Ausga ngsspa n n u ng

- Segment- bzw. BCD-Treiber
Ucc: 4,75V
lol: 100 mA . 0,5 V

- Steuereingänge A, B
lor- : 20 mA 0,5 V

- 2 OK Ausgang
lor_ : 10 mA 0,4 V

LovrnAusgan gsstrom fü r Dig ittreiber C
l)cc= 4,75 lor- 18 mA
Uot : 4,0 V

High-Ausgangsspannung fü r Digittreiber,
Steuereingänge A; B und 20 K-Ausgang
Ucc: 4,75V Uon

-loH:Q 4 V

High-sperrstrom der BCD- bzw. Segment-Ausgang
. Uon : 5,5, V loH

Ucc : 4,75V 250 pA

Low-Eingangsstrom außer Oszil latoreingang
- Ucc : 5,25 C lrr-

Ur : 0,4 V 1,6 mA

H igh-Eingangsstrom au ßer Oszillatoreingang
Ucc:5,25V lrH

1mAUl: 2,4Y

Oszi I lato rei n ga n g - H i g h-Ei n ga n gsstro m
Ucc : 5 V ltHr+ 40 170 FA
L\: 1,7 Y lrH 500 PA
l)t: 2,4V -170 -40 pA
Ur :0,5V
Low-Eingangsstrom
Ur : 0,4 V ltlr -170 ' PA



Blockschalbild C 502 D:

20 K-Ausgang
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I
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+ 10000 Hauptzähler

7-Seoment-
Ausgäng

3Yz oder 41/zstelliqes
[ED-Display mit
gemeinSanier Anode



Anwenderschaltung:

3t/r(cso1/02 D)- bzw. 41/2(csoo/02 D)-stelliges DVM:

Analog- und Digitalmasse sin.d auf der Platine getrennt zu führen und werden an einem
Massepunkt am Netzteil zusammengeschaltet!

+12 V

+5v

( Unet =r,zv)
Out r

U nef =t,o v
ln

Analog- 
".1masse

Digitalmasse

Bestellbeispiel: Integrierter Schaltkreis C 500 D

,,oif jan

r C500D ts

s C501 D ta

613

172

c502D
15

10 13

Ag 05/058/84

elel<Enonil<
ctxports-lmponts
Volkseigener Außenhandelsbetrieb der
Deutschen Demokratischen Republik
DOR - 1O26 Berlin, Alexanderplatz 6
Haus der Elektroindustrie

vett halbleiterr rerk fnankfurt/oder
betrieb irn rreb kornbinat rnikroelektronik
DDR 1200 Frankfurt/Oder - Telefon 4 60


