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I.

Verwendung und Einordnung

Der Minifolienspeicher K 5600.10 wurde im VEB Robotron-Buchungsmaschinenwerk Karl-Marx-
Stadt entwickelt. Er ist ein Speicher mit Direktzugriff und einer maximalen Speicherka-
‘pazitdt von 2 -« 10% bit.

Das Gerst benttigt eine externe Spannungsversorgung und resalisiert (ber eine Minimal-
elektronik alle zum Informationsaustausch notwendigen Steuer- und Regelungsvorgiénge.
Im System "Dezentrale Datentechnik” (DDT) erfolgt der Einsatz des Minifolienspeichers
in Verbindung mit der Zentrelen Recheneinheit {ZRE K 2626) des Kombinates Robotron.
Als AnpaBschaltung dient die Adapterplatte im Paneel. Der AnschluB des Speichers er-
folgt Gber einen 26poligen Steckverbinder. An das System kbnnen 1 bis 4 K 5600.10 an-
geschlossen werden.

Als Datentridger kinnen alle international handelsiblichen Disketten mit 5,25" Durch-
messer eingesotzt werden, die die im Pkt. II/6 festgelegten Parameter aufweisen.

II.
Technische Daten

L

Einsatzbedingungen
Umgebungstemperaturbereich _ +5°% ...+ 50 % (£K 3)
1" Max. zul. Luftfeuchtigkeit ‘ ‘ 90 %

_Max. Temperatur bei héchstzul. Luftfeuchtigkeit + 30 OCc bei 90 4

'Max} Konzentration 50, und NO, . 1 mg/m3

Atmosphéarischer Druck 84 kPa ..., 105 kPa
Staubgehalt der Luft 10 mg~2

.élektriecﬁe stirfelder : : ___max, 0,3 V/m




2.
Lagerbedingungen

Lagerungstemperatur

Max. zul, tuftfeuchtigkeit
Atmosphédrischer Druck

Max. Konzentration S0, und NO,
Batauung ist auszuschlielen
Lagerungsdauer

3.

Transportoedingungen

Transporttemperatur
Max. zul. Luftfeuchtigkeit

Max. Temporatur bei héchstzul. Luftfouchtigkeit

Atmosphériscner Druck

)

Technlische Daten

Abmessungen :

Linge

treite

Hohe
flasse
Leistungsaufnahme
detriebsspannungen
{s. Pkt, III/5.4.)
Einschaltdauer
Mgtorstartzeit
Diskottendrehzahl
Kopfzustellzeit
Kopfberuhigungszeit
schrittzeitr spur/Spur
Upurdichte
Anzahl der Spuren
Aufzeichnungsverfahren
Ubcrtragungsrate

Kapazitdt einer Diskette

Schalleistungspegel
Funkstirspannung
Funliistdrfeldstérke
Zusatzeinrichtungen

Zuverlissiglkeitsparameter
Nutzungsgrad
MTBF

+5°% ...+ 35 %%
+ 25 °C bet 85 %

84 kPa .., 106 kPa
1 mg/m3 '

1 Jahr

-50 % ... s+ 60 %

95 4 .
+ 30 9C bei 95
84 kPa ... 105 kPa

200 mm
141 am
B8O mm
1,5 kg
£ 20w
+ 5V +
#12 V + 5
100 i,
S1 5
300 U/min ¢
40 ms
10 ms
14 ms
48 tpi = 1,89 Sp/am
40
bt MFM
—F e lditte—
MFM: 250 kbit/s
—pe—108 bit
MEM: 2 x 108 bit
50 dB
Grenzwerte nach VDE 0871 und
TGL 20885 werden eingehalten
Schreibsperre
Diskettenauswurf

[+1]

-

Elast 4,04  maximum & &A (E’i'n.fcfxw’.&"‘;;)

+
N
2%

track pef:ﬂch

99
6000 h




. ]

MTTR 0,5 h

Soft Read Error 1078
Hard Read Error 10°11
step Error | 1076
5.
Einbaumabe
00 200
I L
| 105,
.‘ +_ q/ AXM 3P
A\ :# S ’
i é - Q t - (
275
Abb, II.1.

Interfacesighale und Versorgungsspannungen werden (ber einen 26pol. Steckverbinder
zugefihrt. Die Saugruppe ist rickseitlg (durch Erdungszeichen gekennzeichnet) erdbar.

Steckerleiste 26 pol.
ckerieiste 26 po Erdungszeichen

/

| _ 6ewinde fur
. Erdungs-
. schrauben

Abb, JE.2.
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-~ Einbaulagen, bei denen Schmutz oder Fremdkérper 1n‘den Disket;enschacht fallen"kﬁn-l
nen, sind zu vermeiden. S

- Vor dem Einbau ist die Transportsicherurig zu - entfernen (Losen vgn 4 Sdhrgubph).
- Die Befestigung des Gerétes auf Einschub oder dhnlichen Tridgerelementen erfolgt:

durch 3 x M 3-Schrauben an der Unterseite des Chassis
(max. Einschraubtiefe in das Chassis: § mm).

Achtungl ‘
Beim Aufsetzen und Verschrauben sind eclastische_ Scheiben zwischenzuleger .

- Uel zwangsgekihlten Anlagen sollte man den MFS picht direkt im den Kihlstrom posi-
tionteren, um einer schnellen Verschmutzung verzubgugen.

5.

Datentrégbr

Diskette 5,25 Zoll

Typ - F9203
Koarzitivkraft 240 A/cm

Rem. Sattigungsinduktion 770 . 107% vs/m?
Sattigungsinduktion 1200 . 10 %ve/m?
Rem., Sdttigungsflub 200 pVs/mm
Sdttigungsflub 330 pVa/mm
Rechteckfaktor 0,6 ... 0,7
ImI.

Konstruktiver Aufbau

1.

Allgemeines

Der Minifolienspeicher (MFS) muB in der Praxis immer mit einer Kontroll- und Auswerte-
elektronik zusammenarbeiten..

Die Elektronik korrespondiert mit dem MFS iber spezielle Steuer- und Kontrollsignale
und sendet bzw, empfiéngt die Schreib-Lese-Information.

Die technischen Bedingungen zum Einsatz des MFS sind im Technischen Datenblatt genannt.

2.

Mechanische Funktionsgruppen

2-1.

Antriebsmechanismus

Den Antrieb der Diskette Ubernimmt in Zusammenarbeit mit einer Spannungsvorrichtung
eine zentral sngecrdnete Spindel, die Ubsr einen Flachriemen von cinem eclektronisch




geregelten Gleichstrommotor angetrieben wird. Scbald die Spannvorrichtung geschlossen
ist, wird ein Mikrotaster betétigt und damit der Antriebsmotor eingeschaltet.

'2.2.
Positioniermechanismus

Die¢ Poesitionierung des Schreib/Lese-Kopfes erfolgt durch sine schrittmotorgetriebene
Schnecke.

_ Dabei sind jedem Positionierschritt des Kopfschlittens 12 Motorschritte zugeordnet
(entspricht 1/8 Mgtorechsumdrehung). '

Rade
Schreib/Lese-Kopf

Der Schreib/Lese-Kopf ist im Kopfschlitten montiert und verfigt iiber ein Schreib/Lese-
System und ein Tunnellodschsystem., Zur Gewdhrleistung eines sicheren Kopf-Schicht-Kon-
taktes dienen der elektromagnetisch betitigte Kopfandruckhebel und das Disksttenbe-
ruhigungekissen.

2444

Indexerkennung

Die Synchronisation der mechanischen und elektroniachen Abléufe erfolgt durch photo-
elektrische Abtaatung des Xndexloches in der Diskette.

2-5.

Spur 00-Erkennung

Die der genormten Spurlage 00 entsprechende Kopfposition wird als Synchronisations-
punkt photoelektrisch erkannt.

2.6.

Schreibsperre

Uber die Abtastung einer in der Diskettenhille befindlichen Aussparung durch einen
Mikroschalter besteht die Miglichkeit eines Diskettenschreibschutzes.

3.

Elektronieche Funktionsgruppen

- Auswahllogik

- Kontrell- und Statuslogik
"5# Positionierelektronik

- Wizdefgabeelek tronik

- Aufi@ichnungsalaktronik




Interface-Treiber

Magnetverstéarker

- Schrittnétorvarstérker
Mgtorregelung und -verstérker
- Hilfsspannungserzeugung

4.

Anzeigen

Bei Auswahl eines MFS-Laufwerkes durch den Rechner {Controller} leuchtet eine in der
Frontplatte befindliche LED.

5
Elektrisgher Interface

Sele
Signal Interface

gignalaustausch und Spannungsversorgung zwischen MES und Rechner (Controller) erfolgen
uber 26polige Steckverbinder und entsprechende Kabel mit einer makimalen Lénge von 5 m.
Insgesamt vecteilen sich die 23 verfigbaren Pole auf 11 Spannunge-, 5 Sende- und

7 Empfangsleitungen. Fur die Signalpegel gilt:

low £ logisch "Null" = QO = 0,4 V
high e logisch "Eins” = 2,5 - 5,25 V

5.2,
Eingangssignale

S5e2ale
MO - Motor On

Das Signal MO schaltet den Antrigbsmotor zu, setzt damit die Spindel in Bewegung. Es
muB statisch anliegen. Seine Wirkung wird unterbrochen, wenn der Spannungsmechanismus
gedffnet ist, MU wirkt unabhangig vom Auswahlsignal BE.

Da2e24
SE - Select

Mit dem Signal SE geschieht dis generelle Auswahldes Leufwerkes. BE kommt dabei iber
aine LED in der Frontplette zur Anzelge. SE ist Bedingung fur das Wirksamwerden wei-
terer Stauersignale und muB statisch anliegen.

5‘2’3-
EF - Step

Das Signal 5T bewirk: im MFS die Ausfihrung eines Positionierschrittes. Es wirkt dyna-
misch und wird vom MFS fir die Schrittdauer intern gespeichart.

<]




5424
S0 - Step Direktion

Das S;ﬂnal T5 wirkt statisch und legt die Richtung des Pouiticnierschrittes fest.

W = 0 ~—eantgegen Spur G0
B = 1—*in Richtung Spur GO

5.2'5.
HL - Head Load

Das Signal AL wirkt statisch und stellt Gber einen Elektromagneten den Kopf-Schicht-
Kontakt her.

3
k
i
§

5.2.6.
WE - Wwrite Enable

Das Signal WE wirkt statisch, aktiviert das Tunnelléschsystem des Magnetkopfes und die
Aufzeichnungsversatéarker.

Sale7
WO - Write Data

Das Signal W beinhsltet die Aufzeichnungsinformation (FM, MFM), Jeder high/low-
_ Potentialwechssl (negative Flanke) fihrt Uber den Aufzeichnungsverstérker zur FluB-
richtungsanderung im Magnetkopf und damit zuam Magnetisierungswechsel auf der Diskette.

5,3.

Ausgangssignale

RDY - Reedy

Das RDY-Signal wird im MFS gebildet und meldst den machanisch betriebsbereiten Zustand
{Nenngeschwindigkeit der Diskette). Es entsteht im Ergebnis sines Zéhlvorgangs von vier
Indeximpulsen.

5'3.2.'
. IX - Index

Das IX-Signal ist das Resultat der fotoelektrischen Abfrage des Indexloches in der
'Diekette. Pro Indexloch entsteht ein Null-Impuls von & & 3 me.




5.3630
T0 - Track 00

Das Signal TU meldet beim Positionieren des Magnetkopfes des Erreichen dar Spur.od,
Ee wird fotoslektrisch erzeugt und entsteht ab einer Wegdifferenz kleiner 0,256 mm
des Kopfschlittens zur Spurlage 00.

Ge3ede
W - write Protect

Durch Abfihlen der charakteristischen Aussparung in dar Diskettenhille durch sinen
Mikroschalter bswirkt das entstehende Signal W einen Schreibschutz,

5.305.
RU - Read Data

RD-Signale entstehen im Ergebnis des Wisdergabevorganges. Dabei sntepricht jedem
Spitzenwert der analogen Wisdergabespannung ein Nullimpuls von 600 3 60 ns Breite.
Infolge der Spitzenverschiebung (Peak shift) sind diese Impulse besonders in den
hohen Spuren zeitlich versetzt. Dieser Tatsache muB bei Aawendung des MFM-Varfahrens
zum Erreichen der angegebenen Zuverléssigkeit durch Schreib-Prékompensation von 10 %
des Datenfensters begegnet werden (Spur 25 bis 39).

Bed.
Spannungsversorgung

Zus Betrieb des Laufwerkes sind 2 positionierte Spannungen notwendig:

Uy = +12V 5%

U, = + BVe£53%
Fur charakteristische Betriebszustiénde sind die Stromaufnabme den Diagremmen zu ent-
nehmen .

Die Betriebsspannung wird dem Gerat Ober den 26peligen Interfacestecker X 3 zugefihrt,
Das Null-Potentisl ist intern mit dem Chassis verbunden.




=3

/A

; Tup. Stromveriauf

241
2,24
2,01
1,84
4,6
1,41
1,24
1,0 1
0,8 -
0;6'
0'44
02

Spannung Motor  Motor- Kopfaden Schritt  Schreibart  Betriebs-
ein ¢in lauf ein i

Legande‘ :

" “ + 12V
e e - =" & 5V
Mittlere Stromaufnahme + 12 Vv 1,0 A
bei typ. Betriebsweiss « BY 0,6 A

Abb. I11.1. . Diagramm Betrisbsstromaufnahme

5450

Interface-AnschluBbedingungen

e . Fo—==——====q
1 t | I
b 3 } 1
| I I 1
] I : 1
I : ouTPUT ! !
] 1 | )
] 4 I ]
1 i : 1
) | 1050 Flachbandkabel | Rechner |
; +ny | oder paarweise | (Controlier) |
' ) verdriltte Leitungen : !
] T . . 1
: ' M0a]  Leitungskinge max. Bm i ;
: —{ : ' ! i

1 T I
| | : :
[ i INPUT : |

- 1 ) 1
: - . :
v L : !
H ! 1 I
[ 1 4

Abb. III.2.




QUTPUT-Lei tungen

Zustand Ergiebigkedit
logisch "Eins" 2 2,5 - 5,26 V —=0 nA (open) :
logisch “Null® % 0 - 0,4 V —e48 sA (max)

INPUT-Leitungen

Zustand . : Belastung

logisch “Eine* = 2,5 - 5,25 V —%0 mA (bei Open-Collector)
logisch "Null" 0,4 V —»25 mA (max)

L}
o
]

Belegung Steckverbinder X 3 Interface

. Kontakt Name . Benennung T . Richtung
1A ov Ov-Spennung ' -
2 A + 5V + 5 V-Spannung -
3A 11v] Motor on IN
4 A ROY Ready i ouT
5 A 10 Track 0 ouT
6 A w Write Protect ouT
7 A '
8 A WD Read Data ouT
9 A ™ Indax ouT
10 A
11 A oV OV=-S5pannung -
12 A ov OvV-Spannung -
13 A ov Ov-Spannung -
18 ov QV-Spannung -
2B + 5V + b V~Spannung -
3B + &V + 5 V-Spannung -
48 AC Head Load IN
58 SE Select . IN
68 BT Step IN
78
8B (7] Write Data IN
98 WE Write Ensble IN
10 8 [2] Step Dirsktion IN
i1 8 + 12V + 12 V-Spannung -
12 B + 12 V + 12 V-Spannung -
13 8 + 12 V + 12 V-Spennung -

10




5.6

Zeitdiagramme
5p .ﬂ_:gns Al._
12P Tms . L
MO
' |
SE | I l
| i
I
AL : [PLYTEX }
o {max
R R nal M
ROy : + 1,05 (max)

: '1 Il o OrD S (Max)

by
5D Iy _
| -
! ! : ' 'fl 2§0n5 (min )
ST L [ ]
1 : ! - 14 TS (min)
L L
| WE 1} [ | I
. | o Z4men || Tmsimin)
| A0 ms(min j __.f+-
e 105 (min) . t
WD ! | | i
; p | 1 4 B 0usimax) |
! | .
L A !
| RO : : l 24 ms
! "'_‘l"l
! :.4—0m5§min) !
! |- . |
' 1,0 & (min) I
]
] o !
Abb, III.3. Generells Zeitbedingungen
e 11




ST

Lese -und
Schreip -
veroof

Abb. IIl.4.

| Abb. 111.5.

/WE ™

 am

+<gons

~#—-250 ng (min) -t—t=a— 250 ns (min)
L — LT
| -t 250 s (min) |
“ms b %m 24ms
{min) “{min) - (min)
Zeitdiagramm Positioniarung
WE 8,05 max) 8,0us (max) —wl—fa—
I i
WD LT o) _ T D(0) Ltl D(1) 't
1 i 1 ' |
s 80Ms . 80us 1 4,0u5: || O2us

*80ns _!4}3’5 -2'0/,(5

T-Takt  D-Datenbit

'.'-'8u°‘§7

. i
Zeitdiagramm Aufzeichnen (FM) nicht -4:1':?‘ 5 4/‘1—

SMS—-'F

/WD

DO D Do)

Abb. I1I.6.

T

DO  D(1)  D{0) DN

lf 6g§.|! 8us .

2 Marx imucim

Zeitdiagramm Aufzeichnen (MFM)
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T

»

Bitzelie

i
&5 g7 o It pe T
J L ].J
80ms *8,%% 600ns+6n5
9,6 us(max) * 4 me(min) ,8 MS )
T-Takt D-Datenbit 125 K bit/s
" Abb. II1.7. Zgitdiagrema Wiedergabe (FM) nicht ‘Q.‘;'r_-‘ g?@ #
Bitzelle
C( D(0) DY () D@ O DY
RD L
H
l’ 8,0 Mo Ié-,O/usI .: ‘II' 600 ns60ns

6,4 ms (min) 5,6 us (Max)

Abb. I11.8. Zeitdiagramm Wiedergabe (MFM}

5.7-
PROM-Speicherbelegung K 5600.10 ohne Lischfeaster

0 1 2 3 4 7] 6 7 ‘8 9 10 11 12 i3 14 15

0 0401 1203 1201 1201 1201 1201 1201 1201 0801 1201 1201 1201 0801 1201 1201 1201
1 0801 1201 1201 1201 08041 1201 120& 1201 0001 1201 1201 1201 0001 1201 1201 0801
2 0001 .0801 0801 0801 0001 0801 0801 0801 0001 0801 0801 0801 0001 0801 0801 0801
3 | oo1, 0801 0801 0801 0001 0801 0801 0801 0201 1001 1001 1001 0201 1001 1G01 10Q1
4 0201° 1001 1001 1001 0201 1001 1001 1001 Q201 100{ 1001 1001 020% 1001 1001 0801
5 0201 0201 0201 COO:1 0201 0201 0201 0001 0201 0201 0201 0001 0201 0201 0210 0001
6 0201 0201 0201 0001 0201 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401
7 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0401 0003 0401 0401 0401
8 0001 0401 0401 0401 0001 0401 0401 0401 0001 0401 0401 0401 0001 0801 0801 0801
9 0801 0801 0801 0801 0801 0B01 0801 0801 0801 0801 0801 0801 0801 0801 0801 0801
10 0801 1001 1001 1001 0201 1001 1001 1001 0201 1001 1001 1001 0201 1001 1001 1001
11 0201 1001 1001 1001 0201 0201 0201 0201 0001 0201 0201 0201 0001 0201 G201 Q201
12 0001 0201 0201 0201 0001 0201 0201 0201 0001 0601 0601 0601 D401° 0601 0601 0601
i3 0401 0601 0601 0601 0401 0601 0601 0601 0404 0601 0601 0601 0401 0401 G401 0401
14 | 0001 0401 0401 0401 0001 0401 0401 0401 0001 0401 0401 0401 0001 0401 0401 0401
i5 QODi 0400 0000 0000 0000 0000 OGO0 OOCO 0000 0000 0000 0000 0000 0000 G000 QOO0

13




B,
Organisation der Diskatte im System SIOS. 1526

Der Aufzeichnungsbereich bestaht aus 40 Spuren. Sie werden von auBen nach inmen mit
00 .., 39 bezeichnet.

Physischer Spurenbereich Spurenbezeichnung

00 ‘Indexspur )
01 ... 37 Spuren fur Datenaufzeichnung
38, 39 Ersatzspuren '

Diskettenaufbau;

[EEEEEEEEE .. | o
| gﬁﬂwg SrJﬂN’:'lLS'(Lk'& nweénn z“\?&-,ldzbr

|

|

: ' Zentrale Offrung
I der Hille
|

!

|

| Zentrale Offrung
| | TT—der Magnetplatie
D [ " Indextffnung
Offrung fitr Lese~/
Schreibspur

Va

Abb,. IIL.9.

indexdffrung
Sektor

I Spur 39

Spur 90

Abb. I1I.10.

Logische Einteilung:

Die Spur 00 (Indexspur) ist fur Aufgaben, die die Diskette und ihren Innalt beschreiben,
reserviart,
Die Spur 01 ... 37 (physisch) sind fiir die ODatenaufzeichnung in Dateign nutzbar.

Die Spuren 38 und 39 (physisch) sind als Ersatzspuren reserviert, die bei der Initiali-
sierung zugewiesen werden, wenn Datenspuren als fehlerhaft erkannt werden.,

tEinteilung der Indexspur:

Sektor Verwendung
o1 Nachnlader
02 ... 04 reserviert
Q5 Fehlerkennsatz
Go reserviert




Sektor Verwendung

a7 Datentrégearkennsatz

08 ... 26 Dateikennsatz {jeweils 1 Dateikennsatz pro phys. Satz)
zur Beschreibung der Dateien, die auf den Spuren 01 ... 37
{log.) geschrisben werden.

Spurenaufbau:

; Sektor | Index erkannt sektor? Sektor 3
c) / b Y -
E Licke | Licke Kennzeichnungafeld 1| Licke| Datenfeld Licke | Kennzeichnungsfeld 3
(o) (32) («2) (22 {18 + a) () {22)
| o
Syn=- Y AM | spur Sek~= [phys. Syn.- AM
chron. byte |3 Nr. tor |Satz-|CRC chron- 4 phys. Satz CRC
| Feld Nr. {lénge ‘ feld
I {12) | (3) [ ()] (1) [()]|(21) [(1) [(2) <) (3} (1} ] (2} (2)
i -
} .
!
; 9 L Datenmarke H*FB
| S H'0O1 bis d oder H'F 8
H*00 T kib H'A 1
aktbyte FA ohne Taktilber-
e gang zwischen
Kennzeich- .i: : ;“2 3
Tﬂk‘bbyki 3 nungsmarke Jedes Bbytas
H'FE Nullsynchron-
H'A 1 -:‘nﬂkhby{-e bytes (H'0Q)

Takt Db byte: TR

ohne Takt-

tibergang
zwischen
bit 4 und 3
jedes Bytes
Nullsyn-
chronbytes
{H*00)
a l: iz8 b 1: i28 c I: 26
II1: 256 I1i: 6563 Il: 15
I1II: 512 III: 962 I1I: &
iv: 1024 IV: 1414 V: 4
d : H*1 Al e I: H*0CQ bis H'Z27
I11: H'OF II: H'01 bis H"27
I1I: H'O8 I11: H'01 bis H'27
IvV: H'04 IV: H'C1 bis H*Z27
f1: 40| g 1: H'O1
Ii: 53 II: H'O2
: I11: 83 I1I: H'O3
Nicht gekennzeichnate Licken " Iv: 115 IV: H'04

enthalten H'4 E

15




Datenformat und Datenorganisation:

Der Aufzeichnungsbereich besteht aus 40 einzelnen konzentrischen Spuren. Sie werden von
aubben nach innen mit 00 bis 39 (physisch) bezeichnet, o T
Die Spur 00 wird als Ipdexspur bozeichnet, die Spuren 01 ... 37 als Datenspuren. Die

Spuren 38 und 39 dienen 2ls Ersatzspuren.

Jede Spur beginnt mit der Indexliicke. Jeder Sektor einer Spur besteht aus dem Kenn-
zeichnungsfeld und dem Datenfeld. Zur Abgrenzung der einzelnesn Abschnitte auf der Spur
dienen Licken. Diese sind mit H'4 E-Bytes belegt. " :

Fir die Spur 00 ist eine Lidnge des physischen Satzes van 128 Sytes Qorgeschrieben.

Bei den Spuren fir die Datenaufeeichnung kann die Linge des physischen Datengatzes

Le Sekter

126 Jytes bei 26 pilysischen UDatensétien/sSpur — Standard .
206 Bytes bei 15 physischen Datensétzen /Ypur )

$i2 Bytes bel & physischen Datenséczen/Spur

1024 Bytes bei 4 physischen Datansdtzen/Spur

betragen,
Die Linge aller physischen Datensiatze des Datentridgers ist gleich (auler Spur 00, s.0.).

Initialisierung: =£;o{£s¢ktoﬁerqu.

Dig Minidiskette wird durch das Beschreiben jeder Spur von Anfang bis Ende ohne Unter-
brechung initialisiert. Der Anfang und das Ende jeder Spur ist durch den Index defi-
niert, Die Daten werden als 8-bit (Bytes)aufyezeichnet, Die Aufzeichnung erfolgt mit
dem modifizierten Frequenzmodulationsverfahren (MFM). Das Schreiben jedes Bytes wird
mit dem hdchstwertigen Datenbit begonnen und endet mit dem Schreiben des niederwertig-
sten Datenbit, Eine bindre Eins wird durch einen FluBwechsel vollzogen. Aufeinanderfoi-
gende bindre Nullen erhalten zur Trennung Taktflulwechsel.

Fohlerhafte Spuren:

tijegen ein oder zwei fehlernafte physische Spuren im Datenbereich (Spur 01 ... 37) vor,
werden die fehlerhaften physischen Spuren iibersprungen und die Jogische Numerierung
kontinuierlich mit der nachsten brauchbaren Spur fortgesetzt.

Die Kennzeichnungsfelder der fehlerhaften physischen Spuren sind mit H'FF aufzufillen.
Das CRC-Zeichen ist zu bilden, Alle Ubrigen Felder sind mit H'4 E zu initialisieren.
Die Spur 00 mufd ir jedem Fall fehlerfrei sein. Es durfen nicht mehr als zwei Spuren

fehlerhaft sein. Sind diese vedingungen nicht erfillt, ist die Minidiskette unbrauchbar.
GiLE nue &ir SI0S , nicht £dr SCP (CP M) —T

Logische Einteilung der Minidiskette:

Die Spur 00 (Ipdexspur) ist fir Aufgaben, die die Diskette und ihren Inhalt beschreiben,
reserviert, .
Die Spuren 01 ... 37 (physisch) sind fir die Datenaufzeichnung nutzbar.

Die Spuren 38 und 39 (physisech) sind als Ersatzspuren reeerviert, die bei der Initiali-
sierung zugeviesen werden, wenn Datenspuren als fehlerhaft erkannt werden,
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Iv,
Funktionsueschreibung

1.

Allgemeines
—_—

Die Eicktronik des Minifolignspeichers sveucrt die einzelnen Mechanikbaugruppen in ge-
eigneter Weise, realisiert Gber den Hagnetkopl den Informationsaustausch wnit dem Spei-
chermedium "Maynetplatte” und verwiriklicnt die Iptcrface-Steuerung zum Rechnar
{Controller).

Insgesamt ist sie auf den zwei Steckeinheiten “Antriebssteuorung" und “Interface-
steuerunyg" angeordnet. Funktionell gliedert sicih die gesamte Elektronik wie folgt:

~ Auswahlloyik N
- Kontrell- und Statuslogik
- Positionierelektronik

- vwiederygaveelektronik ? Steckeinheit
- Aufzeicihnungselektronik "Inierfacesteuerung”
- Interface-Treiber
- Magnetverstérker J
- schrittmotorverstarker 1
- Motorreyslung und -verstarker Uteckeinheit
- Hilfsspannungserzeugung : "aAntriebssteueruny
J
2.,

Auswahllogik

Dic Auswahllogik verarbeitet als kombinatorische Logik die Eingangssignale MO, SE, ST,
T, AL und WE. Allo Eingangssignale sind zur Vermeiduny von Reflexionen auf dem An-
schlubbkabel mit widerstand 150 Ohm gegen + 5 V auf der Steckeinheit wellenwiderstands-
gerecint abyeschlossen, Dic Weiterveraroeitung erfolgt Uber TTL-Gutter, wobei jedes
signal nur mit einer TTL-Lasteinheit belastet ist, Das Signal M0 (Motor on) gelangt
Gber einen im Laufwerk angewrachten Schalter mit der Sezeichnung SM0 {schalter Mator
on} auf die Steckeinneit "Interfacesteueruny”. del betatigtem Spannmechanismus und
damit geschlossenem Schalter MO liegt bei aktivenm MG Uber die beiden Negatoren 26/12
und 26/10 O-Fotential am Steuereinganyg der Motorregelung. Hierdurch wird der Motor fir
die Spindelbewegung eingeschaltet und lauft mit geregeltar Drehzahl so lange, bis

MG 1-Fotential fohrt.

Das Signal SE (belaht) ist verantwortlicn fUr die Aktivierung des gesamten Minifolien-
speichers MFS und ermdglicht das Wirksanwerden der Signale 3T {Step), HC (Head Load)
und WE (writve Enable}, sowic der gesamten Kontroll- und tatuslogik. Die Anwahl des
MFs durchh SE wird von einer in der Frontplatte befindlichen Luminiszensdiode s@ichtbar
gemacht. Ihre Ansteueruny erfolgt Uber Kentakt X 17 (LDSE) durch das R 14.2 vorge-

schaltene NAND10/06. Das Schrittsignal ST (Step) steht mit SE verknipft am Ausgang 03
" des 2fach NaND 8 fUr Weiterverarbeitung zur Verfigung.
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3.

Kontroll- und 5tétuslogik

Die Kontroll- und sStatuslogik dient der Erfassung und Meldung charakteristischer Be-
triebs- und fehlerhafter Steugrzusténde, ' T

- signal IX (Index)
Das Signel IX wird vom MES durch ein Fotosystem gebildet und auf der Steckeinheit
"Interfacesteuerung” mit dem speziellen Triggerschaltkreis 20 TTL-garecht‘vérstﬁrkt.
Nach der Verknipfung mit SE im Schaltkreis §/08 steht das verstdrkte und bewertete
Signal am Kontakt A 9 zur Verflgung. :

- signal TO (Track zero)
Die 8ildung des Signals TO geschieht analog dem Indexsignal, Der Signalweg verléuft
vom Kontakt X 16 mit dem Fototransistorarbeitswiderstand R 20.3 Uber den Trigger-
schaltkreis 19 und anschlieBendar SE-Verknipfung im Schaltkreis 24/11 bis zum Kontakt
A B,

- Signal WP (Write Protect)
Das Signal WP wird im MFS von einem (die entsprechende Diskettenhillenaussparung
abtastenden) Mikroschalter erzeugt. Die Aktivierung des zugehbrigen Kabelsenders
V 7.5 erfolgt mit SE Uber die Widerstands-Uiodenkombination R 1.3, V 1.11, V 1.12,
Das verstarkte und bewertete Signal'staht am Kontakt A & zur Verfigung.

- Signal RDOY (Ready)

Mit dem Signal Ready meldet das MFS seine Betriebsbereitschaft, Gebildet wird es
durch Zdhlen von 4 Indeximpulsen in der D-FF-Zihlkette Schaltkreise 9 und 17 bei
gleichzeitig aktivem Signal SE am Ausgang 6 des Schaltkreisee 4. Der Zshlvorgang von
4 Indeximpulsen entspricht der maximalen Motorstartzeit, Bei Wegschalten von MO wird
‘der Zihler in seinen Grundzustend versetzt, so daf bei Neustart fiUr die RDYV-8ildung
wiederum der Ziéhlvorgang ablaufen muB. Wird das MFS nur durch Wegschalten von SE
aktiviert, bleibt das Ziéhlergebnis als Kennung des laufenden Motors gespeichert, bei
erneuter Aktivierung steht damit das RDY-Signal sofort zur Verfigung. RDY kann am
Ausgang A 4 entnommen werden,

e
Popsitionierelektronik

Die Positionierelektronik gewdhrleistet in Verbindung mit dem Schrittmotorverstérker
eine zeitoptimale Positionierung des Kopfachlittens, Ausgangspunkt eines Positionier-
schrittes ist ein O-Impuls am ST-Eingang. Bei aktivem Lautwerk (S€ = 0) wird dieses
Schrittsignal im Sglibsthaltekreis 8/11 und 8/06 fir die mechanische Schrittdauer zwi-
schengespeichert und damit gleichzeitig Uber Schaltkreis 5/06 der Hilfstakt zur
Steuerung des weiteren Funktionsablaufes freigegeben. Die Takterzeugung erfolgt durch
schaltkreis 2 im Zusemmenwirken mit den umliegenden frequenzbestimmenden Bauelementen
C 9.1, R 8,1, R 9,1 und R 9,2, Schaltungs- und Bauelementenwahl gewdhrleisten die not-
wendige Stabilitét des Taktes mit einem Nennwert von 20 kHz, welcher durch Widerstand
R 8.1 eingestellt wird. Die einzelnen Taktimpulse werden durch zwei in Reihe geschal-
tene 4-Bit-Zihler (Schaltkreis 7, 15) gewsdhlt und &ndern damit alle 50us die 8-Bit-
adresse des an die parallelen Ausgange der Zihlkette geschalteten PROM- (Schaltkreis 14).
Der Start des Zahlvorganges aus der Grundstellung O wird erreicht, indem in den Posi-
tionierpausen die statischen Rucksetzeingidnge 14 der Zihlschaltkreise 7 und 15 vom

Gatter 8/06 mit aktivem “1"-Potential beschaltet werden.
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Von der byteseriellen Ausgaba des PROM ist der Informationsenthalt der 3 hochwertigan'
Bit den Schrittmotorphasen zugeordnst, Die niederwertigen Bit 1 und 2 beenden dan -
Positionierschritt nach 240 Takten (= 12 ms) bzw, verhindern Positionierungen ubar dia
Spur O hinesus. Die hierzu notwendigen logischen Verbindungan vollziehen die Gatter L
4/12, 5/03 und 5/08, ' '

Das Andern der Orehbewegung geschisht, festgelagt durch das Signal T, durch’ Vertau=-
schen der Zuardnung der Statoren 1 und 3 (BM &, 3 3} zu den PROM~Ausgingen 09 und 11
mit Hilfe des Schaltkreises 22 (22/03, 22/06, 22/08, 22/11), Bei 50 = "0"-Potential
bewegt sich der Kopfschlitten zum Diskettenzentrum. Zur Reduzierung‘dar Halteerregung
des Schrittmotors in der Positionisrpause ist die Steuerung der Schrittmotorphase 2
unabhangig vom PROM 14 zusdtzlich mit dem Signal TH2 s méglich, Die Information hier- '
fur liefert das Gatter 8/06 im Speicherkreis fur das Schrittsignal § BT, Zum Erreichen
einer Einschaltstrombegrenzung werden die Schr;ttmotorphasen BT, M2 und T 3 erst
bei aktiver Laufweise (ISE = 0) freigegeben.

5.
wiedergabeelektronik

Die Wisdergabeelektronik hat die Aufgabe, das Lesesignal des Magnetkopfes zu verstar-
ken und zur Weiterbearbeitung im Rechner geeignet zu digitalisieren. Die einzelnen
Funk tionsgruppen gibt das folgende Blockschaltbild wieder.

Ana!og-
verstarker Zeitbereichs:
. O_-'- "!”’ peis Diﬁemﬂ' —a| Kompa- filter dtgnalca
Tiefpalh tiator rafor impults - oi nal ‘
Magnettopf former R%

Abb, IV.2,.

Den Hasuptanteil der Verstdrkung des analogen Hérsigrials dbernimmt der Schaltkreis 1

(A 244), Dieser Schaltkreis ist als Rundfunkempfiénger-Schaltkreis konzipiert und be-
sitzt dis hisrfir charakteristischan Schaltungskomplexe Vorstufe, Mischstufe, Oszilla-
torstufe, ZF-Verstérker sowie zwei Regelverstirker. AuBsr der Oszillatorstufe werden
alle Schaltungskomplexe geeignet zur Verstiérkung des Kopfsignals genutzt. Dabei stellt
die mbgliche Gesamtverstérkung von ‘ibsr 100 dB eine groBe Reserve dar, die nur zu
einem geringen Teil genutzt wird, Der symmetrische Aufbau der Innanschaltung sichart
eine groBe Dampfung von Gleichtaktstdrungen. Die Mischatufe des Schaltkreises arbeitet
durch Beschaltung des Mischereingangs 04 im Linearbetrieb als Verstiéirker.

Die Wiedergabespannung in der GrbBenordnung von einigen Millivolt wird kapazitiv

{(C 8.1, C 8,2} in die Eingénge (01, 02) der HF-Vorstufe angekoppelt, Die Viiderstands-~

Diodenkombination R 3.2, R 3.3, V 1.3, V 1.4 dient der Begrenzung der beim Aufzeichnen
anliegenden hohen Wechselspannung auf zuliéssige Werte, Nach Passieren der Vorstufe und
Mischstufe steht das bereits verstédrkte Signal an dan Ausgéngen 15, 16 zur Varfﬁgung.
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Uber C 4,1 und C 4.2 gelangt es in die symmetrischen Eingénge 11, 12 des integrierten
ZV-Vgrstarkers, von dessen Ausgang 07 es im anschlieBenden diskreten Schaltungsteil
weiter verarbeitet wird. R 4.1 legt den Arbeitspunkt der Endatufe in einen ginstigen
Ansteuerbereich, C 6,1, dient der Unterdriickung “"wilder Schwingungen™. Die anschlieBen-
de Transistorstufe V 2.1 entkoppelt die Regelspannungserzeugung vom Nutzsignal und

paBt das nachgeschaltete TiefpaBfilter ari den relativ hochohmigen Ausgang 07 des
Sghaltkreises 1 an, Die Verstérkung der Stufe ist dabei so dimensioniert, daB die in
Spennungsverdoppler-Schaltung {V 1.1, V 1.2) arbeitende Mittelwertgleichrichtung an

C 2.1 eine geeignete Gleichspannung zur Voratﬁrkuhgsregelung des Schaltkreiges 1 be-
reitstellt.

C 1,1 wirkt dabei als HochpaB und verhindert zusammon mit dean verkoppelten Zeitkonstan-
ten C 3.1/R 1.1 und C 3.3/R 2.1 nisderfrequente Regelschwingungen mit ausreichender
Schnelligkeit der Regelung. Eine schnelle Regelung ist Bedingung fir ein raaches An~
paasén der Verstdrkung an die unterschiedlichen Signalpegel beim Ubergang von Aufzeich-
nen auf Wiedergabe (Wiedergabebereitschaftezeit £ 1 ms).

Die erzeugte Regelspannung gelangt an den Eingang 1/09 und beeinfluBt unmittelbar die
Verstarkung der ZF-Stufe. Die Regelung der Vgrstufe geschieht getrennt Ober den Ein-
gang 1/03. Diessr erhalt die Regelspannung vom Ausgang 1/10 mit einer Spannungsteilung
zwischen dem Innenwiderstand und R 6.3. Der geregelte Spannungspegel am Ausgang 1/07
bzw. MeBpunkt MP 1 betridgt etwa 1 V, Zur Unterdrickung von Stérungen wird die Betriebs-
spannung fir den Schaltkreis 1 mit dem Integrationsglied R 12.4/C 11,1/C 7.1 zusatzlich
gesiebt,

Der weitere Signelweg der Wiedergabespannung geht vom Emitter des Transeistors V 2,1
zum TiefpaBfilter, bestehend aus R 7.,2/C 5.2/L 1.1/C 5,1/R 7.1, Das Filter ist induk-
tivitdtswirksam aufgebaut und hat mit einer Grenzfrequenz von etwa 240 kHz die Aufgabe,
hochfrequents Stérungen der Wiedergabespannung von der sich anschliefienden aktiven-
Differsnzierschaltung fernzuhalten, Da die Extremwerts der Wisdergabespannung den In-
formetionsinhalt der magnetischen FluBwechsel am besten dokumentieren, ist die Diffe-
rentation des Signals eins geeignete Methode zum Erkennen der Spannungsmaxima und
-minima, Der Differentiator setzt sich im wesentlichen aus der Transistorstufe V 2.2
mit kapazitivem Emitterwiderstand {C 12,1) und der Konstantstromquelle V 2,3 zusammen.
Dies Basiswechselspannung an V 2.2 hat durch den sehr hohan Wechselstromwiderstand der
Konstantatromquelle sinen von C 12.1 bestimmten 90° voreilenden Basisstrom zur Folge.
Der mit dem Basisstrom phasengleiche Kollektorstrom von V 2.2 bewirkt am Kellektor-
widerstand R 10.2 einen gegeniber der Eingangsspannung g0° phassnverschobenen Span-
nungsabtall, Das kommt einer Differentation der Wiedergabespannung gleich. Insgesamt
wirkt die Differenzlerschaltung wie ein im Sperrbereich betriebensr Hochpall 1. Ordnung,
d.h. der Frequenzgang der Verstérkung hat einen Anstieg von 6 dB je Oktave. Diese
Uberbewertung storender hoher Frequenzen wird durch das vorgeschaltete TiefpaBfilter
kompensiert. Das differenzierte Signal wird in der anschlieBenden Verstédrkerstufe

V 3.2 von hochfrequenten Stbrdng&n auf der Betriebsspannung entkoppelt und steht am
Kollektoranschlufi zur Weiterverarbeitung (Digitalisierung) zur Verfigung. Die Digita-
lisierung beginnt mit dem Erkennen der. Spsnnungsnulldurchgénge durch den Komparator-
‘Schaltkreis 6. Das kapazitiv angekoppelte {C 11.2) differenzierte Signal (MP 3) wird

" dahei durch den Kdmparator in eine Réchteckspannung mit TTL-gerachten Pegeln gewandslt.,

. Zur Unterdrickung von Stérimpulsen erfolgt die Signalaufbereitung in einem speziellen
. Zegitbereichfilter (Schaltkreise A 12, A 13) mit anschlisBender Formung digitaler Im-
pulse von etwa EOOlns Breite (13/12). Wihrend der Haltezeit (etwa 2.3/“3) des UV 13/04
wird ein eventuell auftretender Storimpuls susgeblendet,
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Bis zur technischan Einfuhrung des Zeitbereichfilters euf der Intarfaca Steckeinhelt ' _
erfolgt dis Impulsformung der digitalen Impulse von 600 ns. durch die Impulsformerstufe
{(10/11, 10/03, C 13.3, C 13.2, V 1.8, Vi _10 V 1.7, V1.9, R 9.3, V 7.1). : -

Die. geformten Lesesignale RD werden iber den Kabelsender V 7.4 am Kontakt A 8 zur
Weiterverarbeitung bersitgestellt, ' .

Lesesignal'
(MP 1)

diff. Sagnal

(MPx 25
. s

— Komparator-
ausgang
(5cnaltkreis 6/09)

U | | | I | | U Zeitbereichfilter
_ : : 7 (Schaltkreis 13/04)
U ' I'l U dlglf Signal RD

B (Ausgang A8)

Abb, IV.3., Prinzipielles Impulsdiagramm dar Wiedergabeelesktronik
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6a
Aufzeichnungselektronik

Die Aufzeichnungselektronik stellt die Strome fir das Aufzeichnen von Informationen
auf die Diskette und fir den Tunnelldschvorgang bareit, Die Schreibdaten ﬁﬁ'gelangan
nach der Eingangsstufe 26/06 unmittelber zum Aufzeichnungs-FF S, Bei angewéhltem Lauf-
werk, aktivem Signal WE, inaktiven Signel WP und inaktiven Signal BT wird das Filter
FF 9 durch die Wi-Impulse getriggert. Die nachfolgenden Gatter 3/03 und 3/11 sind mit
den FF-Ausgidngen (06, 05) verbunden und schalten susgangseseitig die Konstantstrom-
Quellen V 3,3 und V 3.4.durch Emittersteuarung.,

Festgelegt durch das getriggerte FF 9 fliaBt beim Aufzeichnen abweachselnd, von jewseils
siner Konstantstromquelle ausgehend, durch die Kopfwicklungshilften ein Schreibstrom,
dessen GroBe wvon der Z-Digdensgpannung V 4.1 und den Emitterwiderstanden R 18,1, R 18,2
bestimmt ist ( ~ & mA), Die vor den Kopfanschliissen liegende Widerstands-Diodenkombi-
.nation R 15.1/V 1.5 und R 15,2/V 1.6 dient zusammen mit der Hilfsspannung - 9 V dem
Abkoppeln der stérspannungsbehafteten Sprechstromlsiterbahnen., Der zum kompletten Auf-
zeichnungsvorgang gehdrende Tunnslléschstrom wird von der Stromquelle V 3.1 bereitge-
stellt, Stromfilhrend wird dieser Transistor, unter den gleichen logischen Bgdingungen,
die fir die Informationsaufzeichnung unmittelbar gelten. Zum Ausgleich der Wegdifferenz
zwischen Aufzeichnungs~ und Tunnelléschspalt wird das Ein- und Ausschalten des Lésch-
stromes durch eine Zeitstufe (Schaltkreis 3/06, R 20.1, R 21,1,C 15,1 und Trigger-
schaltkreis 18) verzodgert.

7.

Interface-Treiber

Die Interface-Treiber haben eine Stromergisbigkeit 2 48 mA und sind mit diskreten Bau-
elementen aufgebaut (Transisteren V 7,2 - V 7.6). Als Steuergattar disnen NAND-Schalt-
kreise mit offenem Kollektor. Im Zusammenwirken mit den 1 kOhm-Lastwiderstinden (Netz-
werk W 1.1, R 11.13) stellen sie den fir eine ausreichende Sittigung der Schalttran-
sistoren notwendigen Basisstrom zur Verfigung. Bei ordnungsgemiéBem AbschluB der Lei-
tungsenden kinnen mit den Interface-Treiberstufen Kabelléngen von max, 5 m (105-Ohm-
Flachbandkabel) betrieben werden.

8-
Magnetverstﬁrker

Die Erregung des Kopf-Lade-Magnets des MFS erfolgt durch den Kollektorstrom des vom
Open-Collektor-Gatter gesteuverten Transistors V 8.1, Die induktive Abschaltspannungs~
spitze wird von der Freilaufdiode V 9,1 begrenzt.

9-

f&chrittmotorverstérkor

Der Bauelementeaufwand fir den Schrittmotorverstdrker ist aufgrund der von der Posi-

‘ tionierelektronik in geeigneter Weise taktiert bereitgastellten Ansteuerimpulse relativ

gering. Fir die drei Motorphasen ist der Aufbau des Verstérkers gleich. Die einzelnen

' Wicklungen liegen dabei jewails im Kollektorkreis der Kleinleistungstransiatoren
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V 541, V 6.2, V 5.3, Der Basisstrom fir diese Transistoren flieBt lber dis Widerstédnde
R 10.2, R 10.3, 'R 10.4 und wird von den Vcrstufen;ransistofen V 4.1, V 4.2,-V:4;§dgeE 
steuvert. "0"~Potential am Eingang der Vorstufen bewirkt einen Stromflub in der éﬂtspfeﬁ
chenden Schrittmotorphese, Durch die Impulslingenmodulation der PHasenansteuefung
(8 1, SM 2, 5% 3) wird in Verbindung mit den Freilaufelementan R 12.1, V 9.1, V 9.2
usw, erreicht, dad im Schrittmotor nach extrem kurzer Anstiegszeit der Motornennstrom
{etwa 0,8 A} flieBt und nach Abschaltung ein ginstiger Feldabbau arfolgt. Zur Reduziéf
rung der Motorverlustleistung bei Stillstand schaltet der zusétzliche PNP-Transistor

V 6.1 fiir die Phase 2 die Betriebsspannung von + 12 V ab. Stattdessen wird ‘Ober die
Oiode V 12.1 die + 5 V-Versorgungsepannung mit einem entsprechend geringeren Motorstrom
{etwa 500 mA) wirksam. Erreicht wird dieser Zustand mit “0"-Pgtential am Eingang X 1
(M 2 s} und demit stromlos werdendem Vorstufentransistor V 4.4,

10,
Motorregelung und -verstarker

Die hochkonstante Regelung der Motordrehzahl kommt ohne zusétzliche Geber aus und ar-
folgt prinzipiell durch getastete Vergleichsmessung der drehzahlproporticnalen Genera-
torspannung des Motors. Ausgangspunkt dieser rhythmischen Messung ist der vom Schalt~
xreis 03 mit Randbauelemsnten erzeugte Hilfstakt von etwa 1 kHz und einem Tastverhdltnis
von etwa 1 : 7, In der kurzen Taktzeit arbeitet dabei der Motor als MeBgenerator, in

der langen Taktzeit als Antriebselement. Die lange TaktZeit erscheint am Ausgang 05 des
Scheltkreises 03 als "O"-Potential. Der Regelkreis selbst setzt sich aus der Schaltung
zur Bildung der drehzahlproportionalen Istwertspannung, aus dem Spannungsregelschalt-
kreis mit Sollwert-Spannungsbereitstellung und dem Stellglied zusammen,

Fiir die Zeit der Probenentnshme zur Istwertbildung wird das Stellglied V 13.1 vom Re-
gelschaltkreis Oi Gber den Transistor V 1.2 getrennt, Damit wird dem Motor keine Energie
mehr zugefihrt, und am Emitter von V 13.1 liegt nach erfolgtem Feldabbau (Diode V 11.1,
Z-Digde V 10.1) die drehzahlproportionale Generatorspannung an. Diese Spannung wird
iiber den Emitterfolger V 3.1 im Kondensator C 7,1 gespeichert. Nach Ablauf der Mebzeit
ist vom Taktgenerator O3 Ausgang 06 Uber die Diode V /8,3 der Trensistor V 8.1 durch
"O"-Potential an der Basis gesperrt., Uis analoge MaBQrﬁBe steht fur den weitfren Regel-
vorgang vom Emitterfolger V 2.1 widsrstandstransformiert schlisBlich am Eingang 02 des
Spannungsregelschaltkreises zur Verfigung. Die bei erforderlicher Apwirtsregelung not-
wendige Spannungsreduzierung an C 7.1 erfolgt in der MeBzeit Uber die Strecke V 8.4,

R 5.2, V 4.5, Dis komplementire Ausfihrung der Emitterfolger V 3.1 und V 2.1 ermbglicht
eine weitgehende Kompensation der Storgrife "Temperaturgang der Basis-Emitterspannung”.
Der Schaltkreis 01 vergleicht den Istwert am Eingang 02 mit dem eigenerzeugten, hoch-
konstanten, mit R 13,1 einstellbaren Sollwert und verstiarkt die Spannungsdifferenz.

Damit &ndert sich der Als StellgriBe wirkende Pegel am Ausgang 01/06 entsprechend-Hdhe
und Polaritat der Differenz. Bei leitendem Transistor V 1.1 (nichtleitend in der MeB-
zeit) gelangt die erzeugte StellgrbBe iber den stromverstirkenden Transiator V 13.1
schlie8lich als verdnderliche Betriebsspannung an den Antriebsmotor (Signal Mo +},. Zur
Unterdrickung von Regelschwingungen ist eine kapazitive Rickkopplung der Stellgribe

(C 4.1, R 14,1) vorgesehen, Der gesemte Regler bekomnt hierdurch eina PI=Regelcharak-
teristik ., Der Widerstand R 9.1 koppelt zusatzlich einan geringen Gleichspannungsanteil
an den Eingang 01/02 zuriick und kompensiert damit die aus der endlichen Feldabbauzeit
resultierende Tendenz zur Vorwirtseregelung. Das Abschalten der Regelung und damit dss
Motors geschisht mit dem Signal BMO * Lnter Benutzung des Eingangs 01/i0.
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11,

Hilisspannungserzeugung

Zur Versorgung des PROM-Schaltkreises 15 sowie des Komparators 6 auf der Steckeinhsit
“Interface-sSteusrung” ist eine negative Betriebsspannung notwendig. Die Spannung = 9 V
wird interh auf desr Steckeinheit “Antriebssteverung® mit dem NF-Verstérker-Schaltkreis
02 aue der positiven Betriebsgpannung + 12 V gewonnen, In Verbindung mit dem Rickkop-
pelwiderstand R 3.7 und dem Kondensator C 8,1 erzeugt der Schaltkreie 02 am Auggang

06 Rechteckschwingungen mit einer Frequenz von etws 50 kHz, Diase Wechselspannung wird
mit der Verdopplerschaltung C 1,1, V 7.1, V 7.2, C 1,2 zu einer negativen Spannung von
atwa ~ 9 V gleichgerichtet. Vgrhandene hochfrequente Stérspitzen werden mit Hilfe des
Sisbgliedes C 1.2, L 1.2 vom AnachluBpunkt X 13 ferngehalten,

Vo
Kurzzeichenibersicht

Kurzzeichen Englisch Dautsach
AM address marker AdreBmarke
ARDY A-ready Quittungssignal des PIO Tor A
ASTR A-gtrobe Steuersignal des PIO Tor A
BAIL bus acknowledge input Bus-Bestdtigungs-Eingabe
BAO bus acknowledge output Bus-Bestitigungs-Ausgabe
BRDY B-ready Quittungssignal des PIO Tor B
BSTB B-gtrobe Steuersignel des PIO Tor 8
BUSRQ bus-requsest Busanforderung
ci, Cc2 clock Takt
DAM data address marker DatenadreBmarke
D8 0 ... 0B 7 bus data Detenbus
DIEN Steuerung der DatenfluBrichtung
DO Dateniibernahme
EDC error detacting code Fehlarerkennungaschlﬁssel
FA fault adaptar Fehler - Adapter
HL head load . Kopf laden
ID identification label Identifikationsmarke
IEI interrupt enable input Unterbrechungsgenehmigung Eingabe
1EO interrupt anab%e output Unterbrechungsgenehmigung Ausgabe
INT interrupt Unterbrechung
I0DI input/output disable Eingabe/Ausgabe abachalten
IORQ input/output requast Eingabe/Ausgabs anfordern
IX index Index
Kl aee K4 KopfanschluB
KL Kontfplleaan
- KM Kopfmagnet
- LDIX Infrarotdiode fir Indexlocherkennung
. LﬁTO Infrarotdiode fir Spur 00~Erkennung
LDSE Infrarotdiode fir Laufwerkauswahl
S Lesetakt
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Kurzzeichen Englisch Deutsch

M1 " Maschinenzyklus

MK Marke

MKE Maprke erkannt-

Mo Motor ein

MR Marke ricksetzen

NS nachfolgender Bitraum
PH Phage (AnschluB fir Schrittmotor)
PLL phase lock loop . Phasenverrisgelschleife
PT Pruftaket '
RO read data Lesedaten

ROY ready Bereitschaft

ROYL Laufwerk ﬁereit

RESET reset ricksetzen

RK ‘Ruckkopplung

sD stap direction Schrittrichtung

SE select Auswahl

SMO Schalter fir Motor ein
M1 ... 8M3 Schrittmotoranschluf
SP Spur

ST step Schritt

STR start Start

SYN Synchronisation

TO track 00 Spur 00

Vs vorangagengener Bitraum
Wo write data Schreiodaten

We write enable Schreibgenehmigung

wP write protect Schreibschutz

WPS Schalter fiir Schreibsperre
vI.

Einstellvorschrift

1.

Allgemeines

Die Einstellungen missen bei Raumtemperatur (20° + 100/- 5 °C) vorgenommen werden,
Fir die Spurlageneinstellung gilt: Temperatur 21 ... 25 °c -
Relative Luftfeuchtigkeit 40 ... 60 %

Einstellungen dirfen nur ven Technikern, die eine entsprechende Beféhigung besitzen,
vorgenommen werden.

Die nachfolgend beschriebenen Justagen sind Bedingung fir die Arbeiten des Gerédtes mit
softsektorierten Disketten,

Zur exakten Justage bzw. Einstellung sind die aufgefiihrten VAP bzw. herkdmmliche
Arbeitsmittel zu verwenden (Pkt. VI/3.7.).
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Fir die elektronischen Einstellungen sind nur klasstfizierte Minidisketten fir doppelte
Speicherdichte zulidsaig (z.B. ATHANA A, BASF}.

2.

Einstellungen und Justagen am mechanischen Laufwerk

2-1.

Schrittmotor, axiesles Spiel

Anlagebolzen 1.62,170142 .4 (083-2-130-108) so weit an die Schriecke herandrehen, daB das
vorher ermittelte axiale Spiel des SM halbiert wird.

Bei einem Spiel ™ 0,06 mm muB der Anlagebolzen mindeatens 0,03 mm in Richtung SM
dricken.

2420

e

Uberprifen Rundlauf der Schnecke 1.62.170035,1 (083-2-130-034)

Mit VWP 651 18 0836130000 Rundlaufasbweichung der Schnecke von max. 0,05 mm Uberprifen

243,

MagnatkoEf

Die Hiheneinatellung des Kopfspiegels zur Spindeloberkante erfolgt durch Beilegen von
Scheiben unter die Spindel.

EinstellmaB: O ¢+ 0,2 mm

VWP 051 02 0836130000

244,

Magne tklappe 1.62.170047,2 (083-4-130-044)

Schenkel des Klappenhslters 1.62,170047.2 (083-1-130-046) so justieren, dab zwischen
Funktionekante des Klappenhalters und der gezogenen Magnetklappe eina Luftstrecke von
0,9 +/- 0,1 mm entsteht.

i

2.5. .
Andruckplatte 1.62,170028.8 (083-4-130-028)

Den Schankel der Magnetklappe en seiner schwicheten Stelle so justieren, daB hei ge-
zZogener Magnetklappe zwischen Andruckkissen und Auflege {(Turm) eine Luftstrecke von
1,0 +/- 0,2 om vorhanden ist.

VWP 651 14 0836130000
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2.6,
Kopfandruckhebel 1.62.170029,0 (083-4-130-030)

Zwischen dem hochgekropften Arm des Kopfandruckhebels und der Oberkante der Andruck-
platte 1.62,170028,.8 (0B3-4-130-028) muB bei gezogener Magnetklappa mindestens 0,6 mm
Luft vorhanden sein,

In Ruhestellung {bei abgefallenem Magnst) muB zwischen Magnetkopfspaegal und Andruck- -
filz 2,5 mm Luft vorhanden sein, Diess Einstellungen sind in den beld&ﬂ Endstellungen
des Kopfschlittens (apur 00/Spur 39) durchzufihren. oo .
Bei Nichterreichen dieser Mindestwerte ist am Arm des Kopfandruckhabels zu justieren.
VWP 651 06 0836130000

247
Zentrier- und Spannmechanismus

Lagerwinkel wird mit seinen Fihrungsbolzen mittig iber die Spindel positioniert.,
VWP 470 01 0836130000

Der Spanndruck wird durch den Exzenter des Lagarwinkels so eingestellt, daf ein Mit-
nahmemoment zwischen Spindel 1.62,170045.6 (083-5~130-001) und dar Zentrierung
1.62,170119,2 (083-5-130-007) von 0,05 Nm & 0,5 kpcm entsteht.

Die Exzenter eind wechselseitig sc zu justieren, bis der Andruck symmetrisch erfolgt.
(Hdhendiffnrcnz der Zentrierung am Lagerflansch ¢/~ 0,06 mm)

Die Heftreibung, die durch die Federwasge an der VWP ermittelt wird, muB
250 p - 400 p betragen.
VWP 651 15 0836130000

2.8,
Schalter fir Antriebsmotor (SMO)

Der Schalter ist so einzustellen, daB bei Arbeitsstellung des Spannmechanismus das Be-
‘tétigungselement des Schalters sich mit 0,05 - 0,3 mm Luft vor dem Schaltergehiduse be-

findet,

2.9.
Oiskattenavewurf

.Da. Auswerfergestinge 1,.62.,170084.1 (083-1~130-061) ist so einzustallen, daB zwischen.
der Funktionskante des Auswerfers und dem Mittelpunkt der Spindal sich ein Parellel-
abstand von 66,7 + 0,2 mm ergibt.

2.100
Schreibschutz (WF)

Der Mikrotaster wird durch Lisen der Befestigungsschrauben so singestellt, daB der Ab-
stand Tasterbatdtigungselement zu oberer Fihrung der F@hrungsleiste bel gedricktem
Schalterknopf 2,3 - 0,05 am betridgt,
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Die Freigéngigkeit des Betétigungselementee in der Aussparung der Fihrungsleiste ist
zu kontrollieren.
VWP 651 11 0836130000

2,11,
Anschlag fir Spur 00

Anschlag 1.62.370146.5 (083-1-130-111) am Kopfschlitten so elnstellen, daB in der

Spur 00 zwischen der Funktionskante vom Anschlag und der Querwand im Chassis eine Luft
von 0,05 bis 0,1 mm ist.

Lehre 651 10 0836130000

24124

Riemenspannung

Einstellung der axialen Achslast auf den Antriebsmotor mit
VWP 470 01 0836130000 auf 300 - 50 p.

3.
Elektronische Einstellungen

3.1‘
Vorbedingungen

- Funktionskontrolle Schalter SMO

- Funktionskontrolle Sotosystem fiur Indexsignal X

- Funktionskontrolle '‘Beruhigungskissen: und Kopfandruck AL
Funktionskontrolle Pgsitionierung ST und 30

3424
Drehzahleinstellung

Die Einstellung der Drehzahl erfolgt bei eingelegter Diskette und bestétigtem Kopf-
andrucksyatem im Bereich Spur 15 bis Spur 25 mit dem veriénderbaren Widerstand R 13.1
auf Steckeinheit Antriebssteuerung 1.62,518270,3 (083-4-130-09G)
Einstellwert: Drehzahl 300 U min "t + 2 %

) bzw. Dauer einer Umdrehung 200 +/- 1 ms

3.3
Einstellung 20 kHz-Takt

Die Periqdéndauer des 20-kHz-Taktes auf der Interface-Steckeinheit muB 50 ms +/= 0.5}*3
betragen und wird am MeBpunkt MP 4 abgenommen.
bia Einstellung erfolgt am Einstellregler R 8.1,
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3.4,
Einstellungen und Kontrolle mit CE~Diskette
1.62.130011.1 (083-4-120-014)

3edel,

Funktion der CE-~Diskette

Die Robotron~Einstelldiskette dient der schnallen, unko@pliziertaﬁ und exakten Uber--
prifung der wichtigsten Funktionen eines Minifolienspeichers, der folgende Parameter
besitzt: A
- Datentréger 5,25"

- Arbeitsweise FM oder MFM (SD oder DD}

~ Arbeit mit nur einem Magnetkopf {(SS)

Einstellung bzw. Kontrolle auf l Nr. der Spur
Spurlage und Exzentrizitit 18 und 30
Spaltwinkelkontrolle 39
Kopfauflésungsvermdgen 00 und 38
Kopfechieflauf 01 und 39

~ Fir das Robotron-Laufwerk K 5600.10 sind fir den Priufzeitrsum die Regelkonstante des
Wiedergabeverstirkers A 244 durch Zuschalten eines Elektrolytkondensators IOO/WF'
parallel zu C 3.3 zu verliéngern.

- Die Abnahme der analogen Wiedergabespannung erfolgt bei allen Prifungen vom MeBpunkt
MP 1 auf der Interfacesteuerung und wird oszillographisch ausgewertet.

3.4.2.
Spurlageneinstellung und Kontrolle Exzentrizitst

Der Magnetkopf wird in dte Spur 30 (18) positioniert.

_‘Diskcﬂt‘,ndrehr‘ichm:ng

Synchronbalken
Meﬁbalken A'und 'B*

l“l"“_ ALl 5

Balkeng‘r‘uppe

Abb. Vvi,1. Hillkurve Wiedergabespannung (Ausschnitt)
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Das Verhdltnis der Balken “A" zu "B" 1st eine Spiegelung der Spurlagengenauigkeit,
die der Bedingung

A
- 1
B
" nehe kommen soll,

A :
E>1 Spurlegenabweichung in Richtung Spur 00

A .
-1 Spurlagenabweichung in Richtung Spur 39
B

Die Justage erfolgt durch Verdrehen des Schrittmotors durch dis VWP 470 18
0836130000,

Auf dem Umfang der Spur 30 (18) eind 13 Balkengruppen mit je & Balken aufgezeichnet,
deren Vargleich ein Ma8 fiir die Exzentrizitét des Laufwerkes darstellt.
Exzentrizitédtsabweichungen sind zu vermitteln.

3.4.3.
Kontrolle Spaltwinkel und Kopfschieflauf

Der Magnetkopf wird in Spur 39 (01) positioniert.

A B

|_.v.._._.l
Mefbalken

Abb, VI,2. HOllkurve Wiedergabespannung {Aueschnitt)

Dgr Winkel P das A/W-Spaltes des Magnetkopfes wuB beziglich eiper Gsraden Spaltmitte-
Diskettenmitte (Centerline) in folgendem Bereich liegen

- 18' < p <18' (KROS 5110)
Bezogen auf das Verhdltnis der MeBbalken A/B ergibt sich daraus

0,9 <3< 1,1

-

<1 - Spalt ist bei Sicht auf den Kopfspiagel im Uhrzeigersinn verdraht

o>

b4

Der Vergleich der MeBergebnisse in den Spuren 39 und O1 ist ein Mad fir den Kopf-
‘schieflauf bzw. eine Abweichung von der Centerline.
* In den Endspurlagen muB der Spaltwinkelfehler den Vorgaben genigen.
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34,4,
Kontrolle KopfauflésunQSVBrmﬁgen {v)

Der Magnetkopf wird in Spur 38 (00) positianiert.

Abbe VI.3. Hillkurve Wiedergabespannung {Ausschnitt)

Das Kopfauflosungsvermigen wird durch die Yualitét des Magnetkopfes und den Kopf-
schichtkontakt beeinfluBt, :

Eine Uberprufung der minimalen und maximalen FluBwechseldichte ist in den Spuren QO
und 38 moéglich.

» 0,85

>l

B
VOO = ; < 0,95 V;}'B =

Die Aufzeichnung auf der Spur 0O ermiglicht die Kontreolle der Spur 0O- -Erkennung in zu
priufenden MFS, :

3.5,
Einstellung Kopf-Schicht-Kontakt

Aufzeichnung von FluBwechseln mit Bus Abstand auf Spur 20, Die differenzierte Wieder-
gabespannung (MF 3) muB dabei sichtbare Einsattlungen in den Maxima und Minima der
Grundwelle aufweisen. Tritt bei Erhbhung des Kopfandruckes um 15 p eine Vergréberung der
Eingattlung > 15 % auf, erfolgt das Drehen des Andruckfilzes bzw. Neujustage des Kopf-
andruckhebels,

Zur Kontrolle der Tunnelldschfuniction wird nach Betrachtung der wiedergabespannung in
Spur 22 positioniert und an X 23 gine konstante Loschspannung angelegt, Spur 20 wird
anschlieBend mit einer definierten Ges:hw1nd1gkelt (v 2 13,2 ms/Lpur) in Richtung

Spur Q0 Gberfahren. Bei bBetrachtung der Wiedergabespennung in Spur 20 midssen sicn
danach deutliche Etnachnurungen erkennen lassen, die mind, 40 Y der Amplitude betragen.

3464 -
Einstellung Spur 00

Nach der Einstellung Kopf-Schicht-Kontakt wird der Kopfschlitten 20 Schritte vom Dis-
kettenzentrum weg positioniert, Die dabei erreichte Spurlage 00 wird durch das Signal
"ITO" (Interface-Steuerung Kontakt A 5) elektronisch angezeiyt. Uas zugehdriye Foto-

system mu dabei so justiert werden, daB das Signal "1ITO" pino kurze Wegstrecke xou
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vor der Spur 00 mit folgender Bedingung erscheint:

0,05 mm = X0 2 0,20 mn.

Richtung Spur 07 -e— Spur 00

X L
00 + g } { $
026 02 015 71 0,06 :

170" 7 :
"1TO? . : Spﬁﬂ%ﬁer
! Va Einschattpunid

Zeitigster
Einschalpunkt

Abb, VI.4.

Zur praktischen Einstellung sei auf Pkt., VII. Inbetriebnainmevorschrift verwiesen,

3.7,

Empfohlene MeB~- und Prifmittel

Oszillograph

Digitalmultimeter

CE-Diskette 083-4-120-014
' 1.,62.130011.1

Programmdiskette mit PRMFS

Datendiskette initielisiert mit “INIT"

{Sequenz 01)

VWP Axialspiel Schrittmotor 470 08 0836130000
_ (170-1-983-103)

VWP Zentriervorrichtung 470 01 0836130000
{(170-1-943=102)

VWP Lehre Magnetkopf 2,5 mm . . 651 0& 0836130000
{170-1-983-106)

VWP Einstellvorrichtung Spurlage 470 18 0836130000

VWP Lehre Schreibsperre W : 651 11 0836130000

VWP Magnetkopfhihe/Spindel ‘ : 651 02 0836130000

VWP Diskettenandruckkraft 651 15 0835130000
' : (170-1-983-110)

VWP Inbetriabnahmegerét MFS 761 02 0836130000
. _ {170-1-983-125)

_ VWP Diskette zur Kontrolle Riemenspannung 679 02 0836130000

spezialmaulschliissel 170 91 0659015100
_— , (170-1-983-104)

Satz Fallehren 1,3/0,8 mm 651 14 0836130000

(170-1-983-109)
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Ssatz Fihldrahte 0,5 - 1,2 mm 651 05 0836130000
{170-1-983-105)

Federwaage 250 p Kopfachlittenbeweglichkeit
Federwaage 500 p Riemenspennung /Diskettenandruckkraft

Lehre 0,05 mmn fir Spur QO-Anschlag 651 10 0836130000

{170~1-993-105
VWP Riemsnspannung 470 01 0836130000
viI,

Montageanweisung und Inbetriebnahmevorschrift -

i,

HontaggEnwaisung

1.1.
Mechanischer Aufbau

- Kabelklemme 1.62,170051,1 (083-3-130-092) von hinten in den Steg des Chessis
| .
1.62,170187,5 (083-4-130-138) einschrauben, Kabelklemme in den Chassisboden zwischen
Steg und Schrittmotorbefestigung anschrauben.

- Anlagebolzen 1.62.170142.4 (083-2-130-108) in die Hilse 1.62,170143,2 (083-1-130-009)
durch das Loch 2 5 mm bis zum Anschlag eindrehen. Auf den vorstehenden Gewindestift
Sechskantmutter M 3 0.5044.1054.0 (0Q02-0-518-101) sufschrauben, Hilse mit 2 x
Zylinderschreube M 2,5 x 310 0.5004,1304.7 (002-0-611-158) und rechts mit Scheibe
1,2 x 2,7 x 6 1.62.900911.8 {002-0-557-157) durch den Steg des Chassis stecken und
an die Auflage 1.62,170279.6 (083~1-130-196) locker anschrauben, Die Anlagefléche
des Anlagabolzens liegt innerhalb der Fihrung des Durchbruches im Steg.

= Kugel @ 4 mm 0.5088.2120.6 (000-0-582-005) mit Fett SWB 423 in die Zentrierung der
Schnecke des Schrittmotors 1.62.170106 (083-5-130-003) "einkleban". Schrittmotor
durch entsprechende Bohrung in Chassis stecken und cben mit Zylinderschraube
M 2,5 x 8 0.,5004.1284.0 {002-0-511-159) und unten mit Zylinderschrauoce M 2,5 x 10
0,5004.,1304,7 (002-0-511-158) mit 2 X Federscheibe 0,5012,0020,2 (000-0-584-~122) und
2 x Scheibe 0,5004.1284,0 (083-1-130-187) befestigen.

- Vordere Kugel liegt locker zwischen Anlagebolzen und Schnecke. Auf geschliffenen
Bund der Schnecke Rundleufabweichung von max. 0,05 mm mit VWP 651 18 0836130000
Oberprifen,

Schneckenschlag auf tiefsten Punkt stellen und mit 2 x Zylinderschraube M 2,5 x 10
an der Auflage anschrauben. Kontrolle auf Leichtgédngigkeit,

- VWP 470 08 0836130000 auf den Chassis aufsetzen und durch nach hiriten Dricken der i
Kupplungshilse 1.62,170036.8 (d83-2-130~035) mit Sghraubendreher, Lagerspiel des 5
Schrittmotors ermitteln, Anlagebolzen soweit an die Schnecke herandrehen, dal das
ermittelte Spiel halbiert wird. Anlagebolzen mit Sechskantmutter 0.5044,1054,0
{002-0-518-101) kontern und Spiel iberpriifen. i

~ Stabfeder 1.62.170076.3 (0B3-3-130-053) in die Aussparung (kleines Lager) des Kopf-
schlittens 1.62,170234.,5 (083-5-130-018) legen. Gegenlsger 1.62.,170074.0 (083-3-130- :
052) einlegen und Achse 1,.62.170034,3 (0B3-2-130-033) einstecken, : _ :
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- Kopfschlitten in Normallage drehen.

2 x Druckstick 1.62.170041.0 (083-3-130-038} in die Prismenlager des Kopfschlittens
einlegen. 2 x Stabfeder 1.62.170064,0 (083-3-130-049) in die entsprechenden Ausspa-
rungen des Kopfachlittens einhéangen. Achse 1.62.170033.5 (083-2-130-032) durch daa
Prismenlager stecken.

Beachte: - )

Achsen leicht fetten. Stabfedern nicht verbiegen. Achsen leicht beweglich. Zwischen
den Achsen und den Plastpilzen im Kopfschlitten muB Spiel sein.

-~ Komplettierten Kopfschlitten auf das Chassis auflegen. Beide Achsen an den Schritt-
motor heranschieben und mit Halterung 1.62.170015.0 (083-1-130-080) und 2 x
Zylinderschraube M 3 x 6 0.5004.1864.0 (002-0-511-0§0) an den vorderen Steg des
Chassis anschrauban.

Beachte : )
Die Halterung muB vor dem Einlegen des Kopfschlittens lber dis Achsen gelegt werden,

- Beide Achsen mit je 1 x Klemme 1,62,170014.2 (083=1=130=07%) und je 1 % Zylindar=-
schraube M 3 x 6 0,5004,1864.6 (002-0-511-103) an der hinteren Auflage anschrauben.

Beachte :
Der Kopfschlitten mul sich (Uber die gesamte Strecke mit einer Kraft von max. 120 p
bewegen lassen,

- SchutzleiteranschlufBl; .
An Gewindeloch hinten links {unter dem Massezeichen) wird die Zylinderschraube M 4 x &
0.5004,2344,2 (002-0-512-102) mit Distanzecheibe 1.62.901011.1 (002-0-557-1G03) und
Federring B 4 0.,6070.,1074.7 (002-0-584-~105) befastigt,

- 2 x Scheibe 0,2 x 2,8 x 6 1.,62,900921.4 (002-0-507-148) iber das Anschraubloch fir
die Kugelfiihrung legen. Kugel §# 3,175 am 0,5088,2090,.4 (000-0-508-118) in die Kugel-
fihrung 1.62.170042.3 (083-1-130-039) legen., Kugelfihrung drehen und in den Kopf-
schlitten einlagen.

Beachte:

Beim Einsetzen der Kygelfihrung mul der Kepfschlitten mittig stehen (Spur 20). Die
Schnecke darf nicht mit den Fingern berihrt werden. 0Oas Drehen erfolgt an der Kupp-
lungshilse.

- Zylinderschraube M 2,5 x 3 0.5004.1214.2 {002-0-511-162) durch Geganfeder
1.62,170026.0 (0B3-1-130-039) und Kugelfihrung stecken und am Kopfschlitten an-
schrauben.

Begachte:

Wahrend des Anschraubens wird die Fihllehre 0,6 mm zwischen Kopfschlittsn und Kugel-
fuhrung (links) gesteckt. Die Kugelkfihrung darf nicht am Durchbruch des Kopfschlit-
tens schleifen.

- Spule 1.62,170062.4 (083;5-130-002) auf das Jdoch 1.62.170069.8 (083+1-130-051) auf-
legen. Schutzwinkel 010-1-060-722 anlegen und zusammen mit Zylinderschraube M 3 x 12
0.5004,1914,0 (002-0-511-1068) an das Chassis anschrauben.,

‘Beachte:
Das Joch muB parallel zur Chassishinterkante stehen. Die Spulenanschlisse zelgen zur
Aussparung im Joch. Die Drahte dirfen nicht gequetscht werden.

- = Antriebsmotor 1,562.370131.1 (083-5-130-0i1) mit 2 x Zylinderschraube M 2 x &
0.5004,.0884,5 (002-0-511-163) und 2 x Scheibe 1.62.901171.5 (Q02-0~556-003) locker
anschrauben., Die AnschluBleitungen des Motors zeigen nach hinten, links.




- Lotdsenwinkel 1.62.1702649.3 (083-4-130-186) mit Zylinderschraube M 3 x B
0.5004.1864.6 (002 ~0-511-103) links vor dem Antriebswoter anschrauben. Ule PuBen- -
kanten der Lotanschlusse fluchten it der Innenkanta des Choassis.

- Lotdsenwinkel 1.62,170268.3 (Q35~4-1350~ 1uu)_m1t Zyl1nder9chraube M3 x 12 |
0.5004.1914,0 (002 ~0-511-406) an das Chassis zwiscihien dem Antriebsmotor und der spule
AC anschrauben, K
Uie Ldtanschldsse stehen parallel zur Chassishinterikante.

- dpindel 1,62.170201.5 (083-5-130-017) auf das Chassis aufsetzan,
VelP 651 02 0836130000 auf die upindel aufsetzen und Kopfschlitten auf etwa Spur 30
schieben, Mittels MeBuhr Hiohendifferenz Frmltteln. MakhO+/- 0,2 wa Lber Niveau der
Spindel ausmessen., Da@s ermittelfe ifaé durch folgende Scheiben zusiuwenseizen und unter
die Spindel legen. ’
spezialscheibe 0,1 1.62.170249.0 ((83-1-1320-175)
Ypezialscheibe 0,3 1.62,170250.0 (09U3-1-130-176)
Spezialscheibe 0,5 1.62,170251,0 (0U83-1-130-177)
Spindel mit 3 x Zylinderschraube M 3 x 6 0.5004.1864.6 (002-0-511-103) an das

Chassis anschrauben.

- Flachriemen 1,52.170086.6 (083-4-130-055) auf Riemenscheibe und Spindel auflegen. Er-
-mub nach beiden Seiten zum Chassis Lyft haben und darf e¢s nicht berGhren. Einstellung
dar Achslast auf den Motor mit VWF 470 01 0836130000 auf 3U0 p - 30 p. Die Faden-
schleife ist um die Riemcnschoive zu legyen, Oer Fotor isi durce leichtes Rotteln wvon
evtl. Haftreibung zu entlasten., Die ochelben durfen nicut oo Rigwen schleifen.
Kopfkabel in alle drei Kabellklewmen. eindrucien,

Beachte:
Kopfkabel muf zwischen Zugentlastung und erster Kavelxlemne in einer grofien Schlaufe
liegen und darf weder den Kopfschlitten, die Schnecke noch den Flachriemen behindern.

- Lagerwinkel 1.62.170039,2 {083-1-130-043) amit 2 x Zylinderschraube M 3 x &
0.5004.1864.6 (002-0-511-103) an den hinteren steg des Chassia anschrauben.

Beachte :
Die AuBenkante des Lagerwinkels stent parallel zur Chassishinterkante, Dabei ist der
Lagerwilnkel in Richtung Frontplatte zu drdcken und festzuschrauben,

- In den Lagerwinkel die Zugfcder 0.5153.4490,2 (000-0-502-125) einhéngen. Andruci-
platte 1.,62.170046.0 (U¥3-4-130-028) in die Fubrungsschlitze des Lagerwinkels ein-
setzen und zweite Use der zugfeder in die Andruckplatte cinbingesn.
ceachte:

Lagerstellen der Andruciiplstic und Gieitfliche des ~ufsteciers leicht fetten,.

- Magnetklappe 1.62.170047.2 (Ut3i-4-130-044) ouf des Jech 3uflegen und Klappenhalter
1.62.170050.3 (083-4-130-046) mit Ansatzsciraube M 3  1.62.900Y31.0 {002-0-515-126) .
und Scheibe 0,2 x 4 x ¥ 0.5137.0814.4 (002-0-557-104) an das Joch anschrauben.

Die Auflage der Magnetklappe auf der Andrucaplatte wird leicht mit SWB 423 gefettet
(Ring) .

deachte:

Der Winkel der Magnetclappe liegt innerhalu des Ringes der Andruckplatte. Ist das
nicht der Fall, wird der iVinkel durch Verdrehen der tpule in die richtige Lage ge-
bracht,

- Einatellung der Magnetiklappe
Schenkel der Magnetklappe nach der Einkerbung soc justieren, daB zwischen der Funk-
tionskante des Klappenhalters und der gezogenen Magnethlappe eing Luft von 0,9 - O, 1 i

vorhanden ist,
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- Einstellung der Andruckplatte,

Schenkel der Magnetklappe an seiner schwichsten 5telle so justierer, daB bei ge-
zogener Magnetklappe zwischen Andruckkissen und ~uflage (Turm) eine Luft von

1,0 +/~ 0,2 am vorhanden ist.

vk 651 14 0836130000

Die beiden Fallehren werden nacheinander auf den Chussisturn aufgelegt. wird das
Chassis langsam auf die Seite geleyt, muu das Maw 1,3 e voa Schaumgummi genalten werden
und das Mai 0,8 mm herausfallen.

- Auf uchalterbefestigung 1.02.17013%,0 (0U3-4-130-082) Setitijungshebel
1,62.170286.1 (0B3-3-130-201) aufstecken und mit Uicnerunysuscielbe 0.5065.0030.5
(000-0-583-013) befestigen. Schalterbefestigung zusdmmen nit Kleinmlkrotaster
0.,0000,0006.2 (000-0-505-193) mit 2 x Senkschrauben M 2 x 10 0.5003.0554.1
{002-0-514-164)-an die linke Seite des Chassis anschroausen, VowP 651 11 0836130000
in die Fihrung links 1.62.170181.8 {083-2-130-134) canseinen. Fuhrung auf das

lChassis auflegen, Kluinwinrotaster sowgit nach awven Jdrucren, vis zwischen sSchalter-
pefestigung und Schaltergeniuse kein Spiel mehr vorhanden ist. Senkschrauben fest-

zighan,

- 4 x sSechskantmutter M 2,5 0,50i9.1084.5 (002-0-516-1%4) in 2 x Spannleiste
1.62.170065.0 (083-3-130-091) einlugen.,
4 x Druckfedsr 1.62, 9730043 (000-0-365-105) in 2 x LP-Fuoheung 1.62.170066.0
(0u3-3-130-090) stecken, Dic spannleiste auf Oic LP-Fuaruny legen und zusanmennalten,
4 x Senkschrauve M 2,6 x 1o  0,5003,0744,0 (0UZ2-0-3L4-10%) von unten durch das
Chassis stecken und die zusammenyehalienen Teile am Chessis lose anschrauben,

- Isolierplatte 1.562,170148.0 (083-1-130-1312) auf das Chassiv legen, Lagesicherung an
LP=-Fuhrung.

= Indexerkennung 1.62.170121.5 (083-5-130-008) suf Fihrung links aufstecken und mit
2 x Zylinderschraube M 3 x &6 0.5004.1864.6 (002-0-511-103) anschrauben.

Beachte:
Litanschlisse zeigen naci hinten, die Oiode is¢ ouen, der Transistor ist mif einem

Farbpunkt gekernzeichnet,
- Fihrung links und Fihrung rechts auf das Chassis aufsetzen.

- VWP 470 01 0836130000 (fur die Zentrierung der bolzen an der Bricke) auf die spindel
aufsetzen.
Bricke 1.62.170260.1 {083=5-130-021) auf die Fihrungen aufsetzen und mit 4 x Zzylin-
derschraube M 3 x 6 0.5004,i864.,0 (002-C-%1.-103) und <« x Scheibe 0,5 x 7
0,5011.0044.0 (002-0-556.146) anschrauben. '

Beachta:
Die Fuhrungsbolzen der Bricke missen in die Bohrungen der VWP eintauchen.
Die Vorderkante der Leiste muldl mit der Vorderkante ¢es Chassis parallel stehen.

- Zentrierung komplett 1.62,170119.2 (083-5-130-007) in die Feder und die Fiihrungs-
" bolzen der Briicke sinsetzen (vei geschlosscner Klappa). Komplettierte Bricke wieder
auf das Chassis aufsetzen.’ '

‘- Einstellung Diskettenandruck
bie Muttern der beiden Exzenter an der Brucke werden geolockert., Exzenter im Uhr-
zeigeréinh durch den unteren Unkehrpunkt so weit verdrehen, dal der Schieber zur
Rolle das gariﬁgste Spiel aufweist, Die Feder mit Zentrierstern darf dabei nicht
nach unten gehenlt Die Einstellung erfolgt symmetrisch, deim Andricken des Zentrier-
stafns muB der Lagerflansch noch parallel zur Ober<ante stehen.
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Die Parallelitdt wird durch Nachstellen eines Exzenters erreicht. Zur Einstellung
der Andruckkraft wird die VWP 661 15 0836130000 in den MFS eingelegt, die Klappe ge?
schlossen, Die Haftreibung mu 250 p bis 400 p betragen.

- Magnetlager 1.62.170099.5 (083-4-130-069) mit Zylinderschraube M 3 x &
0.5004.1864.6 {002-0-511-103) vorn und hinten mit Zylinderschraube M 3 x 4.
0.5004.1834.0 (002-0-511-101) an das Chassis anschrauben.,

- Augwerfer 1.62.170084,1 (083-1-130-061) und Stellstange 1.62.170i01.4 '
(083-4-130-070) mit 1 x Zylinderschraube M 3 x 4 0,5004.1834,0 {002-0~511-101) und
Scheibe 0.5137,1714.5 (002-0-556-195) zusemmenschrauben.

Beachte !

Stellstange und Auswerfer auf gréBten Abstand einstellen. Butzen muB im Langloch
liegen. Langlécher in beiden Teilen leicht fatten.

Zugfeder in die Stellstange einhiéngen.

- Auswerfer mit seinem Langloch auf den Bolzen des Magnetlagers stecken und mit 1 x
Sicherungsscheibe 0.5065.0040,.1 (000-0-583-014) sichern. Den Bolzen auf der Abstiutzung
und dem Langloch der Stellstange iber den Bolzen suf der Abstitzung stecken,

Zweite Use der Zugfeder im Auswerfer ins Fedsrloch der Abstitzung einhéngen.
Scheibe 1.62.901771.2 (002-0-557-151) auf den Bolzen iber die Stellstange legen und
mit Sicherungescheibe 0.5065.0040.1 {000-0-583-014) befestigen.

- Einstellung Auswerfer
VWP-Diskette 679 02 0836130000 in die Fihrungsleisten schiaben und Klappe scnliefen,
Zylinderschraube der Stellstange und des Auswerfers lockern und durch schraubendreher
den Auswerfer bis an die VWP heranbringen. Die Luft zwischen VWP und dem Winkel des
Auvswerfers betragt © - 0,2 mm,

- An Schaltertridger 1.62.170145.7 {083-4-130-104) Kleinmikrotaster 0.5307.0419
(000-0-505-194) aufstecken und mit Sicherungsscheibe 0.5065.0030,0 (000-0-583-013)
sichern. Schaltertréger 1.62.170154.5 (083-5-130-015} mit 2 x Scheibe 0,6 x 3,2 x 7
0.5011.0044.0 {002-0-556-146) und 2 x Zylinderschraube M 3 x 6 0.5004.1864,.6
{002-0-511-103) an die Fihrungsleiste anschrauben.

Kabelklemme 1.62.170051.] (083-3-130-092) auf Schaltertriger aufschrauben,

Beachte:
Schaltertriger ganz nach vorn stellenl

- Einstellung Schalter "Motor on”
Die beiden Zylinderschrauben des Schaltertréagers lockern., 3chalter so einstellen, daB
zwischen Schaliergehiiuse und Betétigungshebel sine Luft von 0,1 bis 0,2 mm vorhanden
ist, Zylinderschraube festziehen. Die Einstellung erfolgt bei geschlossener Klappa.

1.2.
Elaktrischer Aufbau

AnschluB Steckeinheit Antriebssteuerung 1.62,518270.3 (083-4-130-096)

Steckeinheit Antriebssteuerung zwischsn LP-FUhrung und Spannléiste 1.62,170065.0
(083~3-130-091) teilweise einschieben und mit Senkschrauben M 2,5 x 18 0,5003.0794.0
(002-0-514-189) leicht sichern. Formkabel 1.62,170163,3 (083-4-130-105) auflegen und
an dis Antriebssteusrung anléiten,

Reihenfolge:
X1, X3, X5, X7, X 10, X 12, X 14 (hinten)
X2, X4, %6, X8, X9, X 11, X 13, X 15,
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Alle kurzen Kabelklemmen werden an dis hintere Létdsenreihe und alle langen Kabelenden
an die vordere Liotosenreihe angeldtet.

Steckeinheit Antriebssteuerung bis zum Anschlag einschisben und mit allen 4 Senkschrau-
ben sichern,

Formkabel durch leichtes Biegen an die Chaasiskontur angleichen und an der rechtan
Chassisseite mit Kabelschelle 1,62,170149,8 {083.1-130-114) und Zylinderschraube
M3 x 8 0.5004,.1884,7 (002-0-511~104) sichern,

AnschluB Schreibsperre, Indexerkennung

AnschluBkabel fir Schreibsperre durch das Chassis fihren und an den Kontakten 1 und 4
des Kleinmikrotasters S 2 0.63.070400,0 (000-0-505-193) anléten,

Beachte:
ApnschluBkabel darf nicht an der Unterkante des Chassis iiberstehen.

Formkabel an den Transistor (unten) der Indexerkennung 1.52.170121.5 (0833-5-130-008)
anlbéten.

Spannvorrichtung auf das Chassis aufsetzen und mit 5§ x Zylinderschraube M 3 x 8
0.5004,1884.7 (002-0-511~-104) anschrauban.

Anschlilsse des Formkabels an die Diode (oben) der Indexerkennung anlSten und in dis
linke Kabelklemme Uber dem Kopfkabel eindricken,

Spange 1,62,170030.0 (083-1-130-085) in den Sattel der Indexerkennung eindriicken,

AnachluB Schalter "Motor on”

Isolierschlauchstick 3 x 3,8 x 1256 grin 1.62.990816.6 (004-0-131-063) Uber die An-
schluBleitung fir "Motor on” des Formkabels schieben und in die beiden Kabelklemmen
des Magnetlagers und des Schalttragers driicken.

AnschluBleitung an die Kontakte 1 und 4 des Schalters "Motor on" anléten,

Anschlu Schrittmotor, Spule Kopfandruck, Fptosystem Spur Qo

Schrittmotor M 2 von unten, innen beginnend, anliten.

AnschluBkabel der Spule Y 1 an die rechten Anschlisse X 1.6 - gelb und X 1.5 - blau
des hintaeren Létosenwinkels anléten.,

Fotosystem Spur 00 1,.62,170243,3 (083-5-130-020) mit Zyllnderschraube M3 x6
0,5004,1864.6 (002-0-511-103) an Chassis anschrauben,

Formkabel an die Lumineszenzdiode (oben} und Fgtotransister (unten) anlbten,

Ansciiluf Antriebsmotor M 1

Rotes Anschlufikabal an Ldtstiutzpunkt X 1.12 (unten) und blaues Anschlubkabel an Lot-
stitzpunkt X 1,11 {oben) anloten.

Anschlisse der 2 x UKW-Drossel 0.0000.0004 .6 (000-0-506-404) auf &6 mm kirzen sowie An-
schlisse des Kondensateors 0,7787,0319.0 {(007-0-1495-632) avubiegen und kirzen.
Vorbsreiteten Kondemsator an die LétstUtzpunikte X 1.:1 und X 1,12 des hinteren, linken
Lotesenwinkels anloten. ’

Vorsereitets Drosseln zwischen den Létstitzpunkten X 1.,U/X 1.12 und X 1.7/%X 1.11 ein-
Yotin, B

Beu(nte'

_Unisre Urossel steht senkrechrt zwischen dan Leiden Lutstallari,
" Obere Orossel steht waagerecht Uber den Létstellen,

Drosseln dirfensich nicht berihren.
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Schlaufe des Formkabels sn den Litstitzpunkt X 1.8 (unten) des linken Lotosenwinkals
mit Isolierschlauchstiick 3 x 3,8 x 10 - grin 1.62,991270.8 {004~-0- 132-061) anloten.."
Zweites AnschluBkabel an den Lotstltzpunkt X 1.7 anloten. :

AnschluB Kopfkabel an Steckeinheit Interface

Kopfkabel an der linken Kabelklemme (der Indexerkennung) vorbei in die rechte Kabel-
klemme eindricken. Schlaufe dea Kopfkabels kurz legen, Jjedoch nicht knicken!

Anschlisse des Formkabels en die Diode (oben) der Indexerkennung anldten und 1n die
linke Kabelklemme iber dem Kopfkabel eindricken,

Steckeinheit Interfacesteuerung 1.62,.518280.8 (083-4-130 -Q97}- (Lotseite nach untan)

mit Zylinderschraube M 3 x 6 0.,5004.1864.6 (002-0-511-103) ung Scheibe 0.5011.0044.0 o
(002-0-556-146) vorn und Zylinderschraube M 3 x 30 0.5004,011i4.1 (002-0-511-146) mit
Abstandsrohr 1,62.170055.0 (083-2-130-095) und Scheibe 0.50'75.'0_074;.1 (002-0-556-160)
hinten, an die Fihrungsleiste links, anschrauben, '

Beachte: . )
Beim Anschrauben der LP-Interface wird die Leiter vorn nur seitlich festgeklemmt
{nicht die Aussparung benutzen),

Kopfkabel an die Litstitzpunkte der LP-Intsrface anléten,
Reihenfolge X 21, X 22, X 23, X 24

Bgachte ;
Oie Anschlusse X 21, X 22, X 23 werden mit je einem Isolierschlauchstiick 2,0 x 2,8 x9 -
gelb 1.62,990896.1 (007-0-131-072) bestickt.

AnschluB Steckeinheit Interface 1.62,518280,8 (083-4-130-097); LED fir MFS~Anwahl

Formkabel an die Létstitzpunkte X 1 bis X 20 der LP-Interface anléten.
Anschlisse der Lumineszensdiode VQA 13 0.7862.9013,8 (000-0-177-001) auf 8 mm klrzen.
LED an die Anschlisse des Formkabels anléten (kurzes Kabel an die Katode).

Verkleidung Frontplatte

in die Frontplatte 1.62.170088,.2 (083-3-130-088) wird die LED VUA 13 eingedrickt,
Die Frontplatte wird rechts mit 2 x Schaftschrauben 0.5016.0314.8 (002-0-617~140) und
linke mit 2 x Senkschrauben 0,5003.0734.2 (002-0-614-167) angeschraubt,

2s
Inbetriabnahmevorschrift

2.1,
Uberprifung Riemenspannung

MFS an das ING adaptieren.
Mit Kippschalter 2/4 erfolgt die Auswahl der entsprechenden Laufwerke (2- oder 4-Spur).

Die VWP Einstelldiskette 679 02 0836130000 wird eingelegt und das Laufwerk geschlessen,
Durch kurzes (1!1) Betétigen der Taste MO wird der Motorantrieb eingeschaltet (max. 1 s)
Die Riemenscheibe am Antriebsmotor darf sich nicht drehen, Jedoch leicht driften.
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2.2,
Einetollunggprehzahl

Taata MO betatigen.
Probierdiskette einlegen und Laufwerk schlieBen. WP-LED leouchtet dabei auf und ver-
lischt wisdsr. Die RDY-LED lsuchtet. Die IX-LED lsuchtet periodisch auf, Drehschalter

auf "n" schalten. Am ING werden digital die letzten beiden Stellan der Drehzahlperioden-
dauer angszeigt. Einstellung der Psriodandauer auf:

200 me +/~- 1 ms
-9

Die Einstellung erfalgt am Regler R 13.1 der Antriebssteterung 1.62.518270.3
(083-4-130-096), Durch die Taste 1:10 wird die 1. Stelle hinter dem Komma zur Anzeige
gebracht. Nach dem_Entriegeln der Taste AL wird der Andruckhebel abgeschwenkt. Die
Periodendauer wird sich geringfﬁgig #ndern, Bereich ohne Kopfandruck:

200 ms +/= 4 ma

293
Uberprifung 20 kHz-Takt

Das PT-MeBkabel wird an dan MeBpunkt MP 4 (X 27} der Interface-LP adaptiert.
Drehschalter steht auf PT, Die Periocdendauer des 20 kHz-Taktes wird digital angezecigt.

50 8 +/- 0,5 ja-8

Ourch Betétigen des Tasters 1 : 10 wird die 1. Stelle hinter dem Komma zur Anzeige ge-
bracht. Die Einstellung erfolgt am Regler R 8.1 auf der Interface-LP 1.62,518280.8
{083-4-130-097) .

2.4
Uberprifuog Einzelschritt

Der Drehschalter wird auf ING geschaltet,

Die Taste SE wird betétigt. Mit jedem Orucken der Taste ST wird der Kopfschlitten
1.62,170234.5 {083-5-130-016) um einen Schritt positionisrt. Durch die SD-Taste wird
die Positionierrichtung gedndert., Die LED-TO zeigt die Pgsitionierrichtung an,

2454 ’ o
Uberpriifung/Justage Kopf-Schicht-Kontakt

Der Filz muf waagerecht (vom vorn und rechts betrachtet) auf dem Zenit der Schreib-
lesekopfoberfliche aufliegen. Bei Bedarf ist der Kopfandruckhebel zu justieren.

In beiden Endstellungen das Kopfschlittens (Spur 00/Spur 39) mub bel abgeschwenktem
Kopfandruckhebél zwischen Filz und Magnetkopf mindestens 2,5 mm Luft vorhanden sein.
VWP 651 06 0836130000 -

Probierdiskette einlegen, Laufwerk schlieBen.

-MaBpunkt MP 3 (X 25)

- Einstellungen Oszi: 5 mg, C,2 V

 _Durch vorsichtiges Bglasten des Kopfandruckhabels darf sich das Yiledergabesignal nicht
) ﬂqsantlichfverbessern-lassen.
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Bei einer Verbeasefung des Signals wird die Justage ﬁberpfﬁft; die Aufnahme (Filz)
083-4-130-123 (1.62.170168.2) gedreht oder gewechselt. S

2.6,

Uberprifung (Schreib)-Lese-Funktion

Oszi wird mit ING-Ausgang "RD" gekoppelt.
Einstellungen: 2 V, 2 us . .
wWD-Drehschalter auf Stellung 2 schalten. Durch detétigen der Tasten WD und Start werden

auf der Disketts Impulse innerhalb einser Spur aufgezeichnet. Die gelesenen Informationen|’

warden als Rechteckimpulse mit einer Periodendauer von 8 .8 abgebildet. Uberprifung
in Spur 20. WO-gchalter auf Stellung 1 schalten. Durch Betédtigen der Taesten WO und
Start werden dis Informationen (8 Ms) durch neue mit eilner Periodendauer von 44}&
Uberschrieben. Uberprifung in Spur 20. '

Der RD-Versatz darf maximal eine Einschaltimpulslinge von 600 ns betragen. Uberprifung
erfolgt in Spur 39.

2.7,
Uberprifung Fehlerkreis, ROY, S:lektdiode .

Beachte:
Bei Laufwerken ohne Fehlerkreis entféllt die Uberprifung des Fchlerkreises.

Die Tasten SE, MO sind gerastet.
Bei folgenden Bedingungen muB die FW-LED leuchten:

- Schritt wihrend des Schreibens (Taste STaut)
Taste 1 : 10 wird nicht betédtigt.

- Wahrend automatischer Positionierung (STsut) wird versucht, die Oiskette zu be-
schreiben {WD und Start). Nach Betédtigen der Taste Start muB die FW-LED sofort leuch-
tan.

- Schreiben ohne Kopfandruck (HL)
- Schreiben ohns "Motor on" (Taste MO).

Schreiben ohne Daten (Taste WO nicht betétigt).

Oberprifung ROY:

MFS auf die rechte Chassiswand stellen.

Tasten MO und HE sind gerastet. Mikroschalter SMO von Hand betétigen.

Spindel beginnt sich im Uhrzeigersinn zu drehen. IX-LED leuchtat.

Durch Vorstecken der Probierdiskette, bis zum Index-Fotosystem, verlischt die IX-LED,
und die WP-LED leuchtet. Nach viermaligem Vorstecken der Probierdiskette leuchtet die
RDY-LED, und der Kopfandruckhebel wird angeschwenkt. :

Der Schalter SMO muB wihrend das‘vorateckens gedrickt gehalten bleiben.
Uberprifung Schreibsperre WP: '
Probierdiskette mit Schreibsparre einlegen. WP-LED leuchtet.

Bei angelegten Schreibdaten WD muB FW-LED leuchten.

Uberprifung Selekt-LED:

Durch mehrmaliges Betétigen der SE-Taste wird die Funktion der SE-LED in der Front-
blende liberprift.
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" Impulse werden mit der Taste WO bereitgestellt.

™ Durch die Taaste Start wird die Funktion Schreiben fir eine Diskettenumdrehung ausge-
lost.

X Nachljeder Funktionsiiberpriifung ist die FW-LED mit der Taste FR zu ldschen.

2.8,
Ubarprifung Tunnelspannung

Zwischen den Anschlissen 8 und 9 des A 244 wird der Elektrolyt-Kondensator 100 4, F
adaptiert ("-" des Kondensators an AnschluB 8). Bei ING mit 100 aF-Buchsen kann das
Adapterkabel genutzt werden. Diese2 wird zwischen Anachlud 9.des A 244 und der 100 g F-
Buchse geschaltet.

Probierdiskette einlegen. Tasten WD, WE und FR betétigen.

Einstellung Qazi: 0,2 V, 5 ms

Kippschalter ST betfiitigen,

Mit PT-MeBkabel Spannung am Létstitzpunkt X 23 messen. Es werden Rechteckimpulss ait
einer Amplitude von 0,1 V abgebildet.

2.9.
Uberpriifung Tunnellbschstérke

Auf Spur 20 der Probierdiskette werden O-Impulse aufgesprochen (WD-Schalter Stellung 2) |
Der Oszi ist extern mit dem Indeximpuls (Ausgang Ix am ING) zu triggern.
Einstellung Oszi: 0,2 V, 10 ms

An MeBpunkt MP 1 (X 26) wird ein Frequenzband sichtbar. :

‘Der Kopfschlitten wird in Spur 22 positioniert (durch Betatigen des ST 1-Tasters}).

Létstitzpunkt X 23 (Tunnelldschung) wird mit der Léschleitung 56 Ohm gekoppelt, die
wiederum mit dem "+"-Ausgang (+ 5 V) das ING varbunden ist. Durch diese Kopplung

wird in den bheiden Lischepulen des S/L-Kopfes eine komstante Spannung induziert.
Bgachte:

Ist der Strom zu hoch {KurzschluB) fihrt Rastlagnotienus zum Léschen von Daten~
diskettanll

Mit Betétigon der Taste Sync bewegt sich der Kopfschlitten mit 13,2 ms/Spur in Rich-
tung Spur 00. Bei Uberfahren der Spur 20 kommt es zum teilweisen Lbachen des Frequenz=
bandes durch die beiden aktivierten Lischsysteme.

Nach Zuruckpoaitianieren in die Spur 20 missen sich im Frequenzband deutlich Einschni-
rungen erkennen lassen, die

mind, 40 % der Amplitude

betragen miigsen,
Die Einbriche werden mit Ixv (ING-"Indexverzigerung”) gesucht.

.2.10. -
Einstellung Spurlage (s. Pkt. VI/3.4.)

‘ Einstellung Oszi: 0,2 V/10 ms
externe Triggerung mit . Ixv am ING
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Einlegen der CE-Diskette 1,.62.130011.1 (083- 4-120-014) (mit Schreibsperrel )
CE-Diskette: Spurlage euf Spur 30 und 18

Auf Spur 18 und 30 sind 13 Balkengruppan Zu-je S5 Balken aufgezeichnet. )

Die Taaten SE, MO und HL sind gerastet. Der Drehschalter steht auf ING.

Mit Taste Sync wird der Kopfschlitten in Spur. 00 positioniert, :

Oag PT-MeBkabel wird an den Létstlitzpunkt MP 1 (X 26) der Interface-Steckeinheit
adeptiert, . ) -
Durch Betétigen der ST-Tasten wird die Spur 30 (18) der CE-Diskette ‘gesucht, Ist der

Schnecke vorzunehmen. .
Die beiden Befestigungsschrauben werden geringfligig geldst.
Mit der VWP Spurlags 470 18 0836130000 erfolgt die Korrakfur des Schrittmctors.

Die am Oszi sichtbaren Balken sind durch Verschwenken des Schrittmotors auf gleiche
H5he zu bringen. Es werden 4 Balkengruppen abgebildet. Bei Exzentrizitétsabweichungen
sind die Balkengruppen zu vermitteln,

Nach jedem Verschwenken des Schrittmotors mub mehrmalig positioniért werden {mit
ST 10), um die statische Hysterese zu eliminieren {Richtung Spur 00 und Spur 39),
Beide Befestigungsschravben des Schrittmotors festdrehen und danach Spurlage erneut
kontrollieren.

2.11.
Einstellung Fotosystem Spur 00

Positionierung des Kopfschlittens in Spur O1.

Den MFS suf die rechte Chassisseite legen und mit Spezialmaulechlissel 170 91
0669015100 iber Kupplungshilse den Kopfschlitten in die Spur 0,5 positionieren. Es
erfolgt ein weiteres Verdrehen in die gleiche Richtung (Spur 00), jedoch keine volle
halbe Spur,. Jetzt muB TO-LED leuchten. Beim Lésen des Schlissels muB der Schrittmotor
wieder die Position Spur 0,5 einnehmen, und die TO-LED muB verldschen. Durch Verstellen
der lLsge des Fotosystems Spur 0O ist disse Einstellung zu gewihrleisten,

2,12,
Einstellung mechanischer Anschlag Spur 00

Einstellen des mechanischen Spur OD~Anschlagee auf Spaltma8 0,05 mm mit

VWP 651 10 0836130000,

Mit Taste ST 10 auf Spur 10 und zuriick positionieren. Spur 00-Anschlag mit SpaltmaB
0.1 mm Uberprifen (s. Pkt, VI/3.6.).

2.13,
Automatisches Popsitionieren

Drehschalter wird auf ING geschaltet, Durch Betétigen der Tasta Sync und STaut beginnt
der Kopfechlitten zwischen den Spuren 00 und 39 zu positionieren. Nach mindestens
10 Zyklen darf keine der beiden ST-LED leuchten,

Kopfachlitten um eine 1/2 Spur versetzt, so ist dies Korrektur iber eine Verdrehung dar 1

s e e
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2.14.
Gberprifung Schrittkorrektur

Der Kopfechlitten wird durch den Taster ST 1 in die Spur O1 positioniert. Von Hand wird
‘der Kopfechlitten in dies Spur 0,5 varsetzt, Der ST-Schalter wird kurz eingeschaltet.
Ist die Schrittkorrektur exekt, steht der Kopfeschlitten jetzt in Spur 00.

Uberprifung mit CE-Diskeftoz
Ourch Positioniersn mit ST 30 und ST 1 wird der Kopfachlittan in die Spur 30 (18)
{Spurlage) positioniert., Dis Kontrolle der Salken gibt AufachluB_ﬂbar korrekte Spurlage.

VIII.
wartungpvorachrift

1.

Allganeines

Die Wartung des Folienspsichers ist Bestandteil der vorbeugenden Instandhaltung.,
Durch planméBige Uberwachung der Einstellwerte und Gerétefunktionen werden Toleranz-
Oberschreitungen, Drifterscheinungen und Funktionsstdrungen frihzeitig srkannt und
konnen behoben werden.

Alls Wartungsarbeiten am Gerdt K 5600,10 dirfen nur von Technikern auvagefihrt werden,
dis eine entsprechande Befihigung besitzen.

Die laufenden Wartungen sind nach dem vorgeschrisbenen Wartungszyklus (Tabelle 1)
‘durchzufdhren.

Die erste wartung srfolgt generell vorbsugend bei Aufstellung des Garidtse beim
Kundan (Arbeitsgang 1, 2, 3).

Kontroll- und FunktionsmaBe sind in Tabelle 2 zusammengefaBt.

Alls Wartungsarbeiten am mechanischen Laufwerk esrfolgen bei abgezogenem Stecker und
sufgeklappter Interface-Leiterplatte.

2,

Reinigungs~ und Schaierstoffe

Reiniguhgauittal:'

Alkohaol, 96 $ig
odar Freon

Fitwaeser
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Schaisrmittel:

Schaierfett .

SWB 423 TGL 14819/02

oder ’

dquivalente Schmierstoffe
aveléndischer Produktion

Ein Vermischen des Schaiermittels mit anderen iquivul-ntdn Schmlierstoffen hat zu
unterbleiben.

Beim Wechseln der Schmierstoffsorte =muB

Teile vorgenommen werden.

3.

Wartung dss mechanischen Lasufwerkes

eine grindliche Reinigung der mechanischen

AG | symbol DurchzufGhrende Arbeiten Arbeitemittel

1 Reinigung des Magnetkopfes wattestibchen
Nech Abheben des Andruckhebels ist die Kopf- oder X

weiches, fussel-

fliéche mit o:qan in Alkohol getauchten Watte- armes Tuch
stibchen zu slubarn. Anschliefend wird die
Kopffliche mit elnem weichen, fusselarmen Tuch
trocken gerieben und nochmals suf Ssuberkeit
Oberpraft.
Danach ist der Andruckhsbel vorsichtig herab-
zZulassen.
Achtungl
Wihrend der Reinigungearbeiten darf der Magnet-
kopf weder mit der bloBen Hand noch wit harten
Gagenstidndan berihrt werdenl

2 Reinigung der Spindel Waiches, fuseel-
Reinigung von Andruck- und Zentrierfliche der armes Tuch
Antriebsspindel mit einem in Alkohol getrénk-
ten Tuch,

3 Reinigung dee Andruckfilzaes Pinsel
Reinigung des Andruckfilzes sit einem trockenen
weichan Pinsel

4 Austausch des Filzes Pinzette
Sollte der Filz nach lingerer Laufzeit stark PRMFS

oder unglciéhn&ﬂig abgenutzt sein, auf er eus-
getauscht werden.

Dszu ist der Andruckhebsl anzuhsben, dis
Plastsufnahme mit dem Filz (Aufnshme kompl.
083-4-130-123) aus des Hebel hsrauszudricken
und das neus Teil einzudricken.

2
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AG

Symbol

Durchzufihrende Arbeiten

Arbeitsmittel

10

11

12

Der Andruckhebel ist langsam zurilickzulassen.
Nach diesem Eingriff ist die Lesespannung zu
kontrollieren (s. AG 156).

Reinigung der opt. Signalgeber

Beim Reinigen des “Index"- und “Spur00"-Signal-
gebers sind die beiden Elemente (Diode, Tran-
sistor) mit weichem Pinsel zu séiubern bzw.
auszublasen.

Wartung des Diskettenantriebes

Nach Abnehmen des Antrieberiemens ist die
Leichtgéngigkeit von Spindel und Antriabs-
motor zu kontrollieren,

Die treibende und die getriebene Scheibe des
Antriebes sind mit engefeuchtatem Tuch oder
Tupfer zu sédubern.

Nach Trocknung Riemen wieder asuflegen. Im Be-
darfsfall ist such der Riemen in der oben ge-
nannten Art zu reinigen.

Austauach des Rlasmens

Ein stark gedehnter oder besschédigter Riemen
ist auszuteuschen.

Dazu ist das Magnetkopfkabel am Diskettenbe-
ruhigungsturm aus der Plasthalterung zu nehmen.,

Diskettenblockierung

Cer Kern des Zugmagneten ist mit Alkochal zu
reinigen und anschlieBend zu trocknen.

Diskettenfihrung

Die Diskettenfihrungen sind mit einem angefeuch-
teten Tuch und geeigneten nichtmetallischen
Hilfemitteln zu reinigen.

Zentrierung 083-5-130-007

Die Funktionsflichen sind auf Beschddigung zu
kontrollieren.

Mikrutaétar

Die Funktion des Mikrotasters ist von Hand zu

‘kontrollieren. fel Bedarf sind die Schalter

auazutauschen.

Kaontrolle dar Funktionsmabe

USarprufung aller in Tabelle 2 zusammengefaBten
MaBe, Im B8edarfafalle Neujustage.

Pinsel

Fuasaselarmas Tuch,
wattetupfer

VWP

Welches, fussel-
armes Tuch

waiches, fussel-
armes Tuch

Fedarwsage
Fuhllehre
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AG| Symbol

Durchzufihrende Arbeiten

Arbegitsmittel .

13| s 42i

14

Tabelle 1

Fatten von Funktionsteilen

Alle eich bewegenden mechanischen Teile aindiin
den Galenk- und Lageratellen mit sinem Minimum
an Fett zu achmieren.

Gleitetellen sind vor dem Schmieren zu reinigan

(Entfarnen des alten Schmierstoffes durch ange;

feuchtete Wattestéibchen oder -Lappen).

Achtungl -

Alle mechanischen Teile, die beim Einlegen, Bb-
trieb oder Entnahme des Datentrdgers von diesem
berdhrt worden konnan, sind fettfrel zu halten!

Reinigung der Verkleidung

Verkleidungsblende und Griffelement sind mit
angefeuchtetem Tuch zu reinigen.

Arbeitegang Wartungsabsténde (Std,)
§00 1000 2000 10 000

AG 1 X

AG 2, 9

AG 14, 16, 17, 20 X

AG 10, 12, 13 X

AG 11 X

Tabelle 2

KontrollmaBe mechan, Funktionsteile

- Andruckkiseen - Turm

- Magnetklappe - Klappenhaltar
Magnetkopf - Andruckfilz
Andruckplatts = Andruckhebel 0,7 mm
Andruckhebel am Kopfspiegel

Aa.

1,0 + 0,2 mm
0,9~ 0,1 mm
2,5 mm

0,14 ... 0,17 N
(14 see 17 p)

Wartung und Kontrolle der Elektronik

Pingsel -

fusselarmes Tuch-.

Wettestibehen

wWaelches Tuch

Die Kontrolle elektronischer Einstellwerte esrfolgt zyklisch in vorgegebenen Zeitab-

stinden bzw. nach bestimmten mechaniechen WartungsmaBnahmen. Die Wartungsabstinde sind

der Tabelle 1 zu entnehmen. Fiir die sinzelnen Arbeitsgénge zur wartung und Kontrolle
- der Elektronik warden folgende Arbeite- und MeBmittel bondtigt:

M i i L b
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Arbeita- und MeBmittel

- Digkette
- PRMFS (Prifprogramm MFS}

‘Aufatellung der Arbeitsginge

AG Durchzufihrends Arbeit Arbelts~ und
MeBmittel
16 Kontrolle Kopf-Schicht-Kontakt
Aufzelchnungen von FluBwechseln mit 8 mm Abstand auf Diskette
Spur 39. : PRMFS

Dig differenzierte Wiedergabespannung (MeBpunkt
MP 3/X 25) muB debei sichtbare Einsattelungen in den
Maxima und Minima der Grundwelle aufweisen.

Bemarkung:
A 16 folgt nun auf A 4

17 Kontrolle Matordrehzahl

Kontrolle der Dauer asiner Diskettenumdrehung durch PRMFS
Messen des Abstandes zweier Indexsignale {Buchsa am
Steuargarat).

Gegebenenfalle mit Regler 13.1 {5teckainheit Antriebs~
steuerung) auf Nennwert 200 + 1 ms nachatellen,

1g"™ Kontrolle Schrittmotortakt
Kontrolle der Taktfrequenz am Melpunkt MP 4/X 27,
Gagebsnenfalls mit Regler R 8.1 (Steckeinheit Intsrface-
Steuerung) auf Nennwert 20 & 0,2 kHz nacghstellen.
1g™ Gberprifung der Spurtreue
Die Uberpriifung der Spurtreues erfolgt mit Einstelldis- Einstelldiskette
katte und Oszillograph, Oszilloskop
20 Auatausch des Antriebsmotors

Liegt die Motordrehzahl auBerhalb des zuléesigen
Toleranzbereiches, d.h. wenn sia nicht mehr mit dem
Regler R 13,1 geméB AG 17 einstellbar ist {obgleich
die elektronische Drehzahlregelung funktiontertl),
ist der Motor auszutauschen,

Riemenmontage nech AG 7. und Drehzahleinstellung nach
AG 17. :

Uberprifungen nur in Wbrkstﬁttén
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IX,

Aquivalentliste fiur K 5600.10

 NSW-Typ

Lfd. Nr. Benannung SW=Typ
1 D 100 D K 155 LA 3 MC 7400 " Motorola
2 D 103 O MH 7403 MC 7403 -
3 D 110 D K 185 tA 4 MC 7410 .
4 D 126 D K 155 LA 11 MIC 7426 ITT
5 0 174 D K 1556 T™ 2 MIC 7474 -
6 D 193 D K 155 IE 7 MIC 74193 -
7 0104 D K 155 LN 1 MIC 7404 .
8 B 204 D - SN 74 H 04 N Texas Instr,
9 D 274 D UCY 74 H 74 N SN-74 H 74 N - -
10 DL 123 D K 555 AG 3 SN 74 LS 123N " -
11 A 110 D - . SN 72710 N " "
12 A 211 D - TAA 611
13 A 244 0 - TCA 440 Telefunken
14 A 301D - TCA 205 A -
16 A 302D - TCA 345 A “
16 8 555 0 - LN 555 D National, Semicond,
17 MAA 723 MAA 723 H LM 723 CH - -
i8 U 551 O (programm.!} P 1602 A (unprogramm.l)
19 SF 137 C BC 237 -
20 SF 116 C KFY 16 -
21 SC 308 C KT 345 A ac 308
22 SC 308 D KT 345 B BC 308
23 55 216 B 2 T 3606 -
24 S5 216 D 2 T 3606 -
25 S0 345 KT 817 B -
26 SO 346 KT 816 B -
27 SAY 17 - BAY 95
28 SAY 30 - 1 N 385
29 SAY 12 - BAY 42
30 SAY 73 - -
31 SAM 65 - -
32 SY 345/05 - BY 198
33 SY 360/05 - 1 N 4000
34 $ZX 21/5,1 - -
35 SZX 21/5,6 - -
36 SZX 21/10 - -
37 VU 123 - SEH 409
i8 SP 213 - SFH 209 -
39 VQA 13 - v 20

Verantw. Lektor und Gesamt-
bearbesitung im Auftrag
der DEWAG Cottbua:

Dr. Lutz-Steffen Tag, Leipzig
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robotron

VEB Robotron
Buchungsmaschinenwsrk
Ker-Manc-Stadt
DDR-9010 Kar-Marx-Stadt
Annaberger Str. 93 '

. Exporteur: -
.Robetror-Export/import

Volkseigener .

. AuBenhandelsbetrieb

derDeutschen
Demokratischen Republik
DDR-1080 Berlin
FriedrichstraBe 61



