Piir das neue Rechnermodell
ROBOTRON K 1003

der Serie der Frogrammierbaren Kleinstrechner K 1000
stellen wir Ihnen in vorliegender {lbersicht eine Reihe
mathematischer Probleml&sungen vor, deren Einsatzmtglich-
keiten incbesondere auf den Gebieten der lMathematik,
Phyeik und Technik liegen.

Unter Beriicksichiigung des Speicherplatzbedarfes kinnen
diese Frograwme auch auf den Modellen K 1001 und K 1002
genutzt werden.

Der Lieferumfang der Prograrme umfalt jeweils den
Prograrmdatentirdger/Magnetkarte einschlieBlich einer
Prograrmdokumentation, die eine detaillierte Programnm-
beschreibung, Bedienungecanleitung sowie die Befehls-
lisie enthilt.

Schrifiliche Bestellungen richier Sie bitte an:

VEB Rotctron/Elektronik
Zella-llehlis )

Abt, KIA/F
606 Zella~1lehlis

Strefe der Antifaschisten 63 - 66



Programm- :
bezeichnung/Kurzbeschreibung

Speicherbedarf

LINEARES GIEICHUNGSSYSTEM
n-ter ORDNUNG

Progremm Nr, 32 30 1C
Berechnet wird der Ldsungs-
vektor X = (x1, ene s Xy
1€n €14

Eingetzbar auch auf:

robotron X 1001 - 1

robotron K 1002 - 1

robotron K 1003 - 1
wobei gich max. Ordnung des
Systems verringert.

INVERSION EINER MATRIX

Programm Nr, 32 30 1C
it einem Algorithmus von GAUS-
JORDAN wird zu einer Matrix A
der Ordnung n(1 £€n £ 10) die
inverse lMatrix

len 25l £ x 2w
scwie die Determinante berechnet.
Mit den Rechnertypen:

robotron K 1001 -~ 1
robotron X 1002 - 1
robetron X 1003 - 1

anwendber bis Ordnung n = 10

HORNER-SCHEMA (einfach)

Frogramm Nr. 22 30 30

Berechnung des Vertes p(xO)
eines gegebenen Folynomes
n -1
= a 8, ¥
pn(x) a X Ha, X +8,X,+a
mit reellen Koeffizienten n
an der Stelle X

b O

~Programm:
528 Speicherplétze

~-Datenregicter:
00 - 08

Adresse fiir
Arteitsepeicher
09 —(n(n+1)+9
flir Matrix

-Programm:
823 Speicherpl.

-Datenregicter:
00 - 11
f.Adresse des
Arbeitaspeichers

1240 414112420540

DR fir Metrix-
elemente

~FProgranmm:
157 3peicherpl,

—Patenregister:

000 ... n+d



Programm-
bezeichung/Kurzbeschreibung Speicherbedarf

STMFLEX - VERFAHREN

Programm Nr, 32 3C 40 -Programm: .
1813 Speicherpl&tze
Fir ein lineares Ungleichungs-
aystem
S
2yq%qt oo oA X - b1
£
’ -Datenregister:
. 00 - 09
- als Arbeitsreg.
i = (m+3) (n+2)
e -
aqu1+ cee toBXS ; bm alg Speicher

des bestirmt wird durch eine
Koeffizientermatrix

a :(ai-) i ’
J J
]
und einem Vektor b = (bi), Wi Ik
wird ein optimaler Vektor

N

x = (X9)s see 4%)7
ermittelt, der die Zielfunktion
Z(x) = ZyXq% oo 4 Z. Xy

unter der Bedingung x = O fir
3 ="1:(1)n
max’riert bzw., minimiert.

Nur anwendbar suf:

rokotron K 1003 - 2

rototren K 1003 - 2

(mit verringerung der n und m)

und auf

robcirom K 1003 - 4 (ohne Einschrénkungen)



Programm=- , @
bezeichnung/Kurzbeschreibung Speicherbedarf

HARMONISCHE ANALYSE BEI DISKRET
GEGEBENER FUNKTION

Programm Nr. 32 30 50 wProgEamm: ;

: - - g .
Berechnet werden Fourierkoceffizi- 312 Speicherplatze
enten a_, b_ (e=0(1)n) der zu den -Datenregister: -

il 000 ... N+0
Werten f. gehtrenden Fourierreihe, {N-Anzahl der Stiitz-
= stellen)
P (x)= E o 2YWe (x-:
¥ \x)_ao+ L E;uos % (x Xij
i 2T e el
+ bgsin S-5-= (x—x4{]

SMIPSCN -~ REGEL

Progremm lir. 32 30 6C -Progranm:

Von einer gegebenen Funktion f£(x)

igt Daten
I :r//_ £(x) ax il

dtze

go gensu wie méglich zu bterechnen.

TSCHEEYSCHEFF -~ APPROZINATION

Progrerm Nr. 32 30 70

=
Zu einer im Intervall E?;+U
gegebenen stetigen Funkiion

y=f{x) igt ein Polynom vom ~-Detenregicter:
Grade N{0€N411) zu ermitieln, 00C ... 04%

dag diege Funktion méglichnsi
gut approximiert.

Auch einsetztar auf den
Rechnertypen: b T e iRl

rebotron K 1001 - 1
robotron K 1002 - 1
rcobotron K 1C03 - 1



Programn-
tezeichrung/Kurzbeschreibung Speicherbedarf
LINEARE REGRESSION i
Programm NR. 32 31 1C ~-Progranms: -
190 Speicherpléhze
Berechnung der Regressionsgeraden -Datenregister:
¥ = ax + b durch Berechnung der 00 - 08
Parameter a und b.
RUNGE -~ KUTTA 11
Programm NE. 32 31 20 -Programm:
216 Speicherplétze
Integration einer Differential =Unterprogramnm:

5lelchang 1. Ordnung
f’= !})
nach dem Verfahren von Runge-Kutia

RUKGE - KUDTA  1/2

Programm KR, 32 31 3G

*vtegrsthn einer Differential=-
gleichung 2, Ordnung

y'to= %}'vd‘au

nach dem verfakran

Runge-Kuttia-lyatrim.

RUKGE - RUTTA  2/1

Programm NR. 32 371 40

Integration eine. Systems von zwel
Differentislgleichungen 1, Ordnung

¥t o= £(x,¥ §7—) 2! = g(zr:fﬁz)

Schritiweite nach dem Verfshren von
Rung e-&quqa.

N ... HO¥e

(e = Linge des UP)
-Datenregister:

co - C8

-Programm:

328 Speicherplétize
-Unterprogramm:
N e n+1 .
(n =L&nge UP y'')
-Datenregigter:

00 - 09

-Programm:

320 upelcherp1atze
~Unterprogramm:

N ... nte

(e = Lange UP y*')

m ... mt0

(0 = ILinge UP Z2')
~Datenregister:.
Progr. 000 - Q10
e 011 - 010+p

*



.

Programm-
bezeichnung / Kurzbeschreibung Speicherbedarf

LUSUNG EINER KUBISCHEN
GIEICHUNG

Programm: NR., 32 31 50 ~Programm:
440 Speicherplétze
Berechnung von

5 2 - Datenregister:
Ax“ + Bx* +Cx + D =0 000 - 0C3
mit Hilfe der Cardanischen- Unterprogramm:
Formel bzw, der trigonome- n ose n+71
trischen Aufldsung.,
HORNER ~ SCHEMA (doppelzeilig)
Prograrm NR, 32 31 60 ~Programm:
216 Speicherpliétze

Ee wird das Polynom -Datenregicter:

) n-2 000 - n+6
pn(x}= 8pX 4+ 8 X, %4 ..+ ayx+a (n-Grad d.Polynoms)
durch den reelen Quadretfaktor
xz-ax-p mit s=2n und p= -(n2+v2}
dividiert,
DETERMINANTENBERECHNUNC
Programm NR. 32 31 80 =Progremm:
.o 665 Speicherplétze
Das Programm berechnet den Vert ~Ja*enreg.gter:
einer Determinante n-ter Ordnung 000 - 016 Arbeiis-
nach dem Verfahren von Gesuse mit cpeichen:
Augwahl des Hauptelements 017 - 017+n

D=det (8,) iy k= (1,2, 3, .cv 4n) Tegister a,)

VEKTORADDITION
Prograrm NR, 32 21 90 —Frozramm
180 3pelcherpliiitze
- =Dztenregisier:
Addition zweier Vektoren Eooej Eﬁ -

(Ed) und (3;)
(aj) + (bj) = (aj + bj) = (e,)

€.



|

Programn-

bezeichnung / Kurzbeschreibung Speicherbedarf
LESUNG DER
QUADRATISCHEN GLEICHUNG
Programm NR, 32 31 00 -Programm:

200 Speicher-
Losung der quadratischen Gleichung plEtze

ax2 +bx +¢c =@

mit Hilfe der Ldsungsformel

210=-81 (82 -a

-Datenregister:
000 fir Para-
meter b

Za
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