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I.  Verwendung und Einordnung

Die Tastatur dient der manusellen Eingabe von alphanumerimechen und numerischen Zeichen,
Ruf- und Steuerinformationen sowlie von Startbedingungen in das angeschlossene Gerit.
Uber die Tastatur konnen dem Bediener durch optische Anzeigen und akuetischem Signal-
geber Zustendsinformationen des Ger#tes vermittelt werden.

Folgende zwei Grundtypen werden eingesetzt:

~ Tastatur robotron K 7634 {20 Raster-Tastatur)

315 findet Verwendung ale verkleidete Auftischbaugruppe, z. B. in den Anlagen robotron
K 8927 und robotron K 8931. Charakteristisch ist die speziell fiir Terminale goeignete
Kompaktausfithrung (keine r#umliche Prennung zwischen alphanumerischen, numerischen
und Funktionstesien} sowie das Fehlen der durch Lichtemitterdioden merkierbaren Selek-
tortasten. Sie besitzt in einer zusidtzlichen sechsten Tastenreihe eina Anzahl weitere
Funktionstasten. -

- Tastatur robotron K 7636 (27 Raster-Tastatur)

Sie findet Verwendung sls Auftischbaugruppe, z. B. fiir den Blirocomputer roboiron 45120
sowle als Einbauvariante filr den Blirocomputer robotron A 5130, Piir dieme Anlagen ist
die rHumliche Aufteilung der Testatur in den alphanumériachen Bereich sowie in die
Bereiche fiir numerische und Fuqktionstaaten mit den rechts angeordneten, durch LED
anzeigbarsn Selektortasten charakteristisch.

Beide Grundiypen eind intellegente Tastaturen, welche aus einer speziellen Mikrorechner-
konfiguration auf der Basis dee Mikroprozessors U 880 bestehen. Sie haben die gleiche
Syetemtirennstelle und besitzen ausachlieBlich kontaktlosme Tastenschalter. Durch den Bin~
8ats einee Speicherschaltkreises ist dle Belegung der Tasten und der zugehbrige B-Bit-
Tastencode frei wihlbar. o

Jeder Tastatur ist in der Regel eine Bediensicherungsbaugruppe zugeordnet, welche eine
unerlaubte Bedienung der Anlage verhindert sowis eine programmiechrische Auswertung
beutimmter von der Bedienkraft gegebenen Informationen zuliéSt.

Zuslitzliche Funktionen (z. B. optimche und akustische Signalgebung) werden durch Komman-
doverarbeitung realipiert., Piir spezielle Funktionen kiénnen Tasten Testgelegt werden, die
keinen Code susgeben.

Die Tastaturen robetron K f634lx 7636 eind wartungsfrel und im Dausrbetrisb einsetzbar.



1l. Technische Doten

Hersteller:
- Tgatelemente:
Anzeigeelemante:

Mechanische Kennwerte:

- Grundraster der Tastatur in
Zeilenrichtung
Zeilensbstand

- Betidtigungsfrequenz einer Taste

- zeltlicher Abstand zwischen dex
Bet#tigung zweler unterschied-
licher Tasten

- BetHtigungsgeschwindigkeit

-~ Betatigungskraft

- Tastenhub '

~ Lage des Schaltpunktes
Einschaltpunkt
Ausschaltpunkt .

~ zuldssiger Hthenunterachied
benachbarter Tastenkndpfe:
{iber gesamte Testaturebene

- vorgesehene Einbaulage
~(Neigung zur horizonitalen Ebene)

- Summe aller. in Betdtigungsrichtung
einwirkenden Krifte
dabei je Taestelement

- Heuptebmessungen (mm)

- Magse
{ohne Aufnahmerahmen, Abdeck-
blech und Verkleidung)

- max. Anzahl Tastenschalter
TSH 19 F®

- max. Anzahl LED—Bausteine’

Elektrische Kennwerie:
- Betriebssgpannungen und
Stromaufnahme

VEB Robotron-Elsktroschaltgertite Auerbach
Tastenschalter TSH 19 P (kontaktlos)
Baugstein mit Lichemitterdiode sowie
Anzeigeelement TSA 19 mit Signalkleinlampe
MSKF 12 V/0,05 4

4975 mm
19,00 mm
£ 10 Hz

Z 30 ma

3 /s ... 500 wm/s
£1,5 K

4 mm (4+0,3/-0,2)

1,3 0@ ... 3,2 mm nach oberem Anschlag
= 0,8 mm vor oberem Anechlag ’

# 0,5 om
32,5 mm
s 7°
3 30N
max. 10 N fiir die Dauer von max. 30 8
Auftiachvariante Einbauvariante
K 7634: 524 x 250 x 63 -
K 7636: 672 x 250 x 63 625 x 200 x 60
»
K 7634: 1,87 kg
K 7636: 2,13 kg
K 7634: 106
X 7636: 118
K 7634: 5
K 7636: 8
Spannung auf der typ. Stromav.rnahme
Leiterplatte bei Nennspannung
5 P +5VEsg 0,70 4
5 N -5visg 0,03 A
12P +12vise 0,20 A
SPH "+5VI5% 0,03 A

5 PH ist eine Hilfsspannung zur Gerdteeinschaltung



Zur Gewihrleistung der Beiriebsspannung 5 P an der Tastatur ist der Stromversorgungs-
modul vorzugeweise auf 5,1 V ¥ 3 % einzuatellen.

- Die Spannungszuschaltung muf den Erforderniseen des Speicheraschaltkreises U 555 C
entsprechen.

- Signalpegel prizipiell TTL-kompatibel
~ Eingangsimpulslinge & 400 ns
Ungebungsbedingungens:

- Einsatzklasse EKL 3 mit Ausnshme akustischer Signalgeber

- Transportiklasse TKL 3 mnit Ausnahme akustilscher Signalgeber'

- Lagerungsklasse LKL 2 mit Ausnahme akustischer Signalgeber

- Stérinduktion in unmittelbarer Tastaturnshe = 0,01 T

= heli Einbau der Tastatur ist mindestens der Schutzgrad IP 20 zu erreichen

= der Einsatz darf nur in Verbindung mit einem Gef#B erfolgen, daes in das Schutzleiter-
aystem des GerHtes eingeordnet ist oder Schutzisollerung gewihrleistet

- Berilhrungagchutz bel Auftischtastaturen
Wird die Auftischtastatur mit Schutzkleinspannung betrieben, so eind die Schutzleiter-
anochliisgse am AnachluBkabel abzutremnen sowie das Kabel zwischen Boden und Stecker-
winkel 2zu entfernen. Iat keine Schutzkleinspannung vorhanden, wird die Schutzgiite der
Tagtatur nur gewidhrleistet, wenn sie schutzgeerdet ist.
Deshalb ist beim AnschluB der Auftischtastatur unbedingt darauf zu achten, daB vor
dem Anstecken dea AnschluBkabels der Schutzleiteramschlu angeschraubt wird.

Die exakte Anzghl kann bei der Jeweiligen Ausfilhrungsvariante der Tastatur von der
hier angegebenen abweichen.

Iil. Konstruktiver Aufbau

Die Tastaturen robotron K 7634 und robotron K 7636 bestehen aus einem Montagerahmen, der
Leitsrplatie mit Elektronik sowie den Tastenschaltern, Anzeigeelementen und Abdeckbau-
steinen. Der Montagerahmen enthiilt als tragendes Element Aufreihstreifen und Stabili-
sierungeschienen. Er dient der Aufnahme der Tastemschalter, Anzeigeelemente und Abdeck-
bausteine und wird mittels Befestigungsblechen mit der Leiterplatte mechaniach verbunden.
Die Leiterplatte tr&gt die Anschliiese der Tastenschalter {Hallelemente) und Anzeigebau-
steine sowle die anderen elekirischen und elekironischen Bauelemente.

Das Interface wird mittels 26-poliger Steckerleiste, die unterhalb der Tastatur am
.Tastaturaufnahmerahmen montiert ist, realisiert. Der Tastaturaufnahmershmen liegt {iber
dem Montagerahmen der Tastatur und dient gleichzeitig als Aufnahme filr dle Bediensiche-
rungsbaugruppe, welche iilber ein vieradriges Kabel mit der Sondertirennstelle X2 verbunden
ist.

Der elektrische AnachluB der Tastaturen erfolgt bei der Einbauvarlante mittels Bandlei-
tung BY 26 x 0,3 und beil den Auftischtastaturen mittels geschirmter Plastschlauchleitung
HYF (C) Y19 x 2 x 0,1. Die Kabel sind 1 : 1 verdrshtet und beldeeitig mit 26-poligen
Buchsenlelsten bestiickt.

Abweichend von der Systemtremnstelle X1 ist an den Rundkabeln der Auftischtisstaturen der
Kontakt A13 (Schirm) nicht belegt. Dafiir wird gesondert ein Schutzleitersnachluf heraus-

gefilhrt.



IV. Bauelementebasis

Die in der Tastaturelektronik verwendeten Bauelemente und Schaltkreise sind im Heft
"Bausteiniibersicht" erliutert. Es folgt deshalb lediglich eine Beschreibung dea in den
Tastaturen eingesetzten Tastenschalters mit Hall-Schaltkreis (TSH 19 F).

Das Arbeitsprinzip des TSH 19 F ist das eines magneitisch betHdtigten Schaltera, wodurch
kontaktgebende Elemente ausgeschlossen sind. Er besitst einen integrierten Schaltkreis,
bestehend aus Referenzspannungsquelle, Hallgenerator, Differenzverstidrker, Trigger und
Auagangstransistorstufe,

Bei Betitigung der Taste wird ein Magnetsystem dem Hallelement gensherti, wobel die Hall-
spannung proportional mit dem Magnetfeld ansteigt. Ist ein definierter Hall~Spannungs- '
wert erreicht, erfolgt das Umschalten der Auvsgengsspannung von high nach low.. Voraus-
gsetzung fiir diesen Schalivorgang ist das Anliegen eines high~Pegels am Freigabeelngang.
Liegt dieser auf low, ist das Umschalien des Ausgangspegels nicht mbglich.
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I Referenz[~ Hall :
Spannung o Trigger |
: auelie | _ generator] ) i
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| |
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Abbk, 2
Tastenschualier TSH 19 F
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Abb. 2
Tastenschelter TSH 19 F



V. Funktionsbeschreibung

Te8.
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1, Beschreibung der Tasten-— und Anzeigefunktionen

Im Rehmen dieser Beschrelbung wird auf eine detailierte Erliuterung der Tasten- und An-
geigefunktionen verzichtet und auf das Bedienhandbuch der entsprechenden Anlage verwiesen.

Die folgende Beschreibung gilt bei Verwendung des Betriebssystems SI0S 1526 und ist so-
wohl filr die BUrocomputer A 5120 und robotren A 5130 als auch filr das Platzreservierungs-
terminal robotron K 8927 und das Universella Bildechirmterminal robotron K 8931 gllltig.
Dabei wird auf lénderspezlfimche Beuondorhaitan nicht eingesangen' es ist die daftir glll-
tige Tastenfeldaufteilung 2zu benuizen,

Die Wirkungsweise der spezifischen Taeten des Elektronischen Schreibsystems robotron

A 5310 ist in Verbindung mit den Programmkomplexen der Pexiverarbeitung zu betrachten
und in deren Beschreibung nachzulesen. Um die Tastencodes bestimmter, auf der Tastatur
des Schreibsystems nicht vorhandener Punktionstasten (z. 3. Monitortaste, CI-Taste)
abgeben zu kdnnen, eind durch Vergleich der Codetsbellen die analogen Tasten herauezu-
finden. '

1,1. Betrisbezustandseinstsllung und -anzeige

- Anzeige "Netzapannung"

A 5120/A 5130

2?/ Die Anzeige leuchtet, wenn das GQerdt an das Netz ange-
@ A socblossen ist und an der Stromversorgungeeinheit die
Netzmpannung anllegt.

K 8927/K 8331

H@ ¢
7.

- Tagte "Betriebsbereitschafi™

{II‘ Bei Anliegen der Netszspannung kann des Gerdt durch Be~
% ® - titigen der Taste in den arbeitsfdhigen Zustand gebracht
werden.

Zweimaliges Betdtigen innerhaldb von 2,5 8t
Auslbsung der Funktion RESET

Dreimaliges BetHdtigen innerhalb von 2,5 B2
Direkte Abschaltung

- Anzeige "Batriehsbereitschafi®

29/ ‘ Die Anzeige leuchtet nach Herstellen der Betriebsbereit-
// gchaft bis zum Abechalten des Gerdites bzw. bis zum Ausfall
der Logikspannung.

~ Bedienelement der Bediensicherungsbaugruppe

¥ach der Gersiteeinschaltung muB dee Bedlenelement in die entsprechende Aufnahme der
Tagtatur gesteckt werden, um mit dem Gerdt arbeiten zu ktnnen. Falle ein falsches
oder keiﬂ'Bedienelemant benutzt wird, verbleibt das Gerdt im Monitoretatus.

Wird das Bsdienelement wihrend der Arbeit entfernt, ist jegliche Tastatureingsbe



gesperrt und die Programmabarbeitung stoppt am nEchsten Ein- bzw. Ausgabebafehnl.
Nach Beendigung der Arbeit am Gerdt iet das Bedienelement zu entfernen.

1.2. Zehnertastatur

A 5120/ 5130 K 8927 E 8931
NN
o)y (7] 8] ]9 7118|]9 71189
~11ells]|]s Llls5]1s t|1s]{s
1112113 1|[2]]3 11[2]13
o |oo| looo oloo]|- ol|-1|],

Uber die Zifferntasten werden dem Gerit numerische Daten, iiber die Minustaste das
Minusvorzeichen eingegeben.

1;3. Alphanumerische Tastatur

- Zeichentasten und Leertaste

33V *11=

11
i1
bt

¥it der alphanumerischen Tastatur werden Ziffern, Buchetaben und Sonderzeichen elnge-
geben.

Die leertaste bewirkt die Ausfithrung von Leerschritten des Druckkopfes'bzw. Kursors
und Leerzeichen werden befehlasabhingig in den Speicher eingeschrieben. Diese Tazte iot
also nicht zur freien Positionlerung zu verwenden.

-~ Unschalttasten

- Bei Auswshl eines Zeichens aus der oberesn Belegung oder
; N _E t § bei Wechsel der GroB-/Kleinschreibung von Buchstaben muB
gleichzeitig mit der Zelchentaste eine der belden Umachalt-
tasten betdtigt werden. Bei einfacher Belegung der Tasten

werden die Zeichen bzw. Punktionen der Grundstellung wirke
sam.




« Umschaltfeststeller und Anzeige

So0ll Uber einen lingeren Zeitraum in der Umachaltatellung
@ t geschrieben werden, ist es midglich, mittels der Tasets
"Umschaltfeststeller® die Tastatur in dieser Stellung
zu verriegeln und diemse Verriegelung durch den neben dem
Umschaltfestateller befindlichen Anzeigebaustein anzu-
zeigen. ’
Durch Batitigen einer der beilden Umschalttasten wird die
Dauerumschaltiung aufgehoben; die Anzeige verlischt wieder.

1.4. Steuertasten Dialoggerii

Auf dem D;aloggerﬁt ist ein Eingabebereich durch seine Anfangsposition (Kursor- oder
Druckkopfposition) und durch logische Zeilenlénge und Zellenangzahl im Eingabebefehl
festgelegt. Diese Formatisierung wird durch die physismche Gegebenheit des Gerites be~

grenzt. Innerhalb des so definiertsn Bereiches sind, je nach dem Mdglichkeiten des
Dialoggerites, Positionierungen durch Steueriasten miiglich,

4 5120/a 5130 K 8927

et @ @ DEL
Bl [ee] CE
t

o — }

K 8931




Dialoggeri#t Bildschirm

Die Steuertasten filr Bildschirm singd
innerhalb alphanumerischer Eingabe=~
felder wirksam. '

Grundstellung Kursor

Yorwdirtshewegung des EKursore

Rlickwartsbewegung des Kurasore —

Rickechriti-

Eursor eine Zeile zurilok
(nach oben)

Eursor eine Zeile vorwirte
(nach unten)

Zeilenschsltung, Riicklauf
des Kursors

Tabulation vorwérts

Tabulation rilckwirte

Zglchen einfiligen IN
MODE

'Zéiehen ldschan

Zelle einfiigen

Zelle luschen

Eingabebereich liéschen

INS
LINE

DEL
INE

CE

Dialoggerit Drucker

Die Druckersteuertasten sind

bei Eingebebefehlen mit Ausgabe

auf Dialoggerdt wirksam.

Grundetellung Druckkopf

Druckkopf eine Poaition nach
rechtse

—— Druckkopf eine Position nach

links

taste

Zeilenschaltung rilckwirts
Zellenschaltung vorwidrts

Zeilenschaltung, Druckkopf an
progr. Anfangsposition der
ntichsten Zeile

ohne Wirkung
ohne Wirkung
Umschal turig auf Rotdruck
ohne Wirkung
ohne Wirkung
ohne Wirkung

gleiche Wirkung wise

Grundstellung
Druckkopf: -



L¥achen Bingabebereich RASE‘ chne Wirkung
|INP

Ltschen bis Feldende _ ERAS ohne Wirkung
EOF ‘

Zeichentaste Duplizieren ' R N Pruck deﬁ Zeichens <"
DUP ]

Zeichentaste PFPeldmarke ' Druck des Zeichenms ">"
[FM

1,5. funktionstnaten

= Monitor-Taste

M| IOFF

- OFF (-Line)-Taste

Das Betitigen der Taste bewirkt ein Verlassem des laufenden Progremmes und ermig-
licht die Arbeit im Monitorprogramm.

Durch eins entsprechends Kommandoeingabe kenn des unterbrochene Progremm anschlies~-
gend vom Unterbrechungepunki aus fortgeseizi, oder eas kinnen andere Moniterfunk= -
tionen angewkihlt werden.

Bei unterbrochenen numerischen Eingabebafehlen wird an den Anfang dee Befehle ge~
sprungen, die Eingabe mufi volleténdig wisederholt werden.

Ein aktivierter DFil-Befehl wird nicht beeinfluft. Dies bedeutet beispielsweiee, daB
ein gleichzeitig stattfindender Empfangsvorgang trotzdem ordnungesgemiB beendet wird.

- Starttasten/Ende-Text~Taaten

A 5120/4 5130

%ETZi ET1

sS4 ss|lss
S1 s3||37
S8
S $2
59

10



K 8927

Saaqif Stray nm | |Zwick
Rost Schw Werni XXX

CA ' [ CL
P E13 —
(gg&.‘mrung Fé) REC ISENDI
" ;E; F
ET2 - |ETH{]| ET - |SKIP
K 8931

cmg! eNCL |REC_ PF 1 E( PF12

GE\.‘..
PAT1| {PA2
ENTER ﬂ M \

Die mit den Bahnhofsbezeichnungen verashenen Stationstesten sowie auch die Steuer-
tasten (z. B. SKIP, REC, SEND uaw.) wirken ebenfalls wie Starttesten, welche iiber das
Anwenderprogramm spezifiziert genutzt werden.

Alle aufgefiinrten Tasten beenden den ektuellen Eingsbebefehl. Es werden programmierte
logiasche Kontrollen der eingegebenen Daten vorgenommen, in deren Ergebnis das Programm
weiterarbeitet.

In Abhi#ngigkeit von der betHtigten Taste kinnen Pfogrammverzweigungen erfolgen, dle
das Ausfilhren spezleller Teilprogramme bedingen. Ndhere Angaben dazu miissen in der Be-
dienungsanweisung der Anwenderprogramme enthalten sein.

Die Tasten ET? und ET2 bzw. ENTER und CNCL werden suBerdem bei der Arbeit im Kommuni-
katlonseystem verwendet.

- Fehleranzeige

Pehler bei Ein- und Ausgabeoperationen werden durch roties
[ZZSJ Blinkeignal gemeldet. AuBer bel flherechreitung der Eintest-
kepazitdt wird als Hilfe zur BErkennung der Fehlerurssche auf
der Systemzelle des Bildschirms eilne Fehlerausschrifi ange-
zeigt.

i



- Taste Fehlerltischung

Mit dem Betidtigen dieser Taste wird die blinkende Fehleran~
zeige gel®¥acht. Der Bediener kann die Arbeit nach Beseitigen
des Fehlers forisetzen.

Cl RESET

= Selektortesten und -anzeigen

.

A 5120/A 5130 @ 0
EIE
RIE
RIE

Durch Bedienen der Selektortasten kann an susgewhhlten Stellen eine Programmverzweigung
erfolgen. ‘

Die Selektoren sind sowohl von Hand als auch vom Programm 5etz- und l¥schbar. Sie sind
jederzelt bedienbar, voreinstellbar und kombinierbar. ' .

Der erste Tastendruck setzt den Selektor, der zweite Tastendruck 16scht den Selektor.

K 8927

5%7 ' Pos, BOO
VA {Codierung A1H)

" Die gesetzien Selektoren werden durch Leuchten der Anzeige neben den Tasten gekennzeich-
net. Die eingeachaltete Selektorfunktion gilt, solange die zugeordmete Anzeige leuchtet.
Der Selektor der Anlage K 8927 ist ohne Anzeigeeinrichtiung.

2. Programmprinzip

2.1. Prinzipieller Ablauf innerhalb der Tastatur

Das Mikroprogramm der CPU sowie die Tabellen der Tastencodea eind in einem in der Tasta-
tur eingesetzten 1 KByte-ROM-Schaltkrele gespeichert.
Die Adresaenverteilung ist wle folgt festgelegt:

Adresee Name

Gdﬁﬂ vee 1EFH PROGR Prograan

1F¢I,I s 26FH CTAB 1a Codetabells 1, Grundstellung
27¢H vee 2FTy CTAB 1b Codetabelle 1, Umschaltstellung
2FSH e 377H CTAB 2a Codetabelle 2, Grundstellung
378H .en 3FFH CTAB 2b Codetabelle 2, Umachaltstellung

Das Programm beginnt mit einer Betriebsbeginnroutine.

Ea folgt eine zyklische gruppenweise Abfrage der in Matrixform zusammengefaBten Taaten,

wobei jede Tastendnderung sofort bearbeitet wird.

Jewsils nach Ablauf einer kompletten Matrixabfrage erfolgt die Schnittstellenbedienung.

liegt eine Signaleingabe zur Tastatur an-(z. B. Ansteuerung bestimmter Anzeigen), erhilt
die GPU iiber ein Register ein 1=-Byte-Eommando zur Welterverarbeitung. AnschlieBend kann

der Code einer eventuell bet#tigien Taste in ein Ausgaberegister eingetragen werden. Er

gteht hier zur Abholung bereit.

12



Betriebsbeginn

|

Test auf Anderung ‘\\
in der Matrix ///

Bearbeltung einer
Anderung

Bearbeitung eines {

empfangenen Kommandos

Ausgabe gepuffertes
Zeichen

Abbk. 3
GrobfiuBbild

2.2, Signelspiel zwischen Tastatur und Anlagze

Durch die 2 ms~CTC-Routine der ZRE wird die Tastatur zyklisch bedient, wobeil (iber die
Unibusgleitung UB3 die Gilltigkeit einer gedrilickten Taete abgefragt wird. Da der Tasten=-
code gepuffert ist, kann zwischenzeitlich bis zur Ubernahme dieses Codes in die ZRE iiber
ein EKommando eine Information in die Tastatur eingegeben werden.

Das Betriebssystem SIOS 1526 benutzt folgende IN/OUT-Befehle filr die Testatursrbeit:

INg1 {iber die Leitung TUBZ

fiir die Abfrage nach einer giiltigen Tasteninformation (Giiltigkeitesignal)
IN@6 (ber die Leitung TUBT

fiir die Datenausgabe (Ubernahme des Tastencodes)
OUTY¥3 tiber die Leitung UCS4 _

fiilr die Datenelngabe iiber ein 1-Byte-EKommando ‘

Als Zwischenspeicher fiir die unterschiedlichen Testencodes dienen ausgewihlte Bytes der
RAM~-GTUuppe GGH der Anlage:

Selektor- bzw, Bedienberechtigungsinformation: K-Register
‘{dynamischer Selekiorapeicher)
Byte @pChy und @QCB,

numerische Elngaben: ) Eingabepuffer EP -

Byte §OAY, ... GUAF,
alphanumerische Eingaben: Direkttransport zur Speicheradresse &
Informantionen von Start= bzw. Ende=Text=- Die Speicherung erfolgt modifiziert
Tasten: (Bit 6 und 7 gelscht) in Abhiingigkeit

von der Art des Eingabebefehls.

N-Register ~ Byte ¢¢06H bel numerischen
Eingabebefehlen
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A-Register - Byte GGC?H bei alphanumerischen
Eingabebefehlesn

Auf weitere Erliuterung der fir die Tastenarbeit zustidndigen Hodﬁln des Betrlebasysiems
wird im Rahmen dieser Beschreibung verzichtet.

3. Allgemeiner Ablauf

3.1. Einschalten der Tastatur

Ist die Anlage wmit dem Neigz verbunden, bildet die Schalikassette des Neizteiles die
Hilfsspannung 5 PH. Unter der Vorauseetzung, daf die Briicken E1:1, E1:3 und E1:5 in der
Taptatur bestiickt sind, wird diese Hilfsspannung iiber die LED F55/G52 angezeigt, und ein
Finschalten der Anlage ilber die Taste "Betriebsbereitschafti® iet mBgiich. Als Folge da-
von echaltet die Leitung SA nach low; das Netzteil wird aktiviert. Mit dem Zuschelten
der Logikspannung 5 P leuchtet die Anzeige F58/352,5 - die Betriebebereitschaft ist her-
geatellt.

Durch eine RC-Kombination am RESET-Eingeng des Mikroprozessors wird der interne Befehls-
zdhler auf Null gestellt. Das Mikroprogramm der Tastaiur realipiert durch die Betriebs~
beginnroutine das LYschen besiimmter CPU-interner Speicher sowie das Einstellen vaerachie~
dener Zihler auf ihre Anfangawerte.

Das Kommando RESET bringt die Tastatur in den Grundzustiand, welcher charskterisieri ist
durch:

~ SHIFT mus (Grundstellung)

- LED-Anzeigebausteine aus (auBer Anzeigen "Netzspannung" und "Betriebsbereitmchaft™)
Fehlerlampe aus

akuetischer Tastenklick sowie intermittierendes ekustisches Signal ein bel Tastenbe-
tdtigung bzw. Fehlereinschaltung

Es folgt nacheinander die Ausgabe des Zeichens TYP und der Codes der Sonderleitungen
SL1 ... SLé (bei BWE SL1 ... SL3) der Bediensicherungsbaugruppe, welche durch das Be-
dienelement mit low-Pegel belegt werden und nicht die Codierung ¢ffy enihalten.

Vor dem Zeichen TYP kann nach dem Einschalten der Tastatur ein zufilliges Byte ausgege-
ben werden, welches jedoch durch das Betriebseyestem ausgeblendet wird.

3.1.1. Dgs Zeichen TYF

Zur Festlegung der Tastaturkonfiguration und zur Bestimmung, mit welcher der beiden
Codetabellen in Grundstellung geerbeitet werden soll, sendet die Tastatur nach dem Ein-
schalten bzw. nach jedem Steuerkommando das Zeichen TYP,

Ee ist frel wihlbar (vorzugswelise BGH) und wird auf der Adresse 1EFH des ROM eingetragen.
Die niederwertigen beiden Bit dieses Zeichens werden durch die Briicken E2:1 und B2:2
hardwaremifig festgelegt.

Das Zeichen TYP ist wie folgt aufgebaut:

E2:1 E2:2 )
Konf.  Code Typ Codetabelle

7 6 5 4 3 - 2 1 /]
x x x @ g ™P1  CTAB1
@ 1 TYP1  COTAB2
@ = offene Briicke 1 ¢ TYP2 CTAB1
1 = geschlossene Briicke 1 1 TYFP2 CTAB2
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Wird durch Betdtigen der CTRL-Taste von CTAB1 auf CTAB2 ungeschaltet, bleibt das Zeichen
TYP unbeeinfluBt.

3.1.2. Sonderleitungseingiinge

Die Bediensicherungsbaugruppe wird mit der Teatatur iiber Sonderleitungseingange der
Trennstelle X2 verbunden.

Jeder Sl~Eingang wirkt #hnlich einem Tastelement in der Matrix, d. h. die Abfrage erfolgt
2yklisch mit jedem Matrixdurchlauf hei Aufsteuerung der Adrefleltung A15 {iber die Kands
D6:4 bzw. D6:5. Dle in diesem Moment durch das Bedienelement eingeetellten Potentiale

auf den Datenbuslelitungen DBF ... DBS5 werden mit den Bits ¢ ... 5 des Registers E der

CFU verglichen. Nur bel Abweichung sendet die Tastatur den der Sonderleitung entaprachen-
den Code. :

Der Gode von SL1 ... SL6 wird im ROM auf den Adressen

268H . 26DH und 2E8y ... 2EDy fir CTAB1 bzw.
370y -.+ 3754 und 3FPy ... 3F5y filr CTAB2 eingetragen.

Iet auf diesen Adresseen GWH programmiert, wird die Zelchensusgabe fiir die betreffende
Sonderleitung unterdrickt.

Men erkennt, daB alle SL-Eingénge Triggerverhaltem haben, d. h. bei jeder Potentialdnde~
rung auf den Sonderleitungen wkhrend des Tastaturbetiriebes wird der entsprechends Code
gesendet. Da im Allgemeinen wihrend der Arbeit mit der Anlage das in der Bediensiche-
rungsbaugruppe gerastete Bedienelement unverdnderi bleibt, wird in dieser Zeit das Se-
1ékporregister K der RAM-Gruppe ¢¢H nicht aktualisiert. )

3.2. Tagtatur im Betriebazustand

3.2.1. Anderungetest

Vom Mikroprogremm der Tastatur wird eine zyklische Abfrage der Tastenmatrix organisiert,
indem ilber einen Gruppenzihler (Le~Register) die AdreBleitungen nacheinander aufgerufen
werden. Der AdreBbua AP ... A15 steuert die 16 Spalten (Freigmbeeinginge TSH 19 F) der
Matrix an., Die 8 Zeilen 2¢ ... Z7 {Aueginge TSH 19 F) der Matrix sind iiber die Nands
D6:2 und D6:3 mit dem Datenbus dee Mikroprozessors verbunden.
Der Taktgenerator, bestehend aus dem Schaltkrels D3:1, dem Widerstand R1:9 und dem Kon-
densator C5, liefert einen Takt mit der Frequenz von cs 820 kHz. Damit liegt die Dauer
einer vollstindigen Matrixabfrage beil

- Tl ca. 7 mB.

Diese Zeit 1st der minimele Abstand zwischen der Bearbeltung von Kommandos bzw. der Aus-
gabe von Zeichen, da erst nach Bearbeitung der letzten Gruppe der Matrix in die Routine
der Schnittstallenbéhandlung gesprungen werden kann. :

Jewelile 8 Tasten einer Spalte billden eine Gruppe, die komplett eingslesen und ausgewer-
tet wird. Wurde eine Taste innerhalb dieser Gruppe betdtigt oder loesgelassen, erfolgt
ein Programmaussprung zur Routine "Tastenversrbeitung". Damit verlingert sich der Ab=
fragezyklus Th um ca. 12 %. :

Eine Taste gilt als betdtigt, wenn sie mindestens fir die Zeit zweier aufeinanderfolgen-
der Matrixdurchliéufe gedrilckt wurde (Sondertasten bilden dabei eine Ausnahme). Demzufolge
wird der Code einer betlitigten Tasie nach max. JIh zur Verfiigung stehen. STH entspricht
gleichzeitig dem minimalen Abetand zwischen der Betdtilgung zweler unterschiedliochker

Tasten.
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3.2.2. Tastenverarbeitung

Zur Bestimmung betHtigter Tasten wird eine Rechenadresse gebildet, welche eine Relativ-
adresse zur Anfangsadresse der Codetabelle darstellt. Sie ipt wie folgt aufgebaut:

X XXX X X X X
‘ J Zeilennummer @ ... 7
Matrixnummer
F: AP ... AT
1: A8 ... A5

Spaltennummer @ ... 7

¢ in Grundstellung
1 widhrend der Programmabarbeitung
bei Umschaltung

Wird die ermittelte Rechenadresae zur Anfangsadresse der Codetabelle addiert, erhilt man
den Speicherplatz im ROM, auf dem der Code der bet#dtigten Taste programmiert ist.

In der Programmroutine Tastenverarbeitung erfolgen desweiteren nkhers Untersuchungen der
betreffenden Taste auf bestimmte Kriterien wie

- Sondertaste?
~ SHIPT?
- Doppelsetzung? u. H..

AuBerdem werden in einer speziellen Programmschleife zur Untersuchung des Zeitlimite die
Dauverfunktionstasten behandelt. Diese Tasten mit Daverfunktion sind frei wihlbar. Maxi-
mal 8 Dauerfunktionscodes konnen fiir jede Codetabelle am Ende von CTAB1 (Adressen 2FGH
e 2P7H) bzw. CTAB2 (Adressen BFBH ves BFFH) eingetragen werden. Unbenutzte Bytes er-
halten den Code Gmﬁr da dieser von der Tastatur nicht ausgegeben wird.

Bei erkanntem Dauerfunktionscode wird nach einer ersten Zeitschwelle von ca. 500 ms das
" Zeichen im Abstand von etwa 100 ms in das Ausgaberegister gegeben, solange die Taste be=-
tdtigt ist. Jede weitere zu einer Dauerfunkiion betdtigte Taste beendet die Dauerfunk-
tion. Die Zeit fiir die erate Zeiteschwelle wird im Byte mit der ROM«Adresse 159H, die Zfir
~den Dauerfunktionsrhythmus im Byte mit der Adresse 154H, festgelegt.

Die Gruppe mit der betidtigten Taste wird in den Tastenbetdtigungaspeicher eingetragen.
Dafiir sind die CPU-Register B, ¢, D und E reserviert. Das bedeutet, dab fiir 4 Gruppen
Spelchermtglichkeiten bestehen, wobei einschrénkend das Register B fest fiir die letzte
Spalte der Matrix (Sonderleitungen, CTRL- und Umschalttesten) vergeben wurde. Damit er-
méglicht die Tastatur sls Folgebetdtigung 3-key-roll-over.

Schlieflich erfolgt die Fortsetzung der Matrixabfrage bzw. nach AbschluB einer vollstin-
digen Abfrage die Schnittstellenbehandlung.

3.2.3. Schnittstellenbehandlung

Vor einer mdglichen Zeichenausgabe wird untersucht, cb durch einen OUT@3-Befehl und der
damit verbundenen Akiivierung der Leitung UCS4 eine Signaleingabe in das Eingaberegister
D2:2 vorgenommen wurde. Dea geschieht durch Testung der Datenbusleitung DB3 iber Nand
D6:1. Wurde durch einen Datenempfang der Auageng INT des Eingaberegisters akiiviert, kamn
mit A14 . MREQ (Chip D3:2-08) die Datenbusleitung DB3 nach high schalten.

Eingaben zur Tastatur werden vor einer Zeichenausgabe bearbeitet. Sie erfolgen iiber
1-Byte~Kommandos, welche wie folgt aufgebaut aind:
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a) RESET

Bit 76

-

¢

Q.

|
1
i
i
[}
1
b

- o

g
b) LED-Ansteusrung

1 xx ¥ Y Y Y Y

I;____ LED D58 (Sel ¢) ¢ = Ein

LED C58 (Sel 1) @ = Ein
EED B58 (Sel 2) g = Ein
LED 458 (Sel 3) @ = Bin

LED E15 (INS-MODE) ¢ = Ein

Das Ein- und Ausschalten der LED €99 (Anzsige Umechaltfestsieller) wird intern durch
das Mikroprogramm der Tastatur realisiert.

¢) Ansteuerung der Fehlerlampe und des akustischen Signals

1 Y ¥ x x x x x

]- ]h Blinken Fehlerlampe ¢ = Ein
akustiseches Signal ¢ = Ein

(ca. 1,25 8 lang)

¢ ¢ 1 ¢ ¢ ¢ g ¢

akustisches Signal ein
{ca. 1,25 & lang)

Dag akustische iniermittierende Signal beim Blinken der Fehlerlampe bzw. der akustische
Taetenklick wird intern durch das Mikroprogramm der Testatur gesteuert. Es kann mittels
der Steuertaste zu- bzw. abgestchaltet werden.

Auf ein Steuerkommando antwertet die Tastatur mit dem Zeichen TYP. Ein weiteres Kommando
(auBer HESET) darf nur nach der Ausgabe des Zelchens TYP eilngegeben werden. Zwischen der
‘Kommendoeingabe und der Ausgabe von TYP kann wegen der Pufferwirkung des Ausgaberegisters

ein anderes Zeichen ausgegeben werden.

Bei der Ausgabebehandlung wird der Tastencode der alé giiltig erkannten Taste aus der
Codetabelle iiber den Ausgabespeicher E' der CPU im das Ausgaberegister D2:1 geschrieben.
Dabei schaltet Ausgang 23 (INT) und damit die Leitung UINT nach low. Dieses sogenannte
Giiltigkeitessignal wird der ZRE bereitgestellt und kann {iber den Koppelbus im System als
Unterbrechungsleitung verwendet werden.

Die Abfrage nach einer gedriickten giiltigen Taste geschieht jedoch seitens des Betrieba-
systems der Anlage durch zyklischee Aussenden des IN@1. Dadurch wird dle Leltung 10514
aktiviert und ilber Nend D6:4 kann das Potential des Gilltigkeitssignals auf der Unibus-
leitung UB3 festgestellt werden. .

Der Tastencode wird mit Aktivierung der Auswahlleitung UCBT durch IN@6 von der Tastatur
gesendet. Zu beachten ist, daB neben dem im Ausgaberegister giiltigen Tastenocode dis
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Speicherung eines welteren gliltigen Tastencodes im Ausgabespeicher E' miglich ist. Eine
dritte Taste kann zusidtzlich zu den beiden gepufferten Zeilchen betHtigt sein, auch wenn
der Code der zueret gedriickten Taste noch nicht abgeholt wurde.

3.3. Spezielle Funktionstasten

3.3.1. Umechalttaste (SHIFT), Umschaltfestaieller (LOCK)

Die Tasten bewirken die Umechaltung innerhalb elner Codetabelle durch Setzen des Bit 7
in der Rechenadresse. Umschalttaste und Pesteteller werden in der Mairix feste Plitze
zugeordnet (Taastenposition B11/B99 und CO0, Rechenadresse 7FH und 773). Der LED-Baustein
auf Position C99 wird nur bei Betdtigung des Umschaltfeststellers eingeschaltet.

Ale Code ist fiir diespe Tasten GGH eingetragen.

3.3.2. CTRL-Taste der Tastatur K 7636

Beli Betdtigung dieser Taste wird von Codetabelle 1 auf Codetabelle 2 umgeschaltet, wobel
das Zeichen TYP unbeeinfluf bleibt. Die Tastenposition trégt die Koordinate A99 und die
Rechenadresse ergibt sich mit 7E,. Ale Code it fiir diese Tagte ¢¢H eingetragen.

3.3.3. Iriggertasate

Dieme Taste liefert bei der Betéilgung sowie beim Loslassen ihren Code.

" Der Matrixpunkt filr diese Taste ist auBer auf Position anderer Sondertasten frei wihlbar
und gilt fiir beide Codetabellen. Nach der Tastenposition wird die Rechenadresse gebildet
und auf der Adresse 1A2H des ROM eingetragen. Wird die Taste nicht benutzt, ist alas
Rechenadresse ¢TH bei der Tastatur K 7634 und sonst GBH einzuschreiben. Der Code fiir
diese Taste ist wie flir jede andere eingetragen.

3.3.4. Steuertaste

Diese Taste ermbglicht das Ab- und Zuschalten dee Tastenklicks in der Grundestellung
(Code 8¢H) sowie des intermittlierenden akustischen Signals beim Blinken der Fehlerlampe
in der Umschaltstellung (¢1H). Dabei ist der Grundzustend der Tastatur nach Punkt 3.1.
zu beachten. Die Positionsauswahl dieser Taste erfolgt wie bei der Triggertaste, wobel
die Rechenadresse der Taste auf der Adrease 139H des ROM eingetragen wird.

4. Bediengicherungsbaugruppe

4.1. Allgemeine Eeschreibugg

Die Bediensicherungsbaugruppe befindet sich zus#tzlich in der Tastatur und dient dem
Schutz der Anlege vor unbefugter Benutzung. Sle gewdbrleistet einen differenzierien Zu-
griff auf die Anwenderprogramme und die Funktionen des Kommuniketionesystems {MONITOR).

Von der im Bedisnelement durch 8 Codlerstopfen verschliisselbaren Information dienen

3 Bits der Bedienerkennung. Sie liefern die Aussage, ob es dem Bediener gestattet ist,
das aufgerufene Programm oder die gewiinschte Monitor-Funktion zu starten. Auderdem geben
sie eine durch das Programm auswertbere Information iiber den Bediener, falle mehrere Be-
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kréfte Zugriff zu gleichen Programmen haben.

Die restlichen 5 Bits des Bedienelementes dienen der Gerdtekennung, d. h. es wird hard-
wareseitig ausgewertet, ob der Bediener an der richtigen, fiir ihn zZugelassenen Anlage
arbeitet.

Die Hardware der Bediensicherungsbaugruppe besteht aus der Steckeinheit BES mit den Mi=-
krotastern S1 ... 58 und dem zum Betdtigen der Taster notwendigen codierbaren Bediensle-
ment. Wie der Stromlaufplan der Steckeinheit BES zeigt, kann eine‘programmﬁﬂige Auswer=
tung der Bedienerkenrung iiber die Leitungen SL1 ... SL3 nur dann erfolgen, wenn die Aus-
wertung der GerHdtekennung positiv war, d. h. wenn die betHtigten Mikrotaster ildemtisch
mit den auf der Steckeinheit BES gewickelten Drahtbriicken sind.

Die Abfrage der Leitungen SLi ...'SLB geschieht wie im Punkt 3.1.2. beschrieben.

4.2. Eennu und Codierung des Bedienelementes und Zuordnung der Drahtbricken

4.2.1, Eennung des Bedienelementes

1.62.120015,0/00
/////////Positionen der Codierstopien
‘ " 1.62.120011.0/00
(000 000 0°0)
8 T 6 5 4 3 2 1

Ii Bedienerkennung YY

Gerdtekennung XX

4.2.2, Codierung der Bedienerkennung

Bedienselement

1.62.120015.0/00
Bedienerkennung Codierung Funktion

mittels Codierstopfen

1.62.120011.0/00

3 2 1

X /o1 . Chefachalter
X / o2 ™ 1., Bedienebene
XX / 03 . ° 2. Bedienebene
XX / o4 . 3. Bedienebene
X / 05 ® . 4. Bedisnebene

XX / 06 ° ™ %. Bedienebene
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4.2.3. Codierung der Geriitekennung

Bedienelement

1.62.120015.0/00

Bediensicherung

1.62.120014.0/00

Codierung Begtiickung der Briicken
Gerdtekennung mittels Codieretopfen mittels Drahtetlick
1.62.120011.0/00 1.62.990043.0/90

B T 6 5 81/80 71/70 61/60 51/50] 41/40
o1/ YY b4 x x x| x
o2 /Yy . b 4 x . x x x
03 / YY ° x x x x x
04 / YY . x x x x x
05 / YY ) X x x x| =x
06 / XYY e o X x x x x
o7 / YY e o x x x x x
o8 / YY L x x x x x
09 / YY ™ x x x x| x
10 / YY . ) x x X b 4 x
11 / ¥Y . . X x x x x
12 / yy .« o x x x x x
13 / ¥y e * X x p x | x
14 / YY ™ . . X x b4 x b4
15 / YY e o o x x x x X
16 / YY . X x x x x
17 / YY [ b'e x x x | x
18 /YY » ) x x % x x
19 / YY . . x x x x x
20 / YY . . X b4 b4 x x
21 / YY . ™ x b 4 x x |z
22 / YY . . . x X x x x
23/ YY o . . % x X x x
24 / ¥YY s e x x x x x
25 / YY . o x x x | x
26 / YY T x x b 4 x x
27 / YY e o x x x X x
28 / YY e o o x x x x x
29 / YY e o @ X x x x | x
30 / YY . @ ™ ™ x x x X x
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5. Kontaktbelegung der Trennsiellen mit Kurzzeicheniibersicht

- Syestemtrennstelle X1 (26-polige Steckerleiste)

Symbol desa Anschlusses
Kontakt-Nr. Reihe A Relhe B
1 00 Co
2 5 PH 5K
3 UB1 UBd
4 UB3 UB2
5 UBS UB4
6 UB7 UB6
T 5 P Iy
8 i£of:1 8 1.3
9 Lifof:}-3 TesT
10 5P ~ (OTE3)
11 5P 5P
12 12 P 5P
13 - (8chirm) 5P
Badeutung der Symbole:
Q0 Maose
5P, 5N, 12 P Betriebhespannungen
5 PH Hilfsspannung zum Einschalten der Ger#te
UBY ... UBT Universalbus, Datenleitung & ... 7
ucs1 Auswahlleitung 1 (Datenausgabe)
ucs2 Auswahlleitung 2 (Abfrage nach Gliltigkeitssignal)
Ucs3 Auswahlleitung 3 (nicht benutszt)
Ucs4 Auswahlleitung 4 (Dateneingabe)
UIRT ' Universalbus Interrupt (Giiltigkeitssignal)
54 Sonderausgang

- Sondertrennstelle X2 (Steckldidsen)

Anschluf=Nr. Symbol des Anschlumses

S11
SL2
SL3
S14
SLS
5L6

O W0 - U w2

—_

Die ungeraden AnschluB-Nr. bilden die obere Reihe und die geraden Abachluf-Nr. die
untere Reihe der Sondertremnnsiellse.
Die Sonderleitungseinginge SL1 ... SL6 haben im unbeschalteten Zustand high-Pegel.
BX ist ein offener Kollektorausgang.



6, Chiffre der Tasteturen und Besiellbezeichnungen

Die Tastaturen werden durch die zuskitzliche Angabe

Debei gilt allgemein:

Tastatur robotron K 7634.XX

XX = 01
-51 .0 99

K 7636.XX

ollstéindiger Chiffre priézisiert.

Einbauvariante ohne Gehduse

Auftischvariante mit Gehiinse und Einheltskabel

Bestellbezelchnung (ausgewihlte Belapiele)

ESA-Rr, Lindervariante _BUN-Er. KROS-Nr.

1. K_7636.XX

1.1+ Einbautastaturen (4 5130)

K 7636.41 stand.-lat. 083-6-T700~003 1.49,780057.8/00
.44 lat./kyr. 083~6~700-004 1.49,780058,6/00
47 serbokroat. 083-6=-T700-005 1.49,780099,.6/00
.43 ungarisch 083-6=-T00~-006 1.49,780101,5/00

1.2+ Auftischtastaturen SA 5120, A 53102

A 51203 _

K 7636.51 stand.~lat. 083-6-700-023 1.49,780051.2/00
«54 lat./kyr. 083=6-T700-024 1.49,001853.1/00
57 serbokroat. 083-6~T700-025 1.49, 780098.8/00
53 ungarisch 083-6~T00-026 1.49,780102.3/00

A 5310:

K 7636.55 deutsch 083-6-700-081 1.49,780080,1/00
62 rusaiach 083=6=T00~ 1,49,730081.8/00

2. K_7634.XX (K 8931, K 8927, 45120/BC 25)

K 8931: _

K 7634.54 stand.-1lat,. 083-6=700~043 1.49,780052,.0/00
.56 lat. flcyr. 083=6-T700-~044 1.49,780054.5/00

K 8927:

K 7634.55 deutach 083=6~700-062 1.49.780053.7/00

A5120/BC 253

K 7634.60 englisch 083-6~700~045 1.4%.780072.1/00

Die in den nachfolgend sufgeflihrten Spezifikationsbléttern enthaltenen Chiffre
beziehen sich auf die Grundvariante und kSmnen fir die Einbau- als auch fiir die
Auftischvariente verwendet werden.

22



Te Spezifikationsblatt'und Codetabellen ausgewidhlter Ausfilhrungsvarianten

7+1. TaBtatur robotron X 7634.04

T.1.1.

7.1-2.

Tels3.
Teied,

Tele5e

Te1.6.
TeleTs

Chiffre der Tastatur K 7634.04
Sondertrennstelle X2
- SL-Eingénge: L~aktiv beil Reset
- hestiickts Anachliisge: X2:1 = SI1
X2:2 = SL2
X2:3 = SL3
X2:7 = 00
Bestiickte Briicken E1:1, E1:3, E1:5
Elngesetzter ROM Schaltkreis U 555 C verzinnt

Kurzzeichen: D1
Bezeichnung: Schaltkreis Y 708-125

Bestell-Nr.: 1.49.001281,.7
80825

Bestellbezelichnung: Y 708-125
Bestell-Nr.: 80825

Testenposition spezieller Funktionstasten

CTRL -
Triggertasts -

Steuertaste -

Ausgang bildet Signal BX G53

3fach Taste -
Umschalttaste (SHIFT) B99, B11
Umschaltfeststeller (LOCK) Ccoo

Leertaste (Space, Bfach) A05 {A02-A08)
Akustischer Signalgeber nicht bestiickt
Code des Zeichensa Typ 8¢d
Codetabelle siehe Serviceschaltpléne

7.2. Tastatur robotron K 7634.05

Tele1s
Te2.2.

Te243,
Te24de.

Te2s5.

Chiffre der Tastatur K 7634.05%

Sondertrennstelle X2

= SL~Eingénge: L-ektiv bei Reset

- bestilckte Anachliisse: X2:1, X2:2, X2:3, X2:7
Beetilckte Briicken E1:1, E1:3, E115
Eingesetzter ROM Schaltkreis U 555 C verzinnt

Kurzzeichen: D1
Bezeichnung: Schaltkreis ¥ 708-130

Bestell-Nr.: 1.49.680830.3
80830

Bestellbezeichnungs Y TO8-13C
Beatell~Nr.: 80830

Tastenpeosition spezieller Funktionstasten
CTRL -
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Triggertaste

Steuertaste

Ausgang bildet Signal BX

3fach Taste

Umachalttaste (SHIFT)

Umachaltfesteteller (LOCK)

Leertaste (Space, 8fach)

Akustischer Signalgeber
Te246, Code des Zeichens Typ '

To2+7+ Codetabelle

T.3. Tastatur robotron K 7636.01%

7.3.17. Chiffre der Tastatur

7.3.2. Sondertrennstelle X2
- SL-Eingdnge:
« bestilckte Anschliisse:

T.3.3. Bestiickte Briicken
T.3.4. Eingesetzter ROM

653

B11, B99

o0 |
A05 (A02-408)

B@H
siehe Serviceschaltpléne

K 7636.01

L-aktiv bel Reset
X2:1 = SL1

X2:2 = 8L2

X2:3 = SL3

X2:7 = 00

E1:1, E1:3, E1:5

Schaltkreis U 555 C verzinnt
Kurzzeichen: D1
Bezeichnung: Schaltkreis Y T708-I24

Bestell-Rr.: 1.49.001280.7
80824

Bestellbezeichnung: Y T08-I24
Bestell-Nr.: 80824

Te3e5. Tastenpoeition spezieller Funktionstasten

CTRL

Triggertaste

Steuertaste

Ausgang bildet Signal 34
3fach Taste

Umachalttaste (SHIFT)
Umschaltfeststeller (LOCK)
Leertaste (Space, 8fach)
Akustischer Signalgeber

7.3.6. Code des Zeichens Typ
T+3.7. Codetabelle

T.4. Tastatur robotron K.7636.04

Tedsle Chiffre der Tastatur

7+4.2, Sondertrennstelle X2
' - SL-Einginge:
- hestiickte Anschlliisse

24

F59

B99, B11

Coo

405 (A02-A08)
nicht bestiickt

8¢H
giehe Serviceschaltpliine

K 7636.04

L-aktiv bei Reset
X2:1 = SI1
X2:2 = SL2
X233 = SL3
X2:7 = Q0



7.4.3. Bestiickte Briicken E1:1, E1:3, B1:5

Tebdeds Eingesetzier ROM - Schaltkreis U 555 C verzinnt

Teda5e

Tedabo
TodoTs

Rurzzeichen: D1
Bezelchnung: Schaltkreis ¥ 708-I32

Bestell-Nr.: 1.49.001288.1
80832

Bestellbezelchnung: Y 708-I32
Beatell~Nr.: 80832

Taptenposition spezieller Funktionstasten

CTRL ' -

Triggertaste -

Steuertaste -

Ausgang bildet Signal B F59

3fech Taste -
Umachalttaste {SHIFT) B99, B11
Umachaltfestasteller (LOCK) : co0

Leertaste (Space, 8fach) A05 (AQ2-A08)
Akustischer Sighalgeber ‘ nicht bestilckt
Code des Zeichens Typ . 8¢H
Codetabelle siehe Serviceschaltpléne

T.5. Tastatur robotron K 7634.06

7.5.1. Chiffre der Tastatur K 7634.06
7.5.2. Sondertrennstellie X2
= SL-Eingénge: X2:1, X2:2, X2:3, X2:7
T+5.3. Bestiickte Briicken E1:1, E1:3, E1:5
Te5.4. Eingesetzter ROM Schaltkreis U 555 € verzinnt
Kurzzeichen: Di
Bezeichnung: Schaltkreis Y 708-I31
Bestell-Nr.: 1.49.680831.1
80831
Bestellbezelchnung: Schaltkreis ¥ 708-131
Bestell~Nr,: 80831
7.5.5. Tastenposition spezieller Funktionstasten
CTRL -
Triggertaate -
Steuertaste -
Ausgang bildet Signal 3% G53
3fach Taste -
Umschaltaste (SHIPT) B11, B99
Unmachaltfesteteller (LOCK) coo0
Leertaste (Space, 8fach) A0S (A02-A08)
Akustischer Signalgeber _ -
7.5.6, Code des Zeichens Typ 8¢H
T+5.T« Codetrbelle siehe Serviceschaltipline
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7.6. Tastatur robotron K 7634.10.

Te6ele Chiffre der Tastatur K 7634.10

1.6.2. Sondertrennstelle X2
- SL-Bingtnge: L~aktiv bel Reset
. - bestilckte Anschliiase: ) -
7.6.3. Bestlickte Briicken E1:1, E1:3, Et1:5
Tebode Eingeaetzter ROM Schaltkreis U 555 C verzinnt

Kurzzeichen: D1

Bezeichnung: Schaltkreie Y 708-I36

Bestell-Kr.: 1.49.680836.0/00
BO836

Bestellbszeichnung: Scheltkreis Y TO8~I36
Bestell-Kr.:1 80836

7.6.5. Tastenposition spezieller Funtionstasten

CTRL 499 (Umschaltung (CTAB1 auf CTAB2)
Triggertaste -
Steuvertastie : -
Auageng bildet Signal SR @53
3fach Taste B17 {(a17=-C17T)
Umschalttaste (SHIFT) B11, B99
Umgchaltfestateller (LOCK) coo
Leertaste (Space, 8fach) 405 (A02-408)
Akustischer Signalgeber bestiickt (Signalabgabe erfolgt nur iber
Steuerkommando)
7.6.6, Code des Zeichens Typ 8gH
7.6.7. Codetabelle giehe Serviceschaliplne

7.7. Tagtatur robotron K 7636.03

77«1« Chiffre der Taastatur: K 7636.03
7.7.2. Sondertrennstelle X2
- SL-Einginge: L-aktiv beli Reset
« bestiickte Anschliisaet X2:1 = SL1
X212 = SL2
X233 = SL3
] X2:7 = 00
7+7.3. Bestlickte Briicken E1:1, E1:3, Bi1:5
7.7.4. Eingesetzter ROM Schaltkreis U 555 C verzinnt

Kurzzeichen: D1

Bezelchnung: Schaltkreim Y 708-I46

Bostell-Nr.: 1.49.680846,.5/00
80846

Bestellbezeichnung: Schaltkreis Y 708-~146
Bestell-Kr.: 80846

7.7.5. Tastenposition spezieller Punktionstasten

CTRL -
Triggertaste -
Steuertaste -
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TeTe6.
TeTeTe

Ausgang bildet Signal FX
3fach Taste

Umschalttaste (SHIFT)
Umechaltfeststeller (LOCK)}
Leertaste (Space, 8fach)
Akustiecher Signalgeber

Code des Zeichens Typ
Codetabells

7.8. Tastatur robotron XK 7636.07

T-8.1.
7-8-2-

:-TER
7-8- 4-

T«845.

Chiffre der Testatur

Sondertrennstelle X2
- S1L-Eingiknge:
- bestilckte Anachliisse:

Bestilckte Briicken
Eingesetzter ROM

F59 o
B99, B1i1

coo

A05 (AO02-A08)

nicht bestiickt

8¢H

sishe Serviceschaltipliane

-

K 7636.07

L-gktiv bei Reset
X2:1 = 8L1
X2:2 = 3L2
X2:3 = 8L3
X2:7 = 00

E1:1, E1:3, E1:5

Schaltkreis U 555 € verzinnt
Kurzzeichen: D1

 Bezeichnung: Schaltkreia Y 708~I45

Bestell-Nr.: 1.49.680845,7/00
: BOB45

Bestellbezelchnung: Schaltkreis Y 708-~I45
Bestell-Nr.: 80845 '

Tastenposition spezieller Funktionatasten

CTRL

Triggertaste

Steuertaste

Ausgang bildet Signal S
3fach Taste
Unechaltfeststeller {LOCK)
Umschalttaste (SHIFT)

" Leertaete (Space, 8fach)

dkustischer Signalgeber

7.8.6, Code des Zeichens Typ

Te8.T« Codetabelle

F59

co0

B99, Bl1

A0S {A02-A08)

nlcht bestiickt

8¢H

siehe Serviceschaltpléne
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8. Abwelchungen der Tastaturen fiir Geréte mit Beiriebesystem CP/I
"(z. B. Tastatur robotron K 7634.60)

Nachfolgende Angeben bezsichnen Abweichungen ru Punkten der Betriebsdokumentation fir
Tagtaturen robotron K 7634.XI und K 7636.IX, die sich durch die Arbeit unter dem Be-
triehasyatem CP/M ergeben.

Punkt V.

- 1.1. Absatz "Bedienelsment der Bediensicherungshaugruppe" entféllt.

- 1.2, neuea Bild
7 8 9
[A 5 6
1 2 3
- 0
- 1.4. neue Bilder 7
Kursoriasten — ; ? Funktionstasten ESC F]E DEL
-— HLT| |EOT

‘

Die spezielle Wirkung disser Tasten ist abhiingig von der Tastaturanpassung im BIOS
bzw. von dem jeweils unter Steuerung durch CP/M laufendsen Anwenderprogremm.

~ 1.5. nur vorhanden

Eingabel@aschtaste CE
Eingabeendetasten ENTER Angtelle dieser Tﬁste kbnnen zwel Tasten
gleicher Wirkung bestiickt sein.
E
N
T
E
R
CTRL-Taste Die Taste bewirkt bei gleichzeitiger Betdtigung

mit einer Zeichentaste die Ausgabe eines anderen
Tagtencodes aue CTAB2 (vgl. Codetabelle und Pkt.
3.3.2.).
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Fehleranzeige Die Fehleranzeige erfolgt nur durch akuetisches
Signal. Die Aneteuverung erfolgt durch das Steuer-
kommando des Betriebsaystems.

Die Punktionatasten der obe;en Reihe erzeugen die ihrer Beschriftung entsprechenden
Stevercodes und variantenspezifischl

2,2, entfédlls

3.1. Ergdnzung: Codee von SL1 ... SL6 mind wﬁﬂ und werden nicht ausgegeben!

3.1.1. Erginzung: Das Zeichen TYP wird vom CP/M nicht ausgewertet (im BIOS).

3.1.2, entfullt

3e2.3. Gilt nicht fiir diese Tastaturen! )
Die Schnittstellenbehandlung ist der Beschreibung des BIOS filr diese Gexdte
zu entnehmen.,

4. entfdllt

29



¥l Reparaturanleitung / Wartungsvorschrift

1. Reparaturanieitung

Die Reparaturanleitung gilt fiir die Tastaturen ohne Aufiischgehduse und umfaBt{ verzuga-
weige Hinweise zur Reparstursusfiihrung. Wihrend der Reparatur sind die entsprechenden
Bestimmungen des Arbeitsechutzes sowle die Bestimmungen fiir dle eingesetzten Hilfsmittel,
Werkzeuge und MeBmittel zu beachten.

1.1. Unterlagen, Hilfsmittel, Werkzeuge, MeSmittel

- Betriebadokumentation
- Technische Angsben der Bauelemente
~ Repsraturldtplatz
z. B. Lotkolben Delta Typ 623 mit BEntlotteil
eventuell Delte Typ 621 mit Auslbteinsatz filr IS
mit Ausléteineatz fir IS einseitig geokilrzt
(fir TSH 19F, TSA 19, Bsustein mit LED)
Delta~Quick 681, 682, (680)
eventuell Temperaturregellttgerét Trew T9
- Einseelenlotdraht ESD 1,5
.= Lbttinktur SK 18 SW 31
- Spezialwerkzeuge
Abziehvorrichtung fiir Tastenkntpfe und Lampe MSKF
- Reparaturwerkzeugseatz
- MeOmittel:
Oazillograf (z. B. BO 174 A)
Vielfachmesser (z. B. UNI 9)

1.2. Reparaturausfiibrung

1,2.1. Tagtenknopf Form 41, A2, A6 und Knopf Form 6

Zum Abziehen des Tastenknopfes ist der vom Tastenschalterhersteller bereltgestellte
Tastenknopfabzieher zu verwenden (Knopfebzugskraft ¥ 15 N).

Ist kein Tastenknopfabzieher vorhanden, so ist beim Wechseln des Tastenknopfes der
TSH 19F auszuldten, der Tastenknopf auszutauschen und der I3H 19F wieder einzuldten.

1.2.2. Tastenschalter - Anzeigeelement 19

Zum Auswechseln dexr Lampe MSKF 12 V/0,05 A TH 4 ist ale Lampenzieher Isolierschlauch
A3x 4 oder B 3 x 3,8 vearwendbar.

1.2.3. Parallelfiihrung 3 und 8

- Hersusnehmen des Filhrungebligels
- Abzishen deas Tastenknopfes vom TSH 19F
- Augléten der Fithrungsbaueteine

Der Einbau erfolgt in umgekshrier Reihenfolge. Bei Lockerung der Bet#tlgungsfihrung im
Paetenknopf ist ein neuer Tastenknopf mii npeuen Betdtigungsefiihrungen einzusetzen.
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1.2.4. Abdeckbaustein 1 und 2

Das Hérausnehmen der Abdeckbausteine erfolgt mit der Hand, indem der Bausteln in Spalten~
richtung gekxippt und dann herausgenommen wird. Sollte das Kippen in Spaltenrichtung be-
bhindert sein, ist vorher freler Raum zu schaffen. Die Montage des Abdeckbausteines er-
folgt durch Eindriicken, wobei dieser im Montagerahmen einrastet.

1.2.5. Baustein mit Lichtemitterdiode

Die Reparatur erfolgt durch Ausldten des defekten Bausteines und Einsatz eines neuen
(evtl. unter Beachtung der Lichist#irke im visuellen Vergleich mit gleichartigen Baustel-
nen der Tastatur).

1.2.6. Wechaeln von defekten elektroniachen Bauelementen wie Widerstanden,
Kondensatoren, integrierten Schaltkreisen, Tastenschalter u., H.

Die Bauelemente sind auszuldten und neue einzusetzen.

- Fdllt ein Tastenschalter TSH 19F auws, so ist dieser komplett zu wechseln.

Bei Tastenschaltern TSH 19F und LED-Bausteinen muf die Plusmarkierung in Gebrauchslage
der Tastaturen unten sein. '

Bei defskter Leiterplatte (z. B. Bruch) oder defektem Montagerahmen ist eine neue Tasta-
tur robotron K 7634.XX bzw. K 7636.XX ohne Auftischgeh#use zu verwenden.

Die Muttern am Montagerahmen diirfen nicht geldat werden.

2. Wartungsvorschrift

“Die Tastatur ist wartungsfrei und im Dauerbetrieb einsetzbar.
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