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AFS K*5171.20 . . L ‘ Modulé TMS 16
’@Erzéugnisbéééichhuhg R Anschlussteuerung fuer Folienspeicher
o - . robotron k 5171.20 -
' . T
-Kurzbezeiohnung o AF& K 5171 20 | \
usNotaticn Vertraegliohkeltsniveau SLAVE—AT—K 5170 ik S

“1‘AVerwendungszweqk
‘Der Modul Anschlussteuefung ~fuer Folienspeicher'AFS K'5171’20"ist‘
ein Bestandteil des Hikrorechner Modul Systems MHMS 16. -Er -loest:

~die AFS.K 5171 ab. Beide ‘Typen sind - auf der Frontblende mit der . -

selben Chiffre K 5171 gekennzeichnet. Die K 5171,20 1aesst ‘sich

. an den letzten beiden Ziffern des Typ—Stempels auf der bestueck— '
“ten Leiterplatte erkennen (031039020

In. direkter Zusammenarbeit mit dem Hodui KES X 5170 fuehrt di% Mo

"AFS den Datentransport vom Floppy-Disk-Speicher . zum System~ ‘
speicher (entsprechend dem Auftrag der System—ZVE) aund umgekeh1t~
durch. Fuer die max. vier anschliessbaren Laufwerke kognnen .in
unterschiedlichen Konfigurationen 8" Floppy-Laufwerke " des Typs.
. K 5602.10 bzw. 5 4 /4" Floppy-Laufwerke . verschiedenen Typs ange-

-~ sehlossen werden. Die AFS unterstuetzt die | Arbeit mit 5 1/4"

D0ppe1kopf~Laufwerken durch die Verarbeitung | softsektorierter’”v

DS/DD~Formate (Double Side/Double Density).

- ;Ueber die Einstellung der Wickelbruecke X102 ‘X1023 ermoeglicht o

. die AFS X 5171.20 den Anschiuss zweier 5 1/4% Laufwerkstypen, die .
‘ 'sich ~ in der Bildung des Signals auf der RDY-Leitun unterschei- -
.deni Bei der 3Wandardbewidklung (X1022,%1023 offen%

" APS Laufwerke (z.B. FD-55FV-03), die é¢inen komplexel Bereitzu-.

" stand melden. (Diskettenschacht verriegelt, ' Index-Impulge vorhan-—-.
.deny Geschwindigkeit erreicht). Eine automatische Erkénnung des
Diskettenwechsels ~ durch as Betriebssystem ist bei. d eser Be-

Betreibt die

triebswelse nlent‘moeglicn Das Schliessen der Bruecke X1022—‘,
©o X023 zeigt der AFS an, dass ‘Laufwerke mit Ylappensignalbildung
.. zu betreiben sind (z.B. X 5600:20; SA460), wodurch dass ueber—

! geordnete System in die lage versetzi ~wird, Datentraeserwechsel

zu erkennen und zu bearbeiten (siehe auch’ KES—Beschreibung Ab- ¢

dschnitt 3.2.1.). In dieser fuer die K 5174 einzigen Betriebsweise
besitzen beide AFS-Typen funktionelle Uebereinstimmung, - -
- "Die optionale Forraterweiterung zum "Double Stepping Format" er—
. moeglicht das Lesen von 40-spurigen Disketten mit einer Spur— _
~dichte ‘von 45 TPi auf Laufwerken mit 96 TPi Spurdichte wie = dem
K 5500 20. Wahlweise 'ist die Arbeit mit einfather Aufzeichnugs-
dichte (FM) oder doppelter Aufzeichnungsdichte (MFM), soweit es

die Laufwerke zulassen, moeglich. Die anzuschliessenden Lauﬂwerke , 

,\muessen ein Linieninterface besitaen.
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- AFS X 5171.20

2. Technische Daten

‘<2 1 Leistungskennwerte

Datenpruefung

"E/A—Adressierﬁhg

“ )

Speicheradre°sierung

(Firmware AFS)

e Programng»steuert durih KES’ K 5170 wﬁfW“”Tf'?:

:fSIO~in*erne CRC Zeichenbildung und -—m:-z}:ue::-«A \
pruefung it dem Polynom: :

G(x)z 1 + x2 + 12 16 |

.- AFS belegt 16 zusammenhaengende E/A-Adres~".
sen (Standardeinstellung 90H,...,9FH). '

" Diese sind durch Firmware vorgegeben un
’durch Wickelverbindungen eingestellt

: )

-"”A? MB A5 AL A3TA2 M AG. .

S10-Reg.— Gruppe . - =

‘ fStatus«Res. CPT3
Status-Re .CPT1

‘fTStatus~R g.;CPTZ b

R ECER
IR

~J—fo--*o
RN

x legt Adressbiti- A?,.. AS durch Wickelver-‘g‘,,p
bindung ( X8 ) fest. . rouns
v legt Adressbit A4 durch Wickelverbindung
( X410 ) fest |

-% beliebig )

Sfaﬁdardein%tellpng:ix s~4;o;o };y‘sni_

11:56.70060676/97

”

A4 A0 AF AE,AD AC AR - ‘ﬁA;';.;,‘AOa", LR
N e N \ T AR A

A —V— - Samnd b SR
© X ( - vy 0 Speicherzellen PROM 1
.

Aufzeichnungsver- '

fahren

‘:~y legt Adressbit AE, ’ AC}durch Wickelver~"'3;‘
bindung (X9 ) fest Lo T

S A A§  Speicherzellen "PROM 2

x 1egt ﬁdressbiﬁ Aﬁ1,...,§F durch Wickelver~‘f“ ‘
bindung ( X7 }‘fest

~Stan&ﬁrdeinstgl1&ng;,xﬁ%O,Q%é!;;y ;,1;@)6;"@“§‘fj}jw

;wahlweise FI oder MFM © - . = S

p
s
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 AFS K 5171.20

J Taktierung

=

i

/

. Datenorganisation :

: SIO'Clock—Einga

" Module MMS 16

ng, wird’géspeistkduréh KES- = =

Systemtakt von 3,6 MHz ueber den Subsystem~ ,
bus UA 880 .-
Takterzeugung fuer Schreiben durch 10 MHz—
] Taktgenerator auf der AFS ‘ . o
‘_ Steékplatz.ﬂ : frei waehlbar auf den Steckplaetzen, die
: ¢ , den Subsystembus UA 880 Besitzen; .
e ohne Prioritaet (keine Interruptanforder )
'-Stfomaﬁﬁrahme : 5P=+5V =1 A
S 12 P=+#12V =70 mA
12 N.= -2 V =.70 mA
, Datenuébertragungl : KES ——> AFS byteweise parallel DMA—gesteuert C

AFS =——> Flgppy—Disk bitserielles ‘Takt-Daten- -
gemisch ; -Lv e

@

Die Datenformate fuer 8"- und 5 1/4"~Disket~; -
ten entsprechen im wesentlichen den Werk- -

- - standards KROS 5108/01 bzw. KROS 5110/01

(Sonderbehandlung der Spur O Kopf 0, 26 bzwt~2,

. \
R

Kabelléenge:fuer

‘ Geraeteanschluss* s

Busbelastung Sub—,
_»systembus UA 880 S8

i ABe‘lastung durch X3-
Inteyf ceabschluss

AT A

’ 16 Sektoren zu 128 Bytes FlN, Kompatibilit@et‘
L \‘ zu ECHK VO moeglich) lm_nuy_:;Wk D
Gewiens ca. 0% T
. V. . Y P . ' T . e»
o K T o '
2.2..Ansch1usskennwerte : S sy S
'Intefface' J,Mw%f~w{'X2’Sﬁ§§?§fEmbu§ﬂ5A éBO zZum KES
R 1 © X3 Systemeigenes Floppy—Interface zum oo
| Geraet (linienfoermig) R ) R
- o - o ' B b, »
Géraeteanschluss - Laufwerke anschliessbar,,wahlweise 8"?,

'oder 5 1/4"

. \ .
=2m

Ca

72:TTL—Lasten fuer RESET
‘1 TTL~La»t fuer alle uebrigen Signale o

-3

220 OhmAan +5V 330 Ohm an OV fugrddw4~w“*‘””“‘*
Datenléitung</ﬁﬁ'

je 1750- Chm an +5V. fuer die Statussign&le'<
/IX /WP, /TS /RDY /TO ) ‘

5

a1 1.56.700606.6/97"
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“e

Interfacetreiber . '
fuer Floppy—Disk e K155 LA13 Ausgangsstrom 48 mA fuer.
, /SE1, ’..,/SE& /MO, /LCK, /WE e
f7406 PC Ausgangsstrom 80 mA fuer. /
/SD ( 2 x parallelgeschaltet ! ) . [
7406 PC Ausgangsstrom 20 mA fuer*';k*
/ss, /ST e
DLOBB D Ausgangsstrom 24 mA fuer ;;T
/WD
R ’Abschlusswiderstaende 9@0 Ohm an +5V fuer
R T Signale /LCK - /M0, /ST /SD /WD /WE/ /g

L

X3«Steckverbinderbelegung { Floppy-lnterface ) .
t V | | T
Kontakt i Signal <Bgzeichnung S 'f~v L Quelle S

; X3 A01 "/TS N Zweiseitig ‘
cAO2. 0 /SE4 ] werkanwahl 4
o A03 ~V:/IXV‘[,i*1In&ex
Co0 AQ4 /SEA . Laufwerkanwahl 1
- A05. . - /SE3 Laufwerkanwahl 3
Age .00 Hasse :
407 /ST - .Schritt
AQ8 .- /¥WD ~_Schreibdaten

t

- . A09 - /WE ScHreibgenahmigung
A0 0 00 ‘Hasgse =
M1 00 - . Masse.
M2, , 00 . - Masse :
A3 °_§~ /RDY Rea&y/Laufwerksstatus**

RIS ST

o X3:BOA /LCK - «'Verriegelung
- BO2 . 00" - Masse
BO3 - 00 " Masse
- BO4 . .00 . Masse . "
. 'BO5 © /SE2 - Laufwerkanwahl 2 L
BO6 /MO Motor ein. o
'BO7 /SD -  Schrittrichtung -
- B08 . .00 . ! Hasse . L T _
o BEYL - o 00 0 v Masse S s IM"V
. B10- - /T0 - Spur O . - ~ R
o B11 -+ . ® /WP = Schreibschutz ~~°":.=- \’"W' «J |

.
¢

B12' . /RD - Lesedaten
B13 - /ss J v;,Seitenauswahl/Kspfladen &uer 8"—FD

-bwqwﬁy%»vf|1> |

J

.

- . - .
. . &
e ‘_*““\\/ . BN
bt et oy St i A . -

ot e e o T i Tl T

- A = AFS ‘q;: R = rlcppy~Lau£werk ,

X2vSteckverbinderbelegung entsgricht dem Subsystembus UA 88Q

~

B g [ N C
U . ST S ;.,A
A B T



AFS K 5171.20 . S | Module MMS 16
;2f3f Varianten 1 ’ .
R | , R

"~ '3§ sind keine Varianten des Moduls AFS K 5171.20 iofgésehen.

oo : : fooo <
. . v - B 3

<

}2;4.hﬁmgebungsbedingungpn

‘Fuer” den Modul AFS K 5171.20. gelten die Elnsatzbedingungen .
0 / +55 /. +30 /.90 // 10 /1 /.40 \

‘.
_—
!

i

52.5; Schutzmassnahmen o o o ‘,' jf-

 3.1. Blockschaltbild

Der "Modul AFS ¥ 5171.20 w1rd ‘mit Kleinspaﬁnung betriében‘ und
erzeugt.” intern keinerlei gefaehrliche Spannungen. . Notwendlge
Schutzmgssnahmen haéngen vom ‘sicherheitstechnischen Konzépt des

Finalerzeugnisses sowie von-'den fuer die eﬁtsprechende Erzéugnis—‘,

gruppe geltenden Sicnerheitsstandards ab

el

| 'Feqchtekonditionierung'Béi 93 %

Die Isolationsbedingungen 51nd
o Krleeh— und Luftsg;ggigﬁ:WAgigi_jﬂm‘ | T
‘Pruefspannugg - : 2500 V of f. 1 min«naéh 48ip 5

rel. Lugtfeuchte zwischen 20 °c

und 30 : 4

( Entsprechend de Bedingungen "Zusatzlsolatlon" nach IEC 380/435
und VDE 0806/0805

- 3. Funktionsbescﬁreibungk

Siehe‘BiiQ 3.1. ) - A

-

A . aci3 . 1.56.700606.6/97
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Treiber

|pHarDY

i

Datenbus

= Treiber

L

e < S W

J
~

MX 2 Jaus 2 Maltiplexer

SIOX o
TXCA RXCA

RXDA -
TXDA T

2R

STU X2 Subsystémbus UA 880 .

DIR

_RDY
1

| Steuerbus- |
~Traiber 0 - : : i

’

AdreBdeco JirGI

Jteuérrcg,

Firmw;:rt } R
Pu2k Byle |

LY

N

Schiébtﬁgf:!er o S 5’“9"\‘?"!&_‘ -

18It

|

\Marken-

~= | kennung/ | | generator | -

| Treiber,

i

\

S iéuchims

‘interr

cPT112”

5

P

Stalusreg.) .

Teilerl, p“_.

h J Takt |
{reileqel | - &

MX

3 f.sw';u.k

| Teiler- : I‘.'.’,’f;g:.;,’
. Tokt chreiben]

Treiber | .. .
mpfan L

- -E

Bus-

CPT 3’

»

(Bild 3.1: ~Blockscl’ial.tll>ild AFS K 5171 .

20

%

.Fla pPYy - Interface

STV X3
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“3;2:jAligemeigééf A
. Die éFS arbeitet als Slav& am, Subsystembus UA 880 der vem KES"
gesteuert wird Sie enthaelt “ : ‘ : <

L - Scbaltung zZur Serien—?dralleldﬁanélung auf dem Wege Vom Floppy-’b
‘Bus - zum Subsystembus einschliesslich CRC—Generierung/Kontrolle
(SIO ﬁﬁ 856) o Coe , \ S

h ~ Latches zur Pufferung von Steuer— und Statussignalen .

S
P

e Lesetaktateuerung ( PLL" D | - -vf\‘q»@ SR o

‘ ~ Schreissteuerung mﬁt Prekompensationsschaltung ‘

?,/.-—PRG§23 am, oubsystembus, die von der CPU UA 880 des. KES . gelesen

g werden koennen und der CPU Programme fuer die Steuerung der AFS

liefern : , -
Die gesamte Steuerunb der AFS erfolgt durch ein Programm, das als
" Firmware Bestandieil der AFS ist. Diese Firmware wird auch ‘als
“Physischer Hodul“ -bereichnet. - - . L ~
CAuftraege . fuer . Floppy-Zugriffe .werden von der : Syétem—ZVE
_erteilt. Sie ‘legt hierzu Steuerbloecke im Systemspeicher ab und:
aktiviert den KES mittels des Kommandos "Start Operation". Der’
als UA 880-Subsystem konzipierte KES laedt diese Bloecke “(auch -
I/0-Parameterbloecke - IOPB genannt) in seinen lokalen SRAM\ ‘und

formiert . die Parameter fuer einen Funktionsaufruf der . AFS—Firm;,“f

~ware. Die Realisierung der Kommandos erfolgt durch programmtech—
- nische ° Steuerung .der AFS .durch den UA 880. Lediglich. DMA=Daten—: _
' blcekaebertragungen werden .im, Auftrag des UA 880 durch den UA 858
gesteuert, Das UA 880-Programm befindet siich DMA-Daten- | o
blockuebertragnngen werden im Auftrag des UA 880 durch den UA 858
~gesteuert.” Das UA 880-Programm befindet sich auf PROM's- (Firm-
Gware) die 'sich teils auf dem KBS, teils auf der AFS befinden und.
~ alle am gleichen Subsystembus zugreifbar sind. - '
. Bei kggr Abarbeitung der Floppy-Kommandos greift die Firmware der‘
- -AFS au? den I/0 Parameterblock zurueck und stellt Statusmeldue en
- und Daten in vereinbarten SRAM-Puffern zur Verfuegung. o
Die Struktur des I/0 Parameterblocks ist in der KES—Beschreibung o

'unter Abschnitt 3 1 3 ausfuehrlich behandelt

"L ",' }/( .
w“ﬂ T

¢

fé;}. éuseTreiber und déren‘Steuérung,(Subsystembué‘UA,880)”.
s \ Vi "~ .VA', B | - " .‘N. '~ /

Um ,die elektrischen Bedingungen am Subsystembus UA 880 einzuha1~

ten werden saemtliche Leitungen ueber ‘Baustufen mit geringer Ein-— .
L'gangsbe astung gefuehrt. davon werden die Datenleitungen bidirek— e
'«tienal etrieben und durch das Signal DIR umgeschaltet :

1

Yo - o T g ﬂ97 7 1.56.700606.6/97



. Module MMS16 - . AFS K 5171.20

Vom - KES gelangen Daten ueber diese Bustreiber zum SIO, (Schreib-
daten) und in die. Steuerregister., In umgekehrter: Richtung gelan—
gen Daten vom SIO (Lesedaten), von den Firmware-EPROM's und “vom.
Statusregister zum KES . :

B.QT‘A&ressierungf-, ,'5' o  ~_‘;1f ;Z;j  L - L
Die Einordnung der AFS~Adressen in den Adressraum des KES iat den 
Technischen Daten zu entnehmen (Abschnitt 2.1. )P e

ﬂ3.5. Steuerregister (cP™M, CPTa) | =y

-

Zur Steuerung der Floppy—Laufwerke und .zur internen Steuerung der
AFS werden Steuersignale benoetigt die mittgls E/A-Befehlen in
Latches bzw. - dem SI0 eingetragen werden und von dort teils-teils
direkt ueber Busver aerker zum Flcppy-Interface gefuehrt werden,

Steuerreglster 1 (CPT1/

Bit Signal ] -~ Bezeichnung
D00 - /WEP - a Schreiben -
- D01 - /SVW . , Umschalten
Do2 - /CE ' Zaehler, einstellen
DO3 ST - ' Schritt L
DO4 - . /MR - Marke ruecksetzen o
-, D05 /MK Marke
D06 . /MK1 . Market | |
D07 /HE Hohe Frequenz "y

Steuerregisteer:(CPTz):

4f_Bit B Signal : | Beéeichnung;
- DOO o SE1 " R Lauprrk 1 angewaehlt
Dot SE2 " Laufwerk 2 angew:ghlt
Do2 SE3 ‘ - Laufwerk 3 angewathlt
D03 - SE4 ‘ - _Laufwerk 4 angewaehlt
U MO ~ - Motor ein o
LCK . - ' Verriegelung. _
-5 . .- Schrittrichtung -
.88 - Kopf - laden/ Seitenauswahl
Steﬁﬁrsignaie: | ‘ |
- 810 ”; Signél-iA v N “Bezeichnﬁng .
RTSA ‘? "PRE o A‘Precvmpensation T _°.P “'>>:
"DTRA. . /ES® ; - Erlaubnis. Laufwerkanwahl
DTRA © . LF- Niedrige Frequenz'”
R . C j | ., ) A‘ ‘ - x

-1.56.700606.6/97 . . A 137 L
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'fkfj,AES‘K~5£7{.2§ \_5;   ]; Nf, L - ‘1‘”'Mbdulé‘MMS_1é';

;VQ,GL”Statusrégiatef (CPT})giﬂ'Ek,gy
'( . ‘ : k) . &« . ) , .
: ' ' ¥ A\A.a . y

4Dié Statussignale von. der AFS "und cie des Floppy-Laufwerkes lie—f’ ‘

“gen - statisch am Register an und werden von. der CPU des KES pro- . .

grammgesteuert gelesen. el

S ',«

Bit~‘f 'f Signal <’f L .Beéeidhnung .

DIty /IX"’" o Index ‘ S BEEY

. DI2 - /WP - S¥hreibschutz .. &
DI3 ~ ESE. . - 7 Erlaubnis Laufwerkanwahl

D14 o /KLE "~ Erlaubnis” Klappensignal

DIS - /TS : . Zweiseitig E
DI6.  , - /RDY. . Laufwerk bereit(Klappe geschlossen)
D17 L ﬂm "»,f mekea&wmtV' ‘ :

-

. Die Signale liegen vom Floppvaisk statisch zu definierten'ﬂeiten JQ

" an und werden von der CPU! UA 880 -duréh’ Programm abgefragt

3
L

kd . \
o -

;17 Lesen - " .
,}.7.1 Phasenregelkreis (PLL) o f'&4 ‘ ‘.g‘;j;

5
b,

v

; DiéiPLL ist einmRegelsys%em, .deren Aufgabe: darin besteht einen -
- Oszillator -in Frequenz und Phase mit - einem Eingangssignal zZu.

‘synchronisieren. Sie erzeugt. Taktimpulse, die in fester Relation '
©ozum Eingangssignal stehen. Die PLL besteht aus’ vier Funktions—~
- bloecken. : S
Diese 'sind - der Phasenvergleicher (PC), der Tiefpass, .ider»
Spannungsgesteuerte Oszillator (VCO}nund der Teiler. ‘

-

"‘ ‘ . B ' r ' l - ' - - | . o |
o ~ /RD. > - PC ‘ —>| - Tiefpass - “>f,, ,VCO' %’;m;g,fom;
B T AT I _ .
| ;Z‘( T — —|  Teiler |<
) /i'» .A- ] . MR - ;‘ . V
 Bild 3.2.: Prinzipschaltbild der PIT
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" Liegen keine Eingangsda n ah (RD ‘= O),~~schwingt der Oszillatorm i
] zﬁ Mit Anlegen des Eirngangssignales
~vergleicht der PC Phase und Wr quenz der Eingangssignale mit der

auf seiner Grundfrequen

f'geteilten VCO~Frequenz und ermittelt daraus eine” Fehlerspannung

o Ub Sie ‘ist- .das Verhaeltnis von Phase .nd Frequenzdifferenz~
- zweler Signale. Der Tiefpass wandelt das digitale Fehlersignal in.

“.die Gleichspannungsdiffer nz um, die an den Steuereingang des vCOo

gefuehrt wird. Die verstaerkte FehlerSPannung veraendert die VCO-

Frequenz solange, bis diése mi# der Frequenz der Eingangaiqforma—

- tion identisch ist. ‘ :
Die PLL ist damit "eingerastet" o | a,Af'

f3 7 2 Synchronisation der Lesedaten

.'fV

Die Synchronisation der Lesedaten (RD—Impulse) erfolgt durch die
PLL. Sie gleicht die Langzeitschwankungen der Bitabstaende infol- -

ge von. Gleichlaufschwankungen des Antriebssystems der Disketten—
Laufwerke aus.. Die PLL liefent den Takt, > der synchron zu den
Lesedaten, liegt und einen Takt, der um 180° phasenverachoben ist
“und - fuer Steuerzwecke verwendet wird - ‘

‘3.7.2;‘MarkenérkénnunéA

' Die thwenéigkei%.giner Markenerkennung ergibt sich aus ‘der- Ver—
-wendung verschiedenster Aufzeichnungsformate bei der Sektorierung

- einér Spur durch die aufgezeichneten Adressmarken, die ausserdem
Zur Synchronisation der Datenuebertragung genutzt werden. Eine

Adressmarke bzw. ein ' Synchronisationsbyte setzt sich aus -zwgi,
Informationen fzusammen, der Dateninformation und der ,zwischen—

geschalteten Taktinformation. ° ’

- Der Lesedatenstrom gelangt ueber die Leitung RD- getaktet in das -

1;16—stufige Schieberegister. Von dort aus werden beide Informa-

~ tionen (T&kt + Daten) von einem rueckgekoppelten Festwertspeicher‘
> (1K Byte EPHOM) dekodiert. e
- Die Adressleitungen AO,...,A7 des EPROH sind an’ jedem zweiten

Schieberegisterausgang angeschlossen. Nur wenn nach zwel Schiebe-~

takten Takt und Datenbyte richtig decodiert sind, wird das Signal .
"Marke erkannt" (ME) eingeschaltet. DaS‘?aktbyte wird dabei 3zu-. _

ers%édecodiert und an-den EPROM -rueckgekoppelt: .

Mit dem Signal MK des teuerregisters am EPROY werden die V£r— .
schiedenen "Marken .und Synchronbytes bei den verschiedenen Be-
"« triebsarten’ (FH, MFH) unterschieden. Es ist am Adresa—Eingang. 08
-~ des EPROM angeschloss ne ‘
~Die Ausloesung des- Signals “Marke erkannt" bewirkt die Taktfrei-g 
gabe fuer den SI0-Lesetakt und startet damit den Lesevorgang'

'eines Adress— oder Datenfeldes.

" (4.56.700606.6/97 G137 . - 43
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~t.der Floppyarheit geforderten Anfangswert wén FFFFH initialisie— o

B

-

o

¢
£

o . Ty ‘,’v"~

Zur Datensicherung werden von dedem gelesenen Sektor . die éRC~» 'f

Zeichen berechnét. Diese Berechnung erfolgt haréwaremaea&ig durgh
den CRC-Generator des SID, Dieser laesst sich nicht auf’den bei

‘ ren, sondern steht nach ‘RESET auf dem Wert OGQOH Deshalb. werden

-in  der .AFS vor Beginn jeder Leseoperation 3 .definierte Bytea i
‘den SI0 eingelesen, um den CRC-Generator auf FFFFH ‘zu stellen
K Sgnchronisationsbyte, 2 Byte zur Einstellung dea ﬁRC»Genera-"

tors

Das Einlesen der 3 Bytes in den SIO erfolgt durch programmiarten f |

\Khrzschluas des,SchreiE~ mit dem Lesekanal. ‘
"Die Steuerung der Umschaltung ueber die Multiplexer uebernehmen

:u;im wesentlichen die Sighale SW (Umschaltung der’ Datenwege)" und’ WE

(Sperriing, der Schreibsteuerung zum Floppyinterface).

~‘Nach dieser Grundeinstéllung des SIO beginnt das: eigeﬁfliche Le~';“?
sen .. Zum Abschluss des Lesevorganges erfolgt im SIO: emne,‘CRC~, \

Zeichenkontrblle, deren Ergebnis dem KES mitgeteilt wird.

Die " Lesedaten werden-aus dem. Leseregister des . SLO DMA~gesteuert

in den KBS-Puffer uebertragen. o SRR E
B B : ) . & Xf fg;‘:;, o  § k”*ﬁ

} 8. Schreiben L e e

-}.8,1 CRGuGenerator Einstelluxv L *f/;i ' <quf_7:"

Zur Datensicherung ‘werden’ parallfl Zum - Schreiben die ,CRCnZeichen

berechnet  und am Ende- 3edes‘Sektors aufgezeiyhnet Die CRC-—Zei-:

chenberechnung erfolgt wie beim Lesen mit dem SIO. " Da die gefor—
derte  Grundstellung-des CRC-Generators: von FFFFH sich auch hier

CAPS K 517M.20 0 - Module MMS 16 .
/ A . L SR v T e
,:A;.?.A.Evcreiﬁsteliungwaes CRceaeneratprgAdes;Sib :

nicht programmiert realisieren laesst, muessen vor dem: Schreiben

der Synchronisationsnullen 2 definierte Bytes ausgegeben werden.
. Der. Schreib- und Lesekanal wird hier wiederum mit den Steuersig-—
nalen SW ‘und HB fuer die Vcbertragungszei§ van 2 Bytes kurzgew,\'

schlossen. .
. Nach der Uebertragung des vollstaendigen Datenbiockes werdén “vom,
SIO automatisch die CRC-Zeichen gesendet ' c

.,‘3.8.24 Dakenfluss Schreibdatenry

\

Die Schreibdaten werden vom KES ueber den Subsystemhus UA 880 pa~-"
~rallel in den-SIO uebernommen. Mit Einsetzen des Taktes TXCA . am

" SIO-vliegt mit - jeder 'fallenden Flanke ein neues Daténbit .am .

.seriellen -Ausgang TXDA des SIO an und wird in ‘ein 16mstufiges
Schieberegister uebernommen. Ist ein Datenbyte vollstaendig in

- -das Schieberegister gelangt, wird ueber den rueckgekoppelten

__EPROM die Schreibtaktinformation eingeblendet., Vom- Schieberegi-

ster werden die Daten in Abhaengigkeit vam Steuersignal PRE ent~v'

A Lo -
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Module MMS 16 . = . o }?*'“-7;@, 1‘“Arsfxf§37d;20?f_'»-

[ : I . .
o . . Iy . “ § . . v
R - . N [l . - Al L . .

S ' T : .T . 5 s *

'weaéf &ifek%*suﬁfgfoppy~ﬁisk gﬂeendet (PBE = G) o&eﬁ‘ voh einer-ﬁ

. Precompensationssc

gewertet. Das serielle Takt-Datengemiach gelangt in beiden Fael-?

‘ ¥1en ueber die Leitu z.WD zum Flopppy-Disk., . o
Der - rueckgekcppelte EPROM wird gleichzeitig Zur Einblendung der,;‘,%
‘Taktinformation., der. ﬁarken bzw.  der, Synohronbytas behutzt, Die -

N “ : ‘

Steuersignalé.. MK,
blendung.” [

L

N

o jﬁgﬁ :31 _>'«FM~Tagtbyte&lSchreiben;& - f~;7\;‘ff?f'!7;f ’F5'q€. 
/MKA = 0 \«'Harkeg Schreiben FM oder . -
/MK =0 / '&FH*SjnchroniXatiqnsbytes %psgabgn  e R
/MK = 00\ o ] L SR
MK g4 ¢ PECRLpormatic S

% = peliebig L e R

\ ) :

T T — T T |

N | Schreiben i Ma&kénbildung } Schreibe N Markenbildung I

| /MK . {//7?7777///’//)//\ o /77777T T ’.i \‘o./“’"f*}

- /MK1 | 1 \ O / t 0 ] 40_. |

I | T —

t s L | l o

- | L 1 N S
Bild 3.3.: Taktf'und Mafkensteuerung beim Sbhreiben»

.3.8.3.”ledungiSchreiﬁfakt.

Der Schreibtakt CL wird aus einem.Quarzoszillator (Grundfrequenz
10 MHzY gewonnen, wobei eine gezielte Frequenzteilung durch die -
Steuersignale HF und LF entsprechend dem Aufzeichnungsverfahren
erfolgen muss (siele Bild B,& ). Die generierte Bittaktfrequenz

ltung'- seriellfuebernammen {PRE = 1,) und - aus~g~“.¥

‘ d MK1 untarscheiden die 3eweflige .Tﬁkteinfl"V

bildet das: zeitliche Grundraster des .Takt-Datengemisches. Durch

eine 2:1 VUntersetzung dieses Taktes wird der Schiﬁbé%akt‘~TXC&

' fuer Ain SLO gebildet i
e ST o _ 3. ‘ —

1.56.700606.6/97 ~  AC 137 - SRS 15



i / B . R B . . o N ) L 2y L

-/ o : . ’ . .

/. . N . . . L R ', . i
VA . . N - . . \
i - L Co .

/ . . . ! : . )
e . - * M + N - . - *
/ : o , o k . .

Module MMS 16 ' = T . o AFS K 5171.20 ©

‘J,Qw .\ /JHF | ./LF 4Aufze;phnungsfo:ma£ - Bi%éiéktéﬁreQenZ‘
LN | K i ) | . - ‘ - ) ‘ \'VCL “ e
o flor evwrw | 4 MHz
SVl e, sy | s00 Wiz

4 L4 T sdAmmEM. S - -l 250 KHz .
[ . o B - . . . . N . b ) }‘;. S
| ’ . ‘v L . / ‘ ‘ ‘ 'r> L . : ‘
| ©1. Bild 3.4.: Steuerung Ber Taktfrequenz CL . v T
,R};8;4;“Precdmpénsafiqh ’ 5_ ’ R I ' .

&

‘Bel der Aufzeichnung von " Informationen auf magnetischen* Daten—‘

 traegern entsteht der Effekt der Spitzenverschiebung, der zu Feh— -

- lern bei der. Wiedergabe der Daten fiehren kann. Die Groesse der

.Spitzenverschiébung ist von der Bitdichte (Spur-Nr.) und der Bit- -
folge abhaengig. Aus diesen Gruenden wird beim’ MFM-Aufzeichnungs-

- verfahren eine Verschiebung (Precompensation) -der Schreibimpulse

~ -durchgefuehrt. .

ADde ‘in der AFS eingesetzte Precompensationsschaltung kann eine

~ Verschiebung der Schreibimpulse an den Uebergaengen von,maximaler

‘Bitdichte auf groesseré Bltabstaende und - umgekehrt um 200 ns bzw.‘

f?“ 400 ns durchfuehren. :

- Die Precompensationsschaltung wird mit dem Steuersignal PRE pro-"

‘grammiert ein- und ausgeschaltet.

"

In einem 6 Bit-Schieberegister wir& die vorausgesendrue“und die '

nachfolgende Information. eineShImpulses ausgewertet und.- danach
entschieden, ob und in welchér Richtung der Schreibimpuls ver-
- -schoben wird. ‘Nach  der' Auswertung wird die Schreibinformation mit
-~ dem Schreibtakt verknuepft und als Signal WD zum Floppy—Interface(
_ gesendet ,

| }gB;éf“Laufwerksfeuerung und'Leitﬁngstréibgr/ —empfaehger

,‘Die Steuerung der Laufwerke erfolgt im wesentlichen durch Signale

. des 'Steuerregisters, die durch Programm ein— und ausgeschaltet
. _werden.

" Die Ausnahme bildet die Schreibdatenleitung die aus - &em qchiebe~
‘- register bzw. der Precompensationsschaltung gespeist wird. .

- Als Leitungstreiber wer&qp entsprechend der Belastung im Floppy—

- Laufwerk Stufen mit offenem Kollektor verwendet : .

16 . . - ae437 - 4 1.56.700606.6/97
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,Ausgangssignale. o 1 jfft' ;
” - o ' /

;,Die Treibertypen und dazugehoerigen Stroeme und. Signale sind den )

Technischen Daten- (Abadﬁnitt 2. 2. ) zu entnehmen.}A

‘/Die Signale 7/ICK, /MO /ST, /SD /WD /WE nnd /S8 sind auf der
AFS mit 910 Ohn an +5V abgeschlossen, um- bei niohtangeschlossenem

Floppy—Disk—Beistellgefaess einen Interfaceabschluss zu- gewaehr—~‘

lelsten
Eingangssignale

" Die Empfangsleitungen vom - Laufwerk sind entsprechend den techni~
- schen Forderungen mit Widerstandsnetzwerken beschaltet.

Zur Vermeidung von Stoerproblemen ist das RD—Signal gesondert be-.‘

\schaltet - . . . - . T S o
- g o V , . ;3’, ’ ) . R L l,,.A ‘m
“Interface . A - A IR
Signal | ~ Beschaltung B
. © ) 2. A L o ' : \ | | : I | 220 Ohm .
“/RD . . - /RD > — >
e oo S ’ : Floppy. - 1 = AFS
B | 330 ofm
oV .
‘ ' . ! Tﬁ+5 \'
s ® N | Ty -
o : i
/TO 150 Ohm
/NP , \ R ,
/RDY { Signal > O >
) - Floppy .. APS

Bild 3.5.: Beschaltung der Eingangasignale au} der AFS

1.56.700606.6/97 . . 'AC 137 R
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CAFS K 5171.20 ~© HModule MMS 16 .

L4 Konstruktionsbeschréibuﬁg-‘

‘Die Baugruppe AFS X 5171 20 ist als Karteneinschub passfaehig zur

 Gefaesskonstruktion des AC A 7100 und MMS. 46 auf der Grundlage

der TGL RGW 834 und der TGL 37270

Der Karteneinschub besteht aus ‘der BLP. mit Frontplatte.~~
Beachte: Die mittige Befestignng dex Frontplatte erfolgt mittels
 Linsensenkschtaube 2,5 x.8 und Kreu hlitz nach TGL 0—7985

Das Teilungsmass betraegt 4TE (20,32 .

. Die Abmessuﬂg der Leiterplatte betraegt 233 35 x 160 mm2 5 . ‘
- Die Leiterplatte ist als Mehrlagenleiterplatte mit 4 Ebenen aus-— -
gefuehrt o ’
Das Grundraster auf’ &er Leiterplatte betraegt 2, 54 (n x 4 27) mm.
- ~Entsprechend Lieferform ist folgender- hochpoligar IC auf Insel

- mit Raster 2 5 mm bestueckt:.UA 856 D. .

‘Als Bussteckverbinder X2 findét Verwendung (Subsystembus UA 880):

. Messerleiste, C96M CIA DIN #1612

’ yAnm ‘Beachte Raster 2,54 mm ! . o f 'fﬁk

‘,Floppy-lnterface XBé Lesser1e1ste 26polig 102-26
o . TGL 29331/04-

:Pruéfsfeéﬁvegbinder X4 messerlelste ﬁOpolig 102-10
0 © TGL 29331 /04-7

¥ Loy

, ' Der Schirmanschluss aer‘Interfacekabel fuehrt auf dew VWege. Kabe1~
"schirm - Griffschale - Steckverbindergehaeuse - Frontplatte an
das Gefaesspotential ‘ .

o

M8 < wiaca3y 11.56.700606.6/97
' ' ‘ 5 : ) : aﬁ ‘,3
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- Eisenbahntransport ausgelegt. : =G

3

h 6. Méﬁtage—‘ung Installa%iqﬁsvdfschrift

Ty

* . Einbaulage kann waagerecht. und senkrecht sein. Bei waagerechtem

. 5;VTranaport, Lageruﬁg; Verpackung una Enfpackung

Module MHMS 16 | T aFS K 5 . zq»

H

. , N
Der HModul AFS K 5171 20 wird in einer Sammelverpackung (Kiste) -

.oder in Wellpapp-Schiebeschachtqﬂn einzeln verpackt ausgeliefert

'Er ist bis zur Inbetriebnahme in der Orlginalverpackung zu trans—
portieren und zu lagern. 4

Lagerungsbedingungen +5 °C bis +35 °C kurzzeitig -10 °C o
maximale rel. Luftfeuchte 85 % bei 25 C.

Zur Neuwerterhaltung ist ‘eine rel. Luftfeuchte < 60 % angustre-
ben. Betauung ist auszuschliessen. Die max. Lagerdauer betraegt
6 Monate. - :

Entpackung' Der Modul- ist aus der, Sammelverpackung zZu entnehmen,'

"bei der Eingelverpagkung ist der. Klebebandverschluss ‘vorsichtig

ﬁu trennen. Der Modul ist nur an Stellen zu beruehren die frei,
von Bauelementen und Leiterzuegen sind. -

Vérpackung. Der Modul ist ‘Aur in der Lieferverpackung,des Her-v:'

- stellers zu verpacken. Dabei ist bei der. Einzelverpackung auf die

Verwendung der Schaumstoffpolster zZu achten.fble Einzelverpackung
ist 'zu verkleben. 'Die Verpackung ist fuer Strassen— . Luft-, und

Einzelveryackung Abmessung (300 x 220 x 55) mm3

uﬁ= \‘ Masse 7. 25 Kg -

g o

e

g -

Der Modul AFS' K 5171. 20 darfrnur in Finalerzeugnissen »gﬂngesetzt
‘werden, - die die Anschlusskennwerte nach Pkt, 2.2. erfuellen. Die

Einbau muss die Bestueckungsseite nach oben zeigen. Es ist zu
guwaehrleisten, ‘dass die Lufteintrittstemperatur 0 C nicht un-
terschreitet wdd dass gie Luftaustrittstéemperatur in, Hoehe der

‘ ;’ Leiterplattenkante +55 C nicht ueberschreitet. -

'7‘Der >Hodul ist im gesteckten Zustand mit den in der Ffonéplaﬁte
' befindlichen Kreuzschlitzschrauben im Finalerzeugnis zu befesti-
fgen. ' , . : . , -

20 " AC 137
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. HModule MMS 16 = o ‘ . AFS K'5A7M.20.
. - | ‘ - ~ _ ,
e Einstellungs— und Initialisierungsvorschrift

-

. Der. Modul AFS K>5171,§0 wird vom Modul KES K 5170 adréssiért und
- initialisiert. ' ’ ‘

; Fuer die Zusammenarbeit mit dem KES sind folgende Standardwickel-
“verbindungen einzustellen ) : p
- X701 - X702 -X1004 --X1005 i
X801 - X806 1012 - X1013 : o ‘
_, X901 - X906 . XA016 - XA017 o - e
001 - X1002 X018 - X1019 - I
~ X1008 - X1009 ) X1020 - X1021

o

»X1022 y X1023 unbewickelt Standard fuer FD- SSFV- 3-U  und
‘ S andere Laufwerke mit komﬁiéXer RDY—SignaIbildung

- X1022 - X4023 auf RDY-Leitung wird:Zustand der. \erschlussklappef
K ‘erwartet (K 5600.20 RDY-Option 1; SA460). -
Besitzt die BLP ‘der K. 5171 .20 keine Wickelstifte
X1022 X1023, SO muss die Bruecke -durch Loetver-
blndung am” Baustein BGCU[B]—BGCU[10] hergestellt
werden (27 ° 'Baustein unter X8~Wicxe1fe1d Type "
. M5L8282P). S \ ‘

. 8. Inbetricbnahme und Betrieb

" .
.
' S

Ueberpzﬂefen der Wickelverbindungen entspr. Elnsatzfall
Einsetzen. In Steckelnheltentraeger s ; .
~ Zuschalten Jder Spannung . IR \\‘ L s
“Laden des Floppy—Laufwerkes mit Diskette : '
Funktionelle Erprobung mittels Programm

1 f a7

:9; Pffégé;und Wartung = . s : o .i’~
- - LT . e
" Nicht erfbr@érlich. N o
*410.  Instandsetzung !
Durch Technischen Kﬁndendienst»&es KRiJ S .
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