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Kurzbezeichnung' ZPS K 2071
Notation Vertrdglichkeitsniveau S-016M24116V0OL

NIRRT SE—

1. Verwendungszweck

-

‘Oer ZPS K 2071 hat sowohl-die Funktion eines lokalen Operativspei-
chers der ZVE K 2771 fir Zugriffe chhe Nutzuny des Systembusses

5 als auch eines$ Operativspeichers, auf den durch andere Master iiber
:den Systembus MMS 16 zugegriffen werden kann. Ein lokaler Speicher
ist vor allem in Hehrprozesgorsystemen erforderlich.
Der ZPS K 2071 kann-50 kanfaguriert werden, dal er vom Systembus
‘beziiglich seiner gesamten Kapazitdt, eines Teils seiner Kapazitiat
oder gar nicht zugreifbar ist. Der nicht zugreifbare Teil ist dann
ein-privater Speicher der ZVE K 2771. Da die Umsteuerung zwischen
den zwei Zugriffswegen {Ports) iliber Adre08- und Datenwege der ZVE
‘erfolgt, ist . der 'ZPS nur zusammen mit der ZVE verwentbar.

-

2. Technische Daten

2.1. Leistungskennwerte

——t

-

- Speicherkapazitdt .:128 Kbyte

- AdreBbereich fir Systembuszugriffe 24 ausgewertete

“ Adressenleitungen (bis /ADR17)
o Adressenbereich liegt im Raum 0..L1 Mbyte

und ist in Schritten von 128 Kbyte durch

. Wickelstifte wdahlbar und in Schritten zu
32 ¥Kbyte einschriankbar.
fiir ZVE-Zugriffe Adressenbereich stets
von 0...128 Kbyte, nicht einschrankbar.

s ‘ o 1.56.700594.0/97



Module HMS 16 R L 2ZPS K 2071

- Reaktionszeiten

ugriffsart | Reaktionszel tT ¥ert/ns | 8edingungen
|

ZVE:Z"O{%“ L}Y?lﬂst?t .1 1020 | Tepy.cuk . 208 ns
Zugritfszeit | 485 bezogen auf HL-Flanke von
- /MEM-RD bis Gliltigwerden
der DOaten
System- 2) | Zykluszeit . 87537, bezogen suf HL-Flanke
bus- /MROC bzw. /MNTC bis LH-
zugriftt : Flanke von SB-RAM-MODE

fir den schnellsten, nach
| Busrichtlinie méglichen,
Master :

E

—

Zugriffszeit 690 ' von HL-Flanke /MROC bis
HL-Flanke /XACK

N =

1) Die angegebenen Zeiten kdnnen sich durch einen laufenden
Refreshzyklus um max. 650 ns verldngern, desgleichen kdn-
nen die Zeiten bei laufendem Systembuszugriff um die Sy-
stembus-Zykluszeit verlangert werden. Beide Zeiten kon-
nen sich addieren. - ~

2) Die angegebenen Zeiten kdnnen ‘sich durch einen laufenden
Refreshzyklus um max. 650 ns, bei laufendem ZVE-ZPS- N
Zyklus bls zu 1020 ns verlingern. Die Zeften kénnen sich N
addieren. -

3) Betragt die Zeit von Vorderflanke /XACK bis Riickflanke
/MROC bzw. /MNTC mehr als 20 ns (abhingig vom Master) so
steigt die Zykluszeit um den jeweiligen Wert an.

- Datenerhalt nicht vorgesehen

- Regenerierung speicherintern, asynchron gesteuert. \
Regenerieren iiber externes Signal moglich.

.
S

en—

- Parit3dtspriifung byteweise, ungerade oder gerade Paritat
progranaierbar (s. Pkt. 2.2.4. und Pkt. 3.8. )

- Inhibit IPS wertet bei Systembuszugriffen als Slave
niedrigster Prioritat das Signal /INHl aus.

1.56.700594.0/97
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; IPS X 2071

‘6.2. AnschluBkennwette

Module MMS 16,

L
’

-

2.2.1. Strombedart 5

typ (max) + SV . 2,5 A (4,0 A)

2.2.2. Kbnsttuktive ¥erte

v,

Modulumfang ' 1 Steckeinhgit komplett mit Frontplatte,
BLP-Typ . . 031-0a10
- . ,Bauhghe 12,1 mm
Gewicht . etwa 300 g \
" Steckverbinder X3 griffseitig als Priifstecker

(Steckerleiste 102-58 nach TGL 29331/03)

Weitere Angaben siehe Punkt 4.

2.2.3. Inierfacéﬁ

o Steckverbinder X1  AnschluB des Systembus MMS 16
empfangene Signale JMRDC, /MWTC, /INIT, /INH1, /ADRF.../ADR17
, - min. Zeitabstand zwi- 200 ns
schen Kommandos tesep -
gesendetes Signal . /XACK
Steckverbinder X2 ZPS-Anschlul, Signa}austausch mit ZVE K 2711

2.2.4. Register | L

-

-

Zur Steuerung der Paritatskontrolle und der Fehlerbewertung wird
ein Uber eine Speicheradresse adressierbares Control-Byte-Register
verwendet. . - -

4
L

.
. 6 1.56.700594.0/97
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Format des Control-Bytes:

7 6 5S4 3 21 0-

DDl T[] ]

¥| | = E
0l J -d § N
= 5 5 S 0 ungerade Paritat
;? _g- § o 1 gerade Parjitat
al 3l = 0- LED-Anzeige, HIGH, LO¥ verhindert
O 4 bzw. geldscht
=| ~| 1 LED, HIGH, LO¥ erlaubt (wenn
i B gleichzeitig ZPS-INTR.erlaubt)
§ 0 ZPS-INTR verh’indert“ﬁzw, ‘geldscht
~ 1 ZPS-INTR erlaybt l .
0 ZPS-NM1 verhindert bzw. geldscht
1 ZPS-NMI erlaubt
{ - >
tinzelheiten dazu siehe Pkt. 3.8B. : ; ’
2.2.5. Interrupts @ . .

Bei Auftreten eines Paritatsfehlers wu{gggﬁbie Signale ZPS-INTR,
/ZPS-NMI, /HIGH bzw. /LOW aktiviert (so sie nicht iber das
Control- Byte oder NMI-MASK verhindeft wurden) und iber den ZPS-
Anschlu8 zur ZVE ubertragen.

.Das Riicksetzen der Fehlersignale erfolgt entweder iiber das Con-
trol-Byte oder ibef das Signal /INIT. Danach muB jeweils, sollen
weitere Fehler registriert werden, das Control-Byte neu beschrie-
ben werden. Bei Operationen mit dem Canttol-Byte ist darauf zy
achten, dgﬂ nicht ungewollt die Paritdt umgeschrieben wird (s. a.
Pkt. 3.8.).

2.3. Varianten "

' .

Der ZPé’x 2071 besitzt keine Varianten.

2.4. Umgebungsbedingungen 1

> \\k . ’

FGr den Modul K 2071 gelten die Einsatzgrenzbedingungen 0/+455/+30
‘/90//10/1/10.' | Vs

1.56.700594.0/97 , | ’ 5



ZPS K 2071 ! “ . Module MMS 16

2.5. SchutzmaGBnahmen

S~

Der Modul K 2071 ‘wird mit Kleinspannung betrieben und erzeugt in-
tern keinerlei gefahrliche Spannungen. ]

Notwendige SchutzmaBnahmen h3angen vom sicherheitstechnischen Kon- ™
zept des Finalerzeugnisses sowie von den fur die entsprechende Er-
zeugnisgruppe geltenden Slcherheitsstandards ab.

'3

F 4

3. Beschreibung der Funktion .

Der ZPS K 2071 ist auf der BLP 031-0410 untergebracht. Er besitzt
eine Kapazitat von 128 Kbyte, die nicht abrustbar ist.

Der ZPS K 2071 kann direkt iber den ZPS-AnschlulB-.(Stecker X2) von
der ZVE K 2771 angesprochen werden, was die Speicherzugriffszeit
gegeniiber. der Arbeit mit einem OPS am Systembus senkt und die Ver-
fiigbarkeit des SystempU% fir andere Master erhdht. Die ZVE adres-
siert den ZPS im BereYCh von 0 ... 128 K-1 Byte. Dieser Bereich
kann nicht eingeschrinkt werden.

Der vom Systembus (Stecker X1) her zugrexfbare Adressenbereich
kann iber eine Wickelverbindung im Bereich von 0 bis 1 Mbyte-1 in
Stufen zu 128 Kbyte verschoben werden. Eine Ausblendung von unten
nach oben in 32 Kbyte-Stufen in Bezug auf eine eingestellte End-
adresse ist ebenfalls liber eine Wickelverbindung moglich. ¥Wird der
gesamte Systembus-Adressenbereich ausgeblendet, so arbeitet der
ZPS als privater Speicher der ZVE K 2771.

Das Blockschaltbild des Zueiportspeichers ZPS K 2071 zeigt B8ild 3.1.

o~

3.1. Adressendekodierung/-verschiebung

¥

Diese Funktionsgruppe realisiert die bereits erwdhnte Adressenver-
schiebung und die Ausblendung in 32 Kbyte-Stufen. Bei Erscheinen
einer fur den ZPS giltigen Systembusadresse wird das Signal
/SB-RAM-ADR-REQ gebildet.

Ober das Signal /INH1 kann das schon aktivierte Signal /SB-RAM-
ADR-REQ zuriickgeschaltet werden. In diesem Falle wird kein System-
buszyklus ausgelast.

"Ein Datenaustausch zwischen ZVE K 2771 und ZPS iuber den Systembus
wird durch das Signal /SB-AEN verhindert. Durch Einbeziehung der
Adressenbits ‘ADR 18 ... 17 in die Adressenschliisselung ist der ZPS
in Systemen bis 16 Mbyte AdreQSraum einsetzbar, kann aber nur im
Bereich unter 1 Mbyte angesprochen werden. v | '

3.2. Bildung der Systembusanforderung’

Aus der Verknuptun /MROC bzw. /MXTC' mit /SB-RAM-ADR-REQ wird das
Signal SB- RAM-CMD gebildet Dieses Signal 16st, sofern es nicht
durch einen laufenden Zyklus (RAM-AACK aktiv) oder -einen zu erwar-
tenden ZVE-ZPS-Zyklus (ZNB-HUQE-KICK aktiv) abgeblockt wird,

f
an - -

8 | ' - 1.56.700594.0/97
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Ta' ﬁber die Entscheidungsschaltung 1 einen Syst8=buszyk1“5 aus- ?ﬂ-

3

5 'j‘j_}{ aildung der. ZVE-Anforderung

Mit dem Signal /ALES wird eipn Flip-Flop gesetzt und damit eine
--noch nicht durcﬁbg;chaltete ystembusanforderung blockiert. Oiese
.Blockierung wird erst - mit der n3chsten HL-Flanke von./CLK-T4 zur
~ Mittelflanke des. auf den ZVE-Takt .T3 folgenden Taktes Tw wieder
. aufgehaoben. Zu diesem Zeitpuhkt steht dann bareits ZNB-RAM-CMD.

.zur Verfidgung und h3dlt die ZVE-Anforderung weiter aufrecht.

A & ‘ " oo~ d
gﬁf*ﬂ 3.4, Entscheidungsschalt}Qg 1 '/'
R : . S
é;_ | Dia Entscheidungsschaltung 1 befindet dariber, ob als nachstec

i -‘eine_Systesmbusanforderung oder eine ZVE-Anforderung bedient wird,
<. .. ~wenn diese gleichzeitig anliegen. Am Ausgang der UND-Verkniipfung

“ ~  “der Signale SB-RAM-CMD, /RAM-AACK und’/ZNB-MODE-KICK wird vorbe-
s+ . 'stimmt, welcher Zyklus sich einstellen wird. Diese% Signal wird
=<  ‘Uber zwei Flip-Flops mit dem internen Speichertakt MCLK1l synchro-

=) :nislert. YWurde in das ‘zweite Flip-Flop ein 'High' iibernommen, so
= <" ‘schaltet /ZNB-ADR-EN ab und /SB-RAM-MODE wird aktiv. Ein Systen-
B buszyklus wird ausgelost. Dieser Zustand wird iber den Setzein: |
% gang‘des zweiten Synchronisd»er-FFs gehalten und erst am Ende des /
- 5 Systembuszyklus uber OP-RELEASE aufgehoben. Im nachsten Takt wird

5 <. -~ wieder-in Richtung ZVE-Zugriff umgeschaltet.

< Ein einmal eingeleiteter ZVE-ZPS-Zyklus wird iiber das aktive, Sig-

=~ . nal JJZNB-RAM-CMD an der UND-¥erkniipfung zwischen erstem und zweit
~ -, . tem Synchronisier-fF gehalten. Nach jedem Systembuszyklus wird

e L“iﬂB-ADR-EN wieder aktiviert)} auch wenn kein /ZNB-RAM-CMD anliegt.
=+ ' Damit steht die Entscheidungsschaltung praktisch auf ZVE-Zugriff

¢ ~und «ZYE-Anforderungen konnen schnell bedient werden. Eine Takt-

zeit nach Aktivwerden von /ZNB-ADR-EN wird eine ZVE-Anforderung
glatt durchgeschaltet,' /ZNB-CHD-EN aktiviert und je nachdem, ob

% es sich um einen Lese- oder Schreibzyklus handelt, /DP-RO oder

% .- . '/OP-¥WT eingeschaltet. :

2. < . .Bei Systesbuszugriffen werden /DP-RD und /DP-¥T von ,9B-CHKD-EN

"o ~ freigegeben unl als U-schaltsignal fir die ZVE K 2771 das Signal
/SB-RAH-DATA-EH gebildet.

it o g RS N - - N ®

o

> R

S 3.5. dRAM-Controller Y

- Die Funktionsgruppe dRAM-Controller liefert alle Signale, die zum /
%j[ - ‘Betrieb von 64 K-dRAM-Schaltkreisen notwendig sind. Sie besteht _-
aus einem Taktgenerator fir den internen Speichertakt, einer Re- |
generiereinrichtung mit nachfolgendenm Adtessenaultiplexer der
Entscﬁeidungsschaltung 2 und einer Takterzeugung.

‘ L% ) 2 - L . : '
Eeiae 10 . 1.56.700594:0/97
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Module MMS 16 « ¥ -~ 7IPS K 2071
Die Regeneriereinrichtung liefert die fiur den Betrieh der dynami-
schen Speicherschaltkreise notwendigen Regenerieradressen .und
stellt im Abstand von 14,2 ps eine Regenerieranforderung REF-REQ
an die Entscheidungsschaltung 2. Die Regenerieranforderung kann
auch von der LH-Flanke des externen Taktes T4 ausgelost werden.

In diesem Falle wird, wie bei der speicherinternen Regenerieran-
forderung, im AnschluB an das erfolgte Regenerieren der Regene-
rierzéhler zuriickgestellt und der Regenerieradressenzdhler weiter-
gezdhlt. Bei Ausbleiben des Signals T 4 wird uber die interne Re-
generiereinrichtung weiterhin der notwendige Regenerier3bstand ga-
rantiert. Uber den Adressenmultiplexer werden die Regenerier-,
Zeilen- und Spaltenadressen an die Speicherschaltkreise angelegt.
Die zeitliche Reihenfolge wird von den Signalen MEM und /COL ge-
steuert. .

Die Entscheidungsschaltung 2 legt bei gleichzeitigem Eintreffen
einer Speicheranforderung MEM-REQ und einer Regenerieranforderung
REF-REQ-die Bearbeitungsreihenfolge fest. Zur Vermeidung von Fehl-
funktionen werden beide Anforderungen uber Flip-fFlops synchroni-
siert. DOer interne Speichertakt MCLK wird von einem Oszillatorbau-
stein K 531 GGl erzeugt und ist gquarzstabilisiert. Die Frequenz
‘betragt 18,9 MHz. MCLKQ wird im dRAM-Controller verwendet, MCLK1
in der Entscheidungsschaltung 1 und im Z3ahler fur die Regenerier-
anforderung.

In der Takterzeugung werden die zur Ansteuerung der-64 K-dRAM-
Schaltkreise notwendigen Takte /RAS, /CAS wund /¥E mit Hilfe von #
Schieberegiftern K 531 IR11 gebildet. AnschlieBend wird ein Quit-
- tungssignal® ACK gebildet, das mehrere Vorgange ausldst:

- Das Quittungssignal /RAM-XACK wird gebildet, welches anzeigt,
da0 die Dasen gultig sind bzw. Ubernommen wurden.
Das Kommando /DOP-RD bzw. /DP-NT kann abgeschaltet werden.

- Der Speicherzyklus wird intern beendet, auch wenn /OP-RD oder
/OP-¥T weiter anliegt. Dacdurch konnen keime unzul@ssig langen
Ansteuertakte fir die Speicherschaltkreise entstehen.

- Das Signal /RAS;?AU wigd aktiviert, welches die’finhaltung der
notwendigen RAS-Pause tep gewahrleistet.

Regenerieraufrufe werden ebenfalls uber die Schieberegister
K 531 IR11 realisiert. Oie Taktsignale /COL, /CAS und /¥E werden
dabei Uber das Signal./MEM-LOCK unterdriickt.

’

3.6. Speichermatrix

Die Speichermatrix besteht aus 18 x 64 K-dRAM-Schaltkreisen. Jedem
Oatenbyte ist ein Schaltkreis zur Speicherung des Paritatsbits zu-
geordnet. / $
Die Speichermatrix selbst wird stets wortweise gelesen. Uber den
ZPS-Anschlul sind wort- u. byteweises Schreiben und wortweises Le- .
sen moglich. Bei Systembuszugriffen vermittelt die ZVE K 2771 uber ‘
diege Schnittstelle den Datenverkehr des ZPS mit dem Systembus
entsprechend den dort gestellten Forderungen.

1.56.700594.0/97 . n
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J”?3.7. Quittungssignalbildung

‘{gesendet und zeigt die Gultigkeit der ausgelesenen Daten bzw.

T

‘- bar,

- - .

ZPS K 2071 Module HHS 16

“»Die ausgelesenen Daten nerden mit /RAH XACK in QOatenregistern ]
~.{2 x DS B8282) gespeichéert und stehen dort bis zum Zyklusende (Riick-

flanke von /DP-RD) zur Verfiigung.

. %

S

In Systembuszyklen wird das Quittungssignal /XACK auf den-Systembus
die
‘erfolgte Ubernahme der Schreibdaten an. Eingeschaltet wird es mit
/RAM-XACK: das Abschalten erfolgt mit /SB-RAM-CMD.

‘In ZVE-ZPS- -Zyklen wird /LB-ZPS-ACK aktiviert. Dabei handelt|es sich
um ein vorgezogenes Quittungssignal, das bereits mit /CAS-Vorder-
flanke eingeschaltet wird. Es wird garantiert, daB innerhalb der
nachsten 200 ns die Daten giltig werden, Damit kommt die ZVE mit
‘einem Wait-Zyklus aus, sofern nicht das Regenerieren oder ein Sy-
ste-buszyklus die Abarbeitung des ZVE-ZPS-Zyklusses verzgégern.

3.8. Paritatskontrolle

'

Die Paritdtskontrollschaltung des ZPS realisiert eine byteweise Pa-
ritatskontrolle. »

Beim Schreiben wird zu jedem Datenbyte ein Paritdtsbit gebildet und
in die zugehorigen Speicherschaltkreise eingeschrieben. Der neunte
Eingang der Paritatsbitgeneratoren K 531 IP5 wird dabei durch das
aktive Signal /OP-WT auf ‘low’' gehalten.

Beim'Lesen gelangt das aus den Paritdtsbit-Speicherschaltkreisen
ausgelesene Paritatsbit zusammen mit den ausgelesenen Datenbits auf
die Generatoren. Daait wird die Priifung auf Paritatsbitrichtigkeit
durchgefiihrt. Im Fehlerfalle entsteht auf den Signalen LOW-PAR und/
‘oder HIGH-PAR ein ‘high’. Diese beiden Signale werden geodert, und
-das resultierende ‘Signal wird mit der Riickflanke von /COL2 in Flip-
.Flops tbernommen. Die Fehlersignale ZPS-INTR und /ZPS-NMI werden
‘als maskierbarer bzw. nichtmaskierbarer Interrupt iber den ZPS-An-
'schluB zur ZVE gesendet. Wird ZPS-INTR aktiviert, so werden LOW-PAR
‘'und HIGH-PAR auch in*Flip-Flops iibernommen. Dann leuchtet die LED
‘fir das Byte, in dem Parititsfehler festgestellt wurde. Parallel
idazu werden die entsprechenden Signale /HIBH und /LOW. Uber den. ZPS-

"'Anschluﬂ —zur ZVE gesendet.

.0ber das Signal EVEN/ODD kann, gesteuert durch das Control-Byte.
.die Prifung von ungerader auf geradeﬁ?arltat geéndert werden. Danit
fist eine softwaremdBige Prufung der Paritatskontrollschaltung mog-
:1ich. Als Grundeinstelluaggilt“ die Priifung auf ungerade. Paritit,
idie sich auch nach dem Aktivyéren des,Signals /INIT einstellt.

. .Das Control-Byte-Register kana{ je nagh Wickelverbindung X13 entwe-~ -

'der Uber die Adresse OH oder iiber 490H von der ZVE her beschrieben

.’

werden. Uber den Systembus ist das Control-Byte iiber die eingestell-

‘te Anfangsadresse (bzw. Anfangsadresse + 400H) ebenfalls beschreib-
sofern keine -Adressenbereiche- ausgeblendet wurden.

Parallel zum Control-Byte-Register wird die Information unter der
‘gleichen Adresse in den RAM‘eingeschrieben. Der Inhalt von RAM und
Register stimmt erst nach dem ersten Beschreiben iiberein. Bei/einem

e
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chsel der Paritat ist das Control-Byte stets zweimal hinterein—

nder zu beschreiben, da beim ersten Mal das Beschreiben der zuge-
horigen RAM- Spe1cherze11e noch mit der alten Paritat erfolgt.
Durch Aktivieren von /INIT kann das Control-Byte-Registpr nullge-
stellt werden. Der Inhalt der zugehdrigen RAM-Speicherzelle bleibt
aber erhalten, so da8 die Ubereinstimmung jedesmal neu hergestellt
werden mufl a beim Lesen des Control-B8ytes stets der Inhalt der
zugehoriggn Speicherzelle ausgelesen wird.
Die Fehlersignale ZPS-INTR, /ZPS-NMI, -/HIGH und /LO¥ werden uber
das Control-Byte durch die Signale /21PS-INTR- CLR, /ZPS-NMI-CLR-
/MASK und /LED-CLR (wirkt auch auf die LED—Anzeige) enabled. Die
Verhinderung des Aktivwerdens bzw. das Ricksetzen der Fehlersigna-
le erfolgt uber die gleichen Signale. Es ist zu beachten, da0 die
- Signale /HIGH und /LOW sowie die LED-Anzeige nur aktiv werden kon-
nen, wenn ZPS-INTR enabled ist. Unabhingig vom Signal /ZPS-NMI-
CLR-/MASK kann /ZPS-NMI iber NMI-MASK verhindert bzw. riickgestellt
werden, wobei die Polaritat fir das Aktivwerden von NMI-MASK iber
die chkelvetblndung X12 festgelegt wird. Mit Wickelverbindung hdlt
NMI-MASK = low das Signal /ZPS-NMI auf high (inaktiv).

4. Beschreibung der Konstruktion

Die Baugruppe ZPS K 2071 ist als Karteneinschub paBfahig zur Ge-
falkonstruktion des AC A 7100 und MMS 16 auf der Grundlage der
TGL RGW B34 und der TGL 37270.
Der Karteneinschub besteht aus det BLP mit Frontplatte.

.
Beachte: Oie mittige Befestigung der Frontplatte erfolgt mittels
Linsensenkschraube 2,5 x 8 und Kreuzschlitz nach TGL 0-7985.

Das TeilungsmaB betragt &4 TE (20,32 mm). * ?

Die Abmessung der Leiterplatte betragt 233,35 x 160 .mm

Oie Leiterplatte ist als Hehrlagenlelterplatte nit 4 Ebenen aus-
gefuhrt..

Das Grundraster auf der Leiterplatte betriagt 2, SA (n x 1,27) ma.
Als BUS-Steckverbinder findet Verwendung: Messer181ste C96M C1lA
DIN 41612. Anmerkung: Beachte Raster 2,54 mm!

5 Transport, Lagerung, Verpackung ‘

Der Modul K 2071 wird in einer Samnelverpackung (Kiste) oder in
Wellpapp-Schiebeschachteln einzeln verpackt ausgeliefert.
Er ist bis zur Inbetriebnahme in der Originalverpackung zu trans-
portieren und zu lagern.
Lagerbedingungen: + S5 °C bis + 35 °C; kurzzeitig - 10 °C,

maximale rel. Luftfeuchte 85 % bei 25 °C.
Zur Neuwerterhaltung ist eine rel. Lultfeuchte von 60 X anzustre-
ben. Betauung ist auszuschlieBen. Die max. Lagerdauer betrdgt 6 :
Monate. §
Entpackung: Der Modul ist aus der Sammelverpackung zu entnehmen, i
bei der Einzelverpackung ist der KlebebandverschluB8 vorsichtig zu

-
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trennen. Der Modul ist nur an Stellen zu beriuhren, die frei von
Bauelementen und Leiterzigen sind.
Verpackung: Oer Modul ist nur in der Lieferverpackung des Herstel-
lers zu verpacken. Dabei ist bei der Einzelverpackung auf die Ver-
wendung der Schauastoffpolster zu achten. Die Einzelverpackung ist
zu verkleben. Die Verpackung ist fur StraQen-, lLuft- und Eisenbahn-
transport ausgelegt.
Einzelverpackung Abmesspyng (300 x 220 x 55) mm?

Masse 0,25 kg

-

6. Montage und Installation

Der Modul K 2071 darf nur in Finalerzeugnissen eingesetzt werden,
die die AnschluBkennwerte nach Punkt 2.2. erfiullen. Die Einbaula-
ge kann waagerecht und senkrecht sein. Bei waagerechtem Einbau

mulB die Bestiickungsseite nach oben zeigen. Es ist zu gewahrlei-
sten, dal die Lufteintrittstemperatur 0 °C nicht unterschreitet
und dalb die Luftaustrittstemperatur in Hohe der Leiterplattenkan-
te + 55 °C nicht iberschreitet. Im Bedarfsfall ist zur Einhaltung
der oberen Grenztenperatur eine geeignete Beluftung vorzusehen.

Der Modul ist im gesteckten Zustand mit den in der Frontplatte be-
findlichen Kreuzschlitzschrauben im Finalerzeugnis zu befestigen.

f /

7. Einstellung und Initialisierung
1

-

Di¢ Lage der Wickelverbindungen ist Bild 7.1. zu entnehmen.

7-.1. Initialisierung

'c

Nach dem Spannungszuschalten enthalt der ZPS K 2071 undefinierte,
nicht paritatsbitrichtige Informationen. Bei Lesezugriffen konnte
die Paritatskontrollschaltung Interrupt auslosen. Der gesamte
Speicher ist deshalb nach dem Zuschalten der Betriebsspannung mit
einer definierten Infarmation zu beschrexben.(ﬂeginn fruhestens

3 ms nach Erreichen des Betriebsspannungsnennwertes). Zuerst ist
das Control-Byte zu beschreiben. Die Paritat darf wahrend der
Initialisierung nicht mehr geandert werden.

14 1.56.700594.0/97
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7.2. Adressen

7.2.1. Ausblendbereich bei Systembuszugriff

| Wickelverbindung ausgeblendeter Bereich Standard-Be-
= - = . wicklung
| von * nach ~ Tvon bis - j
| X14 offen . | keine Ausblendunb X
=1
X1404 X1405 “ LFEndadresse-%l( \
1 X1403 X1405 Anfangs- Endadresse-64K ' j
' adresse — ‘
X1402 X1405 Endadresse-32K
X1401 | X1405 Endadresse

1.2.2. Adresse des Control-Bytes

Wickelverbin- Zugriffsart ' Standard-
dung ‘ Bewicklg.
X1301-X1302 | SB-Zugritfe , IVE-Zugriff T
offen Anfangsadresse + 400H 400H X 1 \,

| 1 | .
geschlossen Anfangsadresse | OH 1

* Das Control-Byte ist iiber den Systembus nur erreichbar

wenn
keine Adressenbereiche ausgeblendet sind (s. a. 7.2.1.5.

7.2.3. Anflings- und Endadresse bei ZVE-Zugriffen <y
kg
Wickelver- s rhexadezinal
bindung Adressenbereich dezimal Bemerkungen ]
von nach Anfangsadresse sEndaaresse‘ I/
x1002 | x1001 | © 1FFFF Standard- / NG
o . 128K-1 | Bewicklung / \\\\
x1003 | x1001 | coooo DFFFF nur fir °
- : 768K 896K-1 Prifzwecke

N
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7.2.4. Anfangs- und Endadresse bei Systembuszugriffen

{ Lfd.] ¥ickelverbin- Adressenbereich/Byte Stan-
: h Nr. | dung dezimal hexadezimal da;d-—
4 von nach {Anfangs-| End- Anfangs-| End- EE:ICR°

adresse adresse | adresse adresse 9
| 1 kxlsozH X1501 |0 128K-1 | O 1FFFF X
| 2 |x1503 | x1501 [128 Kk~ | 256k-1 | 20000 SFFFF
| 3 | x1s0s | x1501 [256 x 384K-1 | a0000 SFFFF
' 4 | x1505 | x1501 | 384 K 512K-1 | 60000 TFFFF
5 X1506 | X1501 | 512 K 640K-1 80000 | 9FFFF
i 6 | x1507 | X1501 | 640 K 768K-1 | A000O BFFFF
7 | X1508 | X1501 | 768 K | B96K-1 | CO0OO DFFFF
8 X1509 | X1501 | 896 K {1024K-1 £E0000 #1AFFFFF <
| 1.3. NMI-MASK-Funktion '
"] Signal NMI-MASK Wickelverbindung Signal Standard-
| ’ X1201-X1202 /IPS-NMI Bewicklg.
‘ low maskiert
| - geschlossen X
. - high enabled*
; low | | enabled® %
offen s ™
high - maskiert
+* nur wenn gleichzeitig ==
Signal /ZPS-NMI-CLR-/MASK = high (s. Punkt 2.2.4.)
\ {
~ >
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\7.4. Regenerieren

Sig-}| Wickelverbindung | ' AlStan- 1
' nal X1101-X1102 Bemerkungen dard-
Bewick-
4lung * .
‘[@TA offen T4 wirkungslos, Regenerieren
nur intern
| |
' geschlossen { Regenerieren sowohl uber exter-
nes Signal T4 als auch bei des- X
sen Auvsbleiben uber interne Re- |
generiereinrichtung 1
- A

8. Inbetriebnahme und Betrieb

\ »
N |

fur die jeweilige Konfiguration sind die entsprechenden Wickelver-
bindungen 1t. Punkt 7 auszufihren. Nach dem Stecken der BLP ist
unter Beachtung der Punkte 6 und 7.1. die Betriebsspennung zuzu-
schalten. Eine gesonderte Inbetriebnahme ist nicht erforderlich.

9. Pflege und Wartung .

- . —
Der ZPS K 2071 ist wartungsfrei. |

10. Instandsetzung

¥

. t
Die Reparatur eines als defekt ermittelten Moduls.ZPS K 2071 er-
folgt nur durch den Technischen Kundendienst des Kombinates

Robotron. ‘\\\\

f
|
f
/

-
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Bild 7.1.: Lage der Einstellmittel auf der BLP ZPS K 2071
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