. V. .
1 ] | ] | 4 |
A
8
N Prifvorschrift
Leiterplatte bstl
C . Typ 012-6922
i
10
Ny
E
-4 UBZ 9% 7 | L
Die Ausgabe (Anderungsstand) des Blattes 1 dieser
— — Dokumentation entspricht der Ausgabe der gesamten
- Dokumentation,
T, Dergestolit euf :
Te Benenne - i
i i ; 2:2 n.;g. L Name " Leiterplatte bstii Bl{‘*z‘ :
11 oo i P Typ 012-6922 Bl.-Nr.
3 e R A CLZ3 Ty rurvorsc L -
f . ;gm.m..m. Tag 4 Name| VEB Robotron 1.12.516922.6/12 w2 o
£ —-— . ¥ entrum Hir Forschung = i
I£ und Techaik yere Nr. 1
¢ 81 ~ for ;

B080 24340 Tr. VY Fretberg_Aq 301174 mitsie 1380 » - ALD YL 43833576, 6

i S E



VEB Robotron Leiterplatte bstu
Zenlrum fdr Forschung Typ 012-6922
und technik Prifvorschrift

Blati-nr. 2

1e
2.
3.
4.

S5e
5.7
5.2
5.2.1.
5.2.2.

6.
6.1,
6.2,
6.2.1.

6.2.1.14
6.2.1.2.
6.2.1.3.
6.2.1.4,
6.2.1.5.
6.2.2.

Ay TOWWEINN HUBIIWA rehotron Meg.-Nr. 12 173

6.20201-

6.2.2.2.

'5.2.2.3.

RN DT S

Anlage 11
Anlage 2:

Inhaltsverzeichnis

Ziel und Abgrenzung der Priifung
Bendtigte MefB- und Hilfasmittel
Bendtigte Unterlagen
Prifzustand

Priifbedingungen
Umgebungsbedingung
AnschluBbedingung

Mechanische AnschluBbedingungen
Elektrische AnschluBbedingungen

Prifung
Mechanische Prlfung
Elektrische Priifung

Prifung Kabelstufen, R22, 35P und Helligkeits-

steuerung

Priifen SYN

Priifen VID

Prifen des Widerstandes R22
Priifen 35P

Prifung der Helligkeitssteuerung

Prifung der Horizontalablenkung und der
Hochspannungserzeugung
Prifung des Oszillators und der Treiberstufe

Priifung der prinzipiellen Funktionsfihigkeit
und der Synochronisation

Priifung der Durchbruchbreite des Steuer~
impulses

Prifung des Ruckschlagimpulsea

Seite

R I Ot O VN L O ¥ L o, R W W)

RS, BC. BRC BT BT

Prifung des ILinearitdtsreglsrs und Einetellung 10

des Reglers R24
Priifung der Hochspannung

Priifung der Gitterspannnngen U
Leuchtpunktunterdriickung g
und der Synchronisationsspannung

Testbild 1
MeBkabel 1.11.017154.0

10

-1 =1

2 -1

Avsz o S
'_,@z,lhbnuﬁw'hurﬂhn;

N

-4, UEZ (g0 %{E




VEB Robotron - Leliterplatte bstl
Zenlrum fur Forschung Typ 012-6922
und Technik Prifvorschrift platt-ne 3
1. Ziel und Abgrenzung der Priifung
Siehe Rahmenprifvorschrift 1.12.515000.0/12
2. Ben¥tigte MeB3~ und Hilfsmittel
Monitor 2 Typ K7222.13 | ‘
Zeichnungsnummer 1.11.041120.2/00
Testbildgenerator zur Erzeugung des Testbildes 1 (siehe An-
lage 1)
MeSkabel 1.11.017154.0 (eiehe Anlage 2)
Digitalvoltmeter Z 4-stellig
MeBbereiche 30 mV ... 1 kV.
Hochspannungeme 3~ z. B. Typ C196, UdSSR
gertt MeBbereich 10 kV ... 15 kV |
- Jszillograf z, B. 0G 2~30 3
mit Tastteiler 1:10
Gleichspannungs- Gleichspannung 12 V + 2,5 %
quelle 12V max. Strom 3 A
o Brummspannung £ 25 mVes
* | Priufeinrichtung 1 Z-Diode SZX 21/6,2
; 3 Widerstidnde 12 Ohm 5% 0,125 W
1 Widerstand 150 Ohm 5% 4 W
5 -1 Widerstand 1 kOhm 5% 4 W
p 6 Schalter einpolig
3. Benlitigte Unterlagen ‘
E -Grup enverbindungsplan ' 1.11.0461120.2/17
- 2} Stlickliste 1.12.516922.6/01
w4 Stromlaufplan ‘ 1.12.516922.6 /04
_ , Belegungsplan 1.12.516922.6/09
;f”l Rahmenpriifvorschrift 1.12,515000.0/12
4. Prifzustand
siehe Rahmenpriifvorschrift 1.12.515000.0/12
5. Priifbedingungen
i] 5.1. Umgebungs bedingungen S 2
2 ,
» | siehe Rahmenprilfvorschrift 1.12.515000.0/12
¥ 5.2, AnschlufSbedingungen
& |
§ 5.2.1. Mechanische AnschluBbedingungen
:X | Siehe Rahmenprifvorschrift 1.12.515000.0/12
11 @ .
3% e y s
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52620 Elektrische Anschluibedingungen
12P = 12V 4+ 2,5%, Brummepannung S 25 mVse

Tag | Name

And: Mit-Nr|

an X415 !
00 i an X4:3 und X4:2
6.1, Mechanische Priifung
Siehe Rahmenpriifvorschrift 1.12.518000.0/12
6.2, Elektrische Priifung |
6.2.1.  Priifung Kabelstufen, R22, 35P und Helligkeitssteuerung
AnschluBSbedingung:
&P - > X4 :4
- X4:5
12P 35P
;>£ZJL
Z&?V
- X5:2
41P s e Ak
53 X4:3
RISk Rty xo3| &
By x9:3] :e
{:,:‘:\:! R2_ s5. ¢ x9:1| Q.
R3S L TC¥1X9:5,
| _X1:6
| i . x1:8]
ki s
Bild 1
Prufspannung: S5 P = S5V +2,5% x)
‘ 12P%12V %254

35 P=34,8V+3 %

41 P=41V ¥2,5% x)
annungen kténnen einem Monitor 2 entnommen werden.
widesftan%?
ceo 5%, 0,125 W

R4 =150 Ohm, 5% , 4 W

. RS = 1 kOhm, 5%, 4 W
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VEB Robotron Leiterglatte pstl
Typ O1 -6922
: Prﬂfvorschrift

Zentrum fur For schung

und Technik Blatt- NT. 5

6620101. Prufen SYN
- Alle Schalter gind geﬁffnet.

Die Spannung U, mufd

U1 = 11,5 V co 12,3 \'] betragen.

. Der Schalter s4 wird geschloasen.

Es ist Uy £ 0,4V
6.2.102. Prufen vID
- Alle Schalter gind geﬁffnet.

ES iSt U2 = 2’4 V ao e 5 v
- Der Schalter S5 wird»geschloseen.

Ea 18t Up $ 0,4V

| 6.2.1.3; pritfen des Widerstandes R22

- Schalter 38 wird geschloseen
ES iﬂt U3 = 10’5 V se o 11,3 v

6.2.1.4. Prufen 35 P

; .- Schalter g3 und 39 werden eschlossen.
i' Es ist - U4 = 33’5 V eoe 3 .5 \

% 6£.20150 priifung der Hélligkeitssteuerung~

% Regelbereich von R4 beil Inténsivhellz

% _ Der Schalter 56 wird geschlossen:

il - Der Regler R4 wird vom Rechtsanschlag bis zum Linksanschlag

% gedreht. ’

Dabei muB gich die Spannung Ug um
AUS = LI'V e o 6 v bndern. (UB = 16 V o, 24 V)
ermalhellz
- Schalter 56 1gt geoffret.
, _ Der Regler R4 befindet sich jn der linken Endstellung.(qucn
| Ee ist die gpannung ' R
Ug = 2% V ... 25 V zu messen:
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i 6.2.2. Priifung der Horizontalablenkschaltung und der Hochspannungs-
| ) erzeugung
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VEB Robotron Lelterplatte bsti

Zentrum fir Forschung] Typ 012-6922
und Technik Priifvorschrift

Blatt-Nr. 7

- @D = Meesung des Strahlstromes an R4 des Helltastver-
‘ stdrkers

- Im Text werden nur die Schalter genannt deren Stellungen von
denen im Bild gezeigten abweichen.

Prﬁfepannungen: :
5P=5V + 2,5 %, dpax = 300 mA
12 P =12V +2,5%, Jnax = 1950 m4,

-Brummspannung £ 25 mVes
22 P =20,5V+2,5%, Jpax = 100 mA
= 500 mA,

41 P = 41,0V + 2,5 %, Joax
von 39 V ... 43 V einstellbar.

iR

6.2.2.1. Priifung des Oezillators und der’Treiberstufe

Prifvorbereitung:

-~ Oszillograf an Mp3
(MeBbereich 10/uslcm, 0,2 V/cm)

- Sohaltar 33 ist zu offnen.

Prifkritefien:

- Das 0Oszillogramm muB dem Bild 3 entsprechen.
- Es mus UM 388 2 3 V gein.

- De muB 55/us < T < 10 /us sein.

55us < T< JOus

Ag TONH/BIW TS 1H/NIIWA robotron Reg.-Nr. 12 173

Unpy

RS ‘

il ‘ T "‘""'[""W/Sperrflanke( “

t'(%u:;kwﬂ

Unpz 55 € 3V
s - - |
: Bild 3: Steuerimpuls flir die Zeilenendstufe
{ : '
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6.2.2.2. Priifung der prinzipiellen Funktionsfihigkeit und der
Synchronisation R '
Priifvorbereitung:

- Der Regler fiir die Betriebsapannung 41P auf 39 V
drehen. E - v
- Der Schalter S1 ist zu &Sffnen.
fnetelinsgler 128 Hirkghorun fn Bdatellung orehen.
- Helligkeitsregler des ﬁ%&fﬁ%gig%%géﬁn Mittelstellung drehen.
- Testbild einschalten. ' ' :

- Digitalvoltmeter an Mp2 und Mp9 (MeBbereich Z 5 V)
- « :

Priifungs ? _ : : : ~
- 30 Sekunden nach dem SchlieBen des Schalters 51 ist R28 lang-
sem nach rechts zu drehen, bis auf dem Bildschirm des Priif-

monitors ein Bild und das Grundraster sichtbar wird.

- Der Kern der Spule T, wird so eingestellt, daB sich bei Ein-
haltung der Grenzen UMp? = 2,00V + 0,2 V eine maximale und.
eine minimale Spannung™* < Uy, erglibt. Bei beiden Spannungs-
werten mufl nach Aus- und '@§~_Wiedereinschaltung des Priif-
mcnitors mit 51 das Bild sof¢rt synchronisieren. D. h., es-
muf ein ruhig stehendes Testbild sichtbar sein.

- Danach 1ist mit der Spule T, die Spannung U moglichst auf
2 V einzustellen bzw. der haximale Nﬁherungggert einzustellen.

- Die Helligkeit des Testbildes muB sich mit dem Helligkeits-
regler H und dem Kontrastregler K des PrUfmonitors verdndern
lassen. _ ; :

- it R28 Grundraster wegdréehen - 5 ‘ ; |

1 6.2.2.3. Priifung der Durchbruchsbreite des Steuerimpulses

Priifvorbereitung:s S a
- Die Prufspannung 41P ist auf 39 V elngestellt,
- Das Testbild ist sichtbar.

- Mit der Linearitdtsspule L3 ist die Nemmnbildbreite 210 mm ...
215 mm einzustellen. Ist die Bildbreite nicht erreichbar, dann
ist die weitere Verbreiterung des Bildes mit der Prifspannung
41 P vorzunehmen. :

- Auf dem Priufling ist die Brucke E 1 zu 8ffnen. Die Brilcke E 2
muB eingelStet sein. ' "

- 0Oszillograf an Mp3 (MeBbereich 2 us/cm mit Dehnung 1310;
0,2 V/em ...”1 V/cm) : ’ ‘

Priifung: | ‘ : s

Es ist an Mp3 das Oszillogramm nach Bild 4 zu priifen:

- Die Durchbruchsbreite (Impulsdach) muB : )

150 ns < ¢ < 1,5} us . gein. /

BR

¢

=4 usL gy %/5 |
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o Ist die Zeit tBR < 150 ns, dann ist die Brlcke E 1 zu
schlieBen und die Briicke E 2 zu dffnen.

. Ist die Zeit > 15us, dann missen die Bricken E 1 und E 2
geschlossen werden.

. Bei Priiflingen ohne diese Umschaltmbglichkeit ist bei Nicht-
erflillung der geforderten Zeit tBRlzu wechseln,
det Transistor V18
- Die Spannung UMp3 mqu ‘
UM 3 §S 2 6 V sein.
- Die Ausschwingwelligkeit des Impulses darf nicht den Span-
nungswert U ax erreichen (Zeitbasis am Oszillograf dndern)

+‘
Umax
: -7
@
a";’ r\M-_—_—
X
S
fh!’,» &
lBr

Bild 43 Durchbruchsbreite des Steuerimpulses
6:2.2.4. Prifung dea Rhckschlagimpulses

- Oszillograf an Mp4
(MeB3bereich ZO/us/cm mit Dehnunp 12103 100 V/cm)

Prﬁfwerte:

Eg ist an Mp4 das Oszillogramm nach Bild 5 zu prufen. Folgende
wWerte mlissen eingehalten werden:

~20 V < U Mp4 <4500 V
"-1';,5 ugs « tl’ tBbUU

(tr ist zwiduh@n 10 %' der Anstiegsflanke und 10 % der Abfall-
flanke zu messen)

l‘_;[ 1
max = Upin S 700V

faxT = Ynaxal$ 70V

= 4, UB2. 1994 %/g_ ,




Urmax

VE® Robotron Leiterplatte bsti
Zentrum fur Forschung _ Typ 012-6922
und technik Priifvorschrift : \Blau-m-. 10
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Bild 5: RUCkschlagimpuls dn Mp4

Reglers R24

6.2.2.5. Prifung des Linearitétsreglers und Einstelluﬁg des

-4t(?nu®k”0 o

W

il - Aur dem Bildschirm ist das Testbild und das Giundraster-sic%te

£ bar (mittels R28). - ‘

E Priifung des Linearitdtareglers; , . .

H Der Linearitdtsregler L3 ist auf prinzipielle Wirksamkeit zu

g ?rUfen. Es muB eine deutliche Linearititstinderung msglich gein

3 gleichzeitig treten Bildbreitenverdnderungen auf). AnschlieBen

ist L3 so zu stellen, daB subjektiv (nach AugenmaB) die beste

5 ‘Linearitd#t und durch Nachregelung der Prifapannung 41P eine

7 Bildbreite von : 5 s
oy 210 mm ... 215 mm entsteht, LIRS
~ Einstellung R24: ' ~ ‘

- Der Regler R24 ist so einzustellen, daB das Testbild
5mm ... 10 mm vom rechten Grundrasterrand entfernt ist,

Ist der maximal erreichbare Abstand <5 mm, dann 1ist C9

- 2u entfernen. ‘ ' _ '

- Es 18t zu priifen, da8 eventuell auf der linken Seite des
Grundrasters vorhandene Einschwin~streifen (sichtbarals
senkrechte Hell-Dunkel-Streifen im Grundraster) nicht bis
ins Testbild reichen. o

§ 6.2.2.6. Priifung der Hochspannung

3

w | Prifvorbereitung:

ol

I Das HochspannungsmeBgertit ist angeschlossen. |

§ - Digitalvoltmeter an Mp7 und Mp8 (MeSbereich 10 mV Gleichspan- .
s nung) o
5§ - Auf dem Bildschirm iet das Testbild 1 sichtbar. Die Bildbreite
T . betrﬁgt (210 LN 215) mm. . = '

3% ;

<= w4 Utz gy 70/,;-
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Prifungs des Hochspannungswertes
- Bei dunkel gedrehten Bildschirm muB die Hochspannung
11,0 kV < UH_< 12,5 kV sein, ‘
| = Sollte Uq > 12.5 kV sein, dann ist dep Kondensator C30 einzu-
l6ten, ° '
Priifung der Belastbarkeit der Hochspannungs
Mit dem Helligkeitsregler ist die 3pannung
UMp7/8 = 22 mV + 2 mV (ohne Testbild)
einzustellen und anschlieBend auf
UMp7/8 =61 mV + 3 mV (ohne Testbild)
zu erhdhen, ~ :
Eurch diese Helligkeltssteigerung darf sich die Bildbreite um
2 % erhdhen,

6.2.2.7. Priifung der Gitterspannungen U 4 U
punktunterdrﬁckunf g
und der Synchron sationsspannung

- Auf dem Priifmonitor ist das Testbild sichtbar.

o2 und der Leéucht-

Prilfung U84 am MeB8punkt MPiQ:

- Digitalvoltmeter an MP10 und Mp9
(MeBbereich 1000 V Gleichspannung)

- Mit dem Einstellregler R32 muf sich die Spannung Ug4 zwischen

O Vund 350 V vis 450 v
einstellen lassen.

- Am Testbild muB eine Zu- bzw. Abnahme dep Schérfe sichtbar seinJ

f

Prifung ng am_MeBpunkt Mp11:

- Digitalvoltmeter an Mp11 und Mp9
(MeBbereich 1000 V Gleichspannung)

- Es muB

280 V. < U, ¢ 350 V  sein.

e g




vES Repalran Leiterplatte bsti
Zentrum fur Forschung Typ 012-6922
und Technixk ) Priifvorschrift , Blati-nr. 12

Prifung der Synchronisatlonsspannungs

- Oszillograf an MP1 !
(MeBbereich 10/us/cm, 20 V/cm) :

- Das Oszillogramm muB dem Bild 4 entsprechen. iobel nur der
prinzipielle Verlauf zu betrachtenist.

Uss i
62...GSus Ly
* ———\ rv
‘ 70...75/'4(5

g

3 USS = 80 'S eee 11OV

E Bild 6: Lage der Synchronisationsimpulee

3 ' .

¢| Prifung der Leuchtpunktunterdrlickung:

L3

2] - Nach dem Uffnen des Schalters S1 dar auf dem Bildschirm
3 kein Nachleuchtpunkt erscheinen. ‘ 2
R 4 o

. -~ Nach der Prlifung R28 linksherum in lkndstellung drehen.

&

Rd

k3

o

3

X

T

©

<

L8 = 4. UEZ 1994

i e
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