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Infformation =

C570D,C 571 D Vorléufige technische Daten

Die Schaltkreise C 570 D, C 571 D sind monolithisch inte=
griette Analog-Digital=Wandler fir 8 bit und 10 bit Auf-
lésung. Die Wandler arbeiten nach dem sukzessiven Approxi-
mationsverfahren. Da sich auf dem Chip ebenfalls die Re=-
ferenzspannungsquelle und der Taktgenerator befinden, sind
die Wandler mit geringer Beschaltung in kostengiinstigen

8 bit=,bzwe 10 bit=Applikationen einsetzbar,
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Gehause: 18poliges DIL-Plastgehduse
Bauform: 21e1e1¢2.18 nach TGL 26 713
Rastermal® 2,54 mm

Reihenabstand 7,62 mm




AnschluBbelegungen:
Pin=Nr. C 570 D C 571 D

1 ieVe Ausgang Bit ©

2 Ausgang Bit 8 (LSB) Ausgang Bit 8

3 Ausgang Bit 7 Ausgang Bit 7

4 Ausgang Bit 6 Ausgang Bit 6

5 Ausgang Bit 5 Ausgang Bit 5

6 Ausgang Bit 4 Ausgang Bit 4

7 Ausgang Bit 3 Ausgang Bit 3

8 Ausgang Bit 2 Ausgang Bit 2

9 Ausgang Bit 1 (MSB) Ausgang Bit 1 (MSB)
10 Usey, Yeer
11 Einge Léschen/Starten  Eing. Loschen/Starten
12 Uccz Yoz

13 Analogeingang Analogeingang

14 Analogmasse Analogmasse

15 Betriebsartumschaltung Betrisbsartumschaltung
18 Cigitalmasse Digitalmasse

17 STATUS-Ausgang (S5185) STATUS-Ausgang (5TS)
18 ieVe Ausgang Bit 10 (LSB)

Grenzwerte:

Positive Betriebsspannung
Negative Betriebsspannung

Cifferenzeingangsspannung
de Analogeingangs bezogen
auf Analogmasse

Spannung am Steuereingang
Pin 11

Zuléssige Spannung an dan
Digitalausgangen im Tristate-
Zustend

Gesamtverlustleistung

min.
Ucer C
Ueca =16 ,5
Uiz-14 -15
Urqg g
Uog 0
P

tot

maxe
7 v
0
15 \'
7 Vv
Ucca
350 mW



Elektrische Kennwerte ( ZY; = 25 9C -5K)
Auflosung 10,8% bit
Linearitatsfehler C 571 G Flin Z1 LSB
C 570 D /2 LsB
Differentielle Nicht=- DNL = 1 LS8
linearitat 5 LSB
Umsetzzeit C 571 0D tc 15 30 /us
C 570 D 15 40 /us
Stromaufnahme ICC1(U11=5 V) B m A
Iogq(Uqq=0 V) 10 mA
ICC2 =-15 mA
XX
Ausgangsspannung
(Ig, = 3.2 nA) Ug 0,4 Vv
(Igy = =0.,5 mA) Uon 2,4 Y
Ausgangsleckstromxxx /10Q/ 40 /uA
(Ugg = @ V und Ugo = 5 V)
Betrisbsbedingungen: mine maxe
Positive Betrieslsspannung UCCl 4,5 5,5 v
Negative Betriebsspannung Uceo -15,75 -14,25 v
L=-Eingangsspannung UIL11 o 0,8 v
H=Eingangsspannung UIH11 2,0 5,5 v
Analogeingangsspannung, U
unipolar I13V 0 10 Vv
Analogeingangsspannung, UI138 -5 5 v
bipolar
o
Ungebungstemperatur zi 0 70 c
X nur C 570 D
XX Messung erfolgt nach einen H/L=Sprung der Spannung am

Anschlu 11 an den Anschlissen 9 bis 1 sowie 18 (C 571 D).
bzwe 8 bis 1 (C 570 D). Die Einpragung des jeweiligen
Stromes I, bzwe. IoL erfolgt erst nach Umsetzung der
Eingangsspannung

XXX Messung erfolgt an den Anschlissen 9 bis 1 Eingangsspannunge.
(C 571 U) bzwe 8 bis 1 (C 570 D).
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Informationswerte:

Betriebsspannungsunterdriickung bei eingestelltem - 2 LsB

Endwert fur UCCl = 4,5 V eee 5,5 V und

- - S
UCCZ 14,25 oo 15,78 V

Analogeingangswiderstand 3 eee 7 kChm

Zulissige Spannungsdifferenz zwischen Analog-

s = +
und Digitalmasse -

1

Applikative Hinweise zum Einsatz des C 5§71 D / C 570 D

Die Betriebsspannungen des C 571 D / C 570 D sind nahe am

Schaltkreis mit 47 ,uF parallel 47 nF (Scheiben - C) gegen
Digitalmasse ebzublécken.

Eei der Massefiilhrung ist darauf zu achten, daB keine Stroime
des Digitalteils Uber die Analogmasse flieRen.

Der Verstarkungsabgleich in Reihe mit dem Analogeingang (13)
erfolgt typisch mit

C 570 D ( 8 bit) 20 Ohm/LSB

C 571 D (10 bit) 5 Ohm/LSB,

so da® mit einem 100 Ohm (80 Ohm) Dickschicht = Regler sehr
groBe Bereichsénderungen moglich sind.

Der Abgleich auf 1023 = 10.23 V um 10 mV/LSB 2zu realisieren
ist mégliche.

Cer Nullpunktabgleich kann aus & U erfolgen, wenn der Ab-
gleichbereich klein und die Betrieggspannungen stabil sind.

Der AnschluB Betriebsartgmschaltung/Eingangsspannungsbereichs-
umschaltung O eee 10 V, = 5 V, ist auf die Analogmasse zu
fuhren bzw. direkt auf pin 14, wenn Nullpunktabgleichelemente
enthalten sind.

Der Glgichtaktbereich zwischen Analog- und Digitalmasse von
Um = = 1 V ist unbedingt zu beachten. Bei Uy, = OV ist

die Analogmasse mit der Digitalmesse zu verbinden.

Bei der MeBwertiibernghme ist die notwendige Verzdgerungszait

von 500 ns zwischen 3T8=H/L = Flanke bis die Daten an den
Ausgéngen stabil stehen, zu beachten.

Das BE weist mit einem typischen Eingangswiderstand von
5 kOhm eine verh&ltnismaRig hohe Belastung der Signalquelle
auf, (Ii —— ( 10 V) = 2 mA).

Deshalb sind Quellen mit niederohmigen Ausgang zu verwenden
bzw. Puffer = OPV's vor den Eingang zu setzen (Bild 4).
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Bild 2: Bei zu groBer Startimpulsfrequenz wird die laufende

=== Umsetzung mit der folgenden L/H=Flanke von L/B ge=
stoppt und mit der H/L=Flanke eine neue Umsetzung
ausgelébst,
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R1 R2 R3 R4 RS

C 570 b 20 Ohm 2,4 k 1,8 k 10 k 20 Ohm/LSB
C 5714 D 10 Ohm 2,4 k 4,7 k 10 k 5 Ohm/LSB

Bild 3: Einsatzschaltung des C 571 D mit Abgleichkomponenten
(Fur einfache Anwendungen kénnen R2 bis R4 entfallen
und R1 durch einen KurzschluB ersetzt werden).
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Bild 4: Hochohmiger Vorsatz=- OPV mit Eingangseschutzschaltung
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Bild 5: Mikrorechneranpassung von 8 ADU C 570 D (Multiplex)

mittels P/O0 U 855
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Bild 6: Mikrorechneranpassung (8 Bit=-Datenbus)
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Bild 7: Mikrorechneranpassung (8 Bit=Datenbus)
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