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Information CE

DL 090 D
DL 093 D

Internationale Vergleichstypen: SN 74LS 90 N SN 74LS 93 N

Schaltkreise in Low-Power-Schottky-Technologie
DL090D Dezimalzahler
DL 093D 4 Bit-Binarzahler

Vorlaufige technische Daten

Der DL 090 D und DL 093 D enthalten je 4 Master-Slave-Flip-Flops. Das erste Flip-Flop
ist so geschaltet, daR am Ausgang Q4 die 2:1 geteilte Impulsfolge des Takteingan-
“ges A abgenommen werden kann. Die weiteren Flip-Flops mit dem Takteingang B und
den Ausgangen Qg, Q¢, Qp realisieren beim DL 090 D einen 5:1 Teiler und beim
DL 093 D einen 8:1 Teiler. Die Ausgange schalten bei der H-L-Flanke der jeweiligen
Takteingange. Zur Realisierung des vollen Zahlumfanges wird der Ausgang Qa mit
Takteingang B verbunden. Der DL 090 D wird damit zum Dezimalzéhler und der
DL 093 D zum 4 Bit-Binarzahler.
Beide Schaltkreise besitzen die Maoglichkeit des Riicksetzens des Zahlers auf den
Wert ,,Q".
Zuséatzlich besteht beim DL 090 D die Moéglichkeit des Setzens des Zahlers auf,,9”. Die
2 Ricksetz- bzw. Setzeingange werden intern NAND-verknUpft.
Wird beim DL 090 D Ausgang Qp mit Eingang A verbunden und Eingang B als Taktein-
gang benutzt, steht am Ausgang Qa eine symmetrische 10:1 geteilte Impulsfolge
bereit.

Gehé&use: DIL-Plast
Bauform: 21.2.1.2.14 nach TGL 26 713
Masse: <159
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AnschluBRbelegung:
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Logische Schaltung DL 090 D:
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Logische Schaltung DL 093 D:
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DLOg0 D

Eingangsstufen

L90A3A2

L90A3A2

b) Takteingdnge Aund B
Eingang  Widerstandswert ink
A 10 10 10
B(DL090) - 6,7 6.7 5
B(DL093) 1.5 15 10

Rt Rz Rj

a) Setz-bzw. Riicksetz
eingange Rg und Rg

Ausgangsstufen
0 US

L

L90A4A2




Logiktabelle:

DL090D
Zahlstand . Ausgange
Qp Qc Qs Qa

0 L L L L
1 L L L H
2 L L H L
3 L L H H
4 L H L L
5 L H L H
6 L H H L
7 L H H H
8 H L L L
9 H L L H

BCD-Z&hlung (Ausgang Qa mit Eingang B verbunden)

Zahlstand Ausgénge :

: Qa Qp Qc Qs

0 L L L L
1 L L L H
2 L L H L
3 L L H H
4 L H L L
5 H L L L
6 H L L H
. H L H L
8 H L H H
9 H H L L

Symmetrische 10:1 Zéhlung (Ausgang Qp mit Eingang A verbunden)



DL 093D

Zahlstand Ausgénge

Qp Q¢ Qg Qa
0 L L L L
1 L L L H
2 L L H L
3 L L H H
4 L H L L
5 L H L H
6 L H H L
7 L H H H
8 H L L L
9 H L L H
10 H L H L
11 H L H H
12 H H L L
13 H H L H
14 H H H L
15 H H H H
Binarzahlung (4 Bit) Ausgang Qa mit Eingang B verbunden)
Funktionstabellen:
DL 090D
Riicksetz- bzw. Setzeingange | Ausgénge
Ro1) Ro2) Rg(1) Rgi2) Qp Qc Qg Qa
H H L X L L L L
H H X L L L L L
X X H H H L L H
X L X L zahlen
L X L X zahlen
L X X L zahlen
X L L X zahlen
DL 093D
Riicksetzeingange _ ' Ausgéange
Ro) Ro(2) Qp Qc Qs Qa
H X L L L L
L H zahlen

X L zahlen



Grenzwerte, gliltig flir den Betriebstemperaturbereich:

Betriebsspannung
Eingangsspannung fur Diodeneingange
Betriebstemperaturbereich

Betriebsbedingungen:

Betriebsspannung
Umgebungstemperatur
H — Ausgangsstrom

L — Ausgangsstrom

Zahlfrequenz
Eingang A
Eingang B

Impulsbreite
Eingang A
Eingang B
Eingdnge R

Voreinstellzeit
- EingangeR

Statische Kennwerte, (3, = 0 bis +70°C):

Eingangsspannung
Einstellwerte wie Betriebsbedingungen
Eingangsclampingspannung

Us=475V, -, =18 mA
Ausgangsspannung

US = 4,75 V, U|L = 0,8 V, U|H =2V
—lon = 400 pA

IOL =8 mA

IOL =4mA

min.
Us 0
U,
%, 0
min.
Us 4,75
9, 0
—lon
loL
fmax
0
0
tw
15
30
15
tsn
25
min.
U|H 2
U
—Uk
UoH 2,7
Uo")

max.

+70

max.

5,25
+70
400

32
16

max.

0,8

1,5

0,5
0,4

°C

mA

MHz
MHz

ns
ns
ns

ns
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min. max.

H - Eingangsstrom IH
Us =525V
Uun=7V Eingange R 0,1 mA
Un=27V DL 090 D 20 bA
Un=5s5v  Cngang A 0,2 mA
U|H = 2,7 \' 40 ]J,A
Ug=27y —roandk 80 uA
Un=55V " giginge A, B DL 090D 0,2 mA
Uy=27¥ 8=Rges 80 uA
L — Eingangsstrom =l
US = 5,25 V, U|L = 0,4\/
Eingdnge R 0,36 mA
Eingang A 24 mA
Eingang B DL 090 D _ 3,2 mA
Eingang B DL 093D 1,6 mA
AusgangskurzschluRstrom?) —los
Us=525V 20 100 mA
Stromaufnahme®)
US =5,25V |s 15 mA

1) Ausgang Qa wird bei dem angegebenen lg -Strom zuzliglich des Grenzwertes von
l,. des Eingangs B getestet. Das gestattet, Eingang B bei gleichzeitiger voller Be-
lastung an Ausgang Qa zu treiben.

2) Nicht mehr als ein Ausgang gleichzeitig;

Dauer des Kurzschlusses < 1s

3) Alle Eingange auf Masse, Ry-Eingange kurzzeitig an 4,5 V und wieder auf Masse;

dann messen

Dynamische Kennwerte (3, = 25°C — 5K, Us=5V):

min. max.

Signalverzégerungszeit flir Ubergang

nach H toLH

von A nach Qp ' 16 ns
von A nach Qp DL090D 48 ns
von A nach Qp DL093D 70 ns
nach L ToHL

von A nach Qp 18 ns
von A nach Qp DL090D 50 ns
von A nach Qp DL093D 70 ns

C.= 15 pF, R, = 2kQ



min.

Signalverzégerungszeit flir Ubergang

nach H toLH
von B nach Qg

von B nach Q¢

von B nach Qp DLOS0D
von B nach Qp DL093D
nach L ToHL

von B nach Qg
von B nach Q¢

von B nach Qp DL 090D

von B nach Qp DL093D
Signalverzégerungszeit fiir Ubergang

nach H toLH
von Rgnach Qa, Qp DL 090D

nach L tpHL

von Rg nach Qg, Qc DL 090D
von Ry nach Qp bis Qp
C|_= 15pF,RL:2kQ

max. Zahlfrequenz fmax
von A nach Qp

von B nach Qg

¥, = 0 bis +70°C

CL =15 pF

R.=2kQ

Bestellbezeichnung: Integrierter Schaltkreis DL 090 D
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