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. Verwendung und Einordnung

Mit der Entwicklung und Produktion der Kassettenmagnetbandgerite sind moderne und lei-
stungsféhige Aufzeichnungs- und Wiedergabegerédte fir das Erzeugnisprograom DOT (Dezantra-
le Datentechnik) geschaffen worden. Mit diesen Gerdten wurde das internatiocnal standerdi-
sierte Aufzeichnungsformat gemif IS0 3407 realisiert. Damit sind Voraussetzungen geschaf-
fen, in der Dezentralen Datentechnik eine durchgéngige QOrgenisation auf 1/8%-Kassetten~
magnetbandbasis von der Erfassung bis zur Auswertung von digitalen Informationen national
durchzusetzen und international Kompatibilit&t zu erreichen.

Im System GOT erfolgt der Einsatz vom K 5200 in Verbindung mit der “Zentralen Rechenein-
heit® {ZRE K 2526) des Kombinates Robotron. Als AnpaBschaltung dient eine Adapterplatte
im Paneel., An die Gerite MFG/GBG konnen 1 bzw. 2 K 5200 angeschlossen werden.

Die Daten werden seriell phasenkodiert auf einer Spur mit der Aufzeichnungsdichte 32 Bit
je Millimeter aufgezeichnet. Das sichert eine thecretische maximele Aufnahmefshigkeit ei-
ner Spur von 2,8 Mio Bit. Das Lesen kann sowohl bei Bendlauf vorwirts als auch rickwérts
erfolgen, wobei im Bandlauf "hohe Geschwindigkeit” lediglich Blockmarkierungen ausgewer-
ret werden kénnen. Das Schreiben ist nur bei der Bandvorwartsbewegung mdglich. Die Ubsr-
tragungsgeschwindigkeit beim Lesen bzw. Schreiben betrégt 12000 Bit/sek. Des Umspulen des
Magnetbandes erfolgt mit einer Gescowindigkeit von 1,5 m/s und ist somit in 60 Sekunden

moglich.



Il. Technische Daten

Aﬁfzeichnungaforlatl
Bandgeschwindigkeit:
Schreib- und Lesefrequenz:
Spurenanzaehl/Kagssette
Kanalanzahl:
Datantréger:
Kapazitét/Kessette:
Blocklénge:

Prafung:

Code :

Interface:
Schalleistungspegel:
S$tromaufnahae :
Tesperaturbereich
Masse :
Bandtransportfunktionen:

Start~Stop-Liicke:
Stromversorgung:

mittlere Zugrifls=elt

Aufaek%nungsélbﬁii
':Ban:,“.:;hg{’. '

150 3407 (EcMA34) KR0S —~ RG51048

19 c0/¢ bzw. 38 cn/s  hard waremd3iq emstellbar (Bricke)

6,08 kHz bzw. 12,16 kbz / 3 ... & Kkiz
2 Seile A/ Seite B

1 =serielle Aufzeichnuny
Digitalkassstte nach ISO 34G7

max. 520 KByte bei max. Blocklénge

%(2)... 256 Byte

read after write

beliebig KOOI~

IFKB (Kros=R 5014) Interfadc Kassetten

< 56 dBAI

E P max. 1 A, 15 P max. 1 A, 15 N max, 0,2 A

+5°% ... + 45 %

ca. 3 kg

- Bandtransport vorwarts/rickwirts 79 bzw, 38 emfs

-~ schneller Bandtransport vorwdrts/rickwirts
bei V = 1,5 m/s und auswsrtbarem Analogsignal zum
Zwacke des Blockzéhlens

~ Rickespulen mit Vv = 1,5 m/s bei Bandenfang (phys.)

nom. 20,3 am

- 15 N 3%

+ 15 P 3%

5p 3¢
30 sec,

32 Lt/ /mm
g6 *tm

il 4

1+ 1+ I
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1. Bedien=~ und Anzeigembglichkaiten

Mittele Endladetasts (8) wird die Kassettenaufnahme gedfinet, Die Kassette muB mit der
RQckseites nach unten eingelegt werdsn. Danach wird dis Kassottenaufnahme angeschwenkt,
Be1 Anlegen des Reservierungesignales wird die Endladetaste mochanisch verriegelt (9).
In dieses Zuetand ist ein Entnehmen der Kassette nicht méglich. AuBerdem wird dieser Zu-
stand optisch angezeigt (Anzeigs 6).

Eime zweite Anzeige (7) signalislert aine eingeschaltete laufende Transportfunktion
(siehe Punkt 2.1. und Abb. 1) in der IV, Funktionsbeschreibung,

2. Bauelements
Fur die Realisierung der Elektronik des KMBG 5200 komman Schaltkreiss der Serie D10,

K156 und MAA zum Einsatz. Ab Kabelsendeschaltkreis kommt Robotrontyp PSO& zur Anwendung.
Nahere Angaben zum Intarface des KMBG sind dem KROS-R 5014 zu entnehmen.

3. Prinzipieller konstruktiver Aufbau

3.1. Aufbau des Gerdites K 5200

Das Kagsettenmagnetbandgerét K 5200 ist nach dem Baugruppenprinzip aufgebaut. Es enth&lt
die Hauptbeugruppen Laufwerk 1.45.001508.0/00 und das STE-Gestell 1.45.001510.0/00, Beide
Baugruppen eind elektrisch mittels eines Steckverbinders und mechanisch mit 4 Schrauben
starr verbunden.

3.2. Aufbau des Laufwerkes

Uie Baugruppen, Unterbaugruppen und Teile des Laufwerkes sind auf einer Grundplette mon-
tisrt. Vorn am Laufwerk befindet eich eine mit 4 Schrauben auf die Grundplatte befestig~
te Frontkappe. Durch diese Frontkappe ragen die Entriegelungstaste, die Anzeigelampan
und der Kassettentrager mit Kassettenabdeckung.

3.3. Antrieb

Das Laufwerk ist ale 3-Motorenlaufwerk aufgebaut., Der Hauptantriebsmotor (10) treibt
dber den Antriebsriemen und den Schwungmassen die auf den Schwungmassen sitzenden An-
triebawellen an. Durch Magnete werden die Andruckrollen wehlweise, je nach Transport-
richtung des Magnetbandes angeschwenkt, MLt den Aufepulmotoren werden die Bandwickel der
Magnetbandkaesette direkt angetrieben und vor- bzw. rickwérts aufgespult.

3.4, Kassettontriger

Der Kassettentriiger ist schwenkbar auf der Grundplette gelagert. In ithm wird dise Magnet-
bandkassette aufgenommen und in die Betriebslage - Aufzeichnen/Wiedergeben - geschwenkt,
Dabei tauchen dis Wickeldorne, Antriebswellen, Fixierungsbolzen, Andruckrollen, Magnet-
kSpfe und BandfiGhrungen in die dafir vorgesohenpnlUffnungonrdar Magnetbandkassetts ein.
Der Kaessttentrager wird durch Klinken in der Betrisbsalage -'Aufzaichnen/Wiedergeben -
arretiert.



3.5. Kassettenabtastung und ~fixierung

Zur Abtastung der Magnetbandkassette befinden sich an ihrer hinteren Schmalseite Abtast-
hebel, welche die Abtastbewegung auf Mikroschalter Obertragen. Der mittlere Abtasthebel
wird mit Hilfe einer starkeren Blattfeder als die anderen Abtasthebal bewegt, so daB die=
ser stindig an der Magnetbandkassette anliegende Abtasthebel die Magnetbandkassette gegen
die Fixierungsbolzen drackt. Die Magnetbandkassette ist damit in senkrechter Richtung
fixiert, indem die im Kassettentréger befindlichen Blattfedern die Magnetbendkassatte auf
die Auflagebolzen dricken.

3.6. Magnetkepfverschiebung

Eir die Funktion "schneller Bandtransport™ muB der Magnetkopf 1,5 mm aus der Stallung

- Aufzeichnen/Wiedergeben - zurickgezogen werden. Dies wird durch den Magnet realisiert,
der mittels Zugstange mit Winkelhebel, die den Magnetkopf tragende und auf Kugeln gela-
gerte Kopftragerplatte zuriickzieht.

3.7. Kassettentrager entriegeln

Zum Entnehmen der Magnetbandkassette ist es erforderlich, die Entriegelungstaste zu drik=
ken. Durch diesen Druck werden (ber den Betatigungshebel und den Schaltwinkel Klinken gew
schwenkt, so daB die Arretierung des Kasssttentragers aJfgehoben wird und dieser infolge
der Wirkung einer Zugfeder aufschwenkt. Da wahrend des Betriebes des KMBG der Kassetten-
trager nicht gedffnet werden darf, befindet sich unterhalb der Entriegelungstaste &in
Magnet mit einem Sperrloch, um dis Entriegelungstaste zu spetrren.

3.8, Fotoelektrische Abtastungen

Zwecks Regelung des Haupt- und Wickelentriebes werden 3 Motoren fotoelektrisch abgetas-
tet, Dazu befindet sich auf jedem Motor eine geschlitzte Taktscheibe. Am Rande dieser
Taktscheibe sind in der Halterung federnd eins Infrarotdicde und ein Fototransistor auf-
genommen.

4. STE=Gestell

Das STE=Gestell nimmt die 5 Steckeinheiten 1 bis 5 vom Format 110 mm x 135 mm auf. Diese
Steckeinheiten werden in Gleitbdden gefihrt, wobei die Gleitbdden mit Distanzbolzen zu=-
sammengeschraubt sind. Die 5 Stecker fiir die Steckeinheiten, ein Spannungsstecker und ein
Signalstecker sind in der Steckverbinderplatte befestigt.
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i. Signsisystem

1.1, Signalarten

Gss Interfscse zwischen der Geratesteuerung (GS) oder der dirshten Geratesteusrung (DU3S)
und des Kassetteanmagnetbandgerat (KMBG) arbeitev parallel. Jede Leistung hat eine konkia-
te Bedeutung. Die Signals setzen 3lch zusammen aus:

Anwehlisignalen

Bgnd-Stevsrsignalean

Obsrtragungs=-Steusrsignalen

Zustandssignalen und

Infermationssignalen.

t1.2. Signalzuordnung

Eine Steuereinheit kann mehrere GS fuUr KMBG enthalten. Jeder Ausgang einer GS wird mit
nur sinem KMBG verbunden; ein linienfiresiger Anschlul (BUS~System) mehrerer KMEG ist
micht erlaubt. Jeder Leitung ist ein Signal fest zugeordnet. Die Signale haben ihre wahre
Bedeutung bei hohem Spannungspegel {logisch "1™ ). Eine Ausnahme bildet das Zustandesig-

nal AEB. Die Verbindung von Steuereinheit {bestehend aus G5 oder DGS) und KMBG is: in
Abb. 1 dargestellt.

Steuereinheit
] 1 I | L I | 5
[ ®
v/§ o 1B\
O EREAY
§§5= S
5 g3 gl 2%
b | £ -%
£
R EER Y
:\3 “3 & = Al 2y «
KMBG
K 5200 5200
Abb. 1

verbindungsschems Steuereinheit - Kassettenmagne tbandgerax

2. Definition und Wirkung der Signale

2.1. Anwahlsignale

Die Kassattenmagnetbandepeicher werden von der Steuereinheir durch dis Anwahlsignale nach
Tabells 1 an= und susgewdhlt.

Signalbennennung Signalkurzzeichsn

Reservierung RES

Auvswahl AWA B
Tabelle 1
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Das Reservierungssgignal ist bei einem Pegel, der logisch "1~ entspricht, wirksam. Durch
dieses Signal wird das betroffene Kassettenmagnetband zur Arbeit vorbereitet. Bei ein-
gelegter Kassette wird die Entladetaste gegen eine Fehlbedipung verriegelt, und der Motor
des Hauptantriebes lauft an.

Beantwortet wird das Signal RES vom KMBG K 5200 durch die Statussignale KNG und NIB, dis
den entsprechenden Zustand einnehmen (siehe Punkt 2.4,),

Aus der Menge der reservierten und bereitgemeldeten Gerite kann durch das Signal Auswakhl
(AWA) ein KMBG zum Bendtransport und den damit verbundenen Funktionen ausgewihlt werdern.
Des Auswahlsignal ist bei einem Pegel, der logisch *1- entspricht, wirksam.

Vom KMBG K 5200 werden bei anliegenden Anwahlsignalen RES und AWA die Statussignale AZv,
AVE, KSB und AEB mit ihrer entgsprechenden Bedeutung (siehe Punkt 2.4.) zusatzlich zu KNG
und NIB gesendet.

Wird des Signal RES wihrend des Betriebes weggeschaltet, geht das Kassettenmagnetbandge-
réat sofort in den Grundzustand und meldet NIB {Ausnahme: nach eingeleitetem Umspulen).

2.2. Bandsteuarsignalea

Fir den Bandtransport des Kassettenmagnetbandgerates werden die Bandsteuersignale nach
Tabelle 2 verwendet.

Signalbenannung Signalkurzzeichen
Vorwirts VOR
Rickwérts RCK
Hohe Geschwind. HGE
Umspulen UMs
Tabelle 2

Die Bandsteuersignale werden bei Bereitschaft des ausgewdhlten Ger&dtes wirksam (niedriger
Pegel der Statusleitung NIB, siehe Punkt 2.4.3.

Das Signal Vorwdrts bewirkt bei hahen Pegel auf der Signalleitung den Bandtransport in
Vorwartsrichtung. Die Richtung ist unter Punkt 3.2. definiert.

Das Signal Rickwérts bewirkt bei hohem Pegel auf der Signalleitung den Bandtransport in
Rickwirtsrichtung.

Das Signal HGE bestimmt die Geschwindigkeit der Bandbewegung. Bei hohem Pegel auf dieser
Signalleitung wird die Such- oder Umspulgeschwindigkeit des Bandes (ca. 1,5 n/8}, bei
niedrigsm Pegel die Arbeitsgeschwindigkeit des Bandes eingestellt, Die Arbeitsgeschwin-
digkeit betragt 38,1 cm/s. Das Signal HGE ist nur bei hohem Pegel auf den Signalleitungean
VOR oder RCK wirksam und muB nach Einschalten dieser Signale oder gleichzeitig mit ihnen
gegeben werden,

Durch das Signal HGE wird der Magnetkopf um ca. 1.2 mm von der Arbeitsstallung weggeflhrt,
Dadurch vermindert sich der Band-Kopf-Kontakt, so daR weder ain sicheres Aufzeichnen odear
Wisdergeben, noch ein sicheres Lischen das Bandes mdglich ist. Die Kombination der Signa=-
le VOR (RCK) und HGE kann fir die Organisation der Arbeitsweise "Suchen" im KMBG K 5200
in Vorwarts- oder Rickwirtsrichtung verwandet werden, die bei erhdhter Bandgeschwindig-
keit realisiert wird. Das Suchen kann sowohl unter Verwendung des Wiedergabe-, als auch
des Analogaignales erfolgen. Werden dis Signale VOR und RCK gleichzeitig auf hohes Poten-
tial geschaltet, geht das KMBG K 5200 in den Grundzustand und quittiert diess fehlerhafte
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Ansteuverung mit dem Statussignal "NIB". Das signsl Umspulen (UMS) verursacht bei hohem
Pegel ein Rickspulen des Bandes bei srhihter Geschwindigkeit zum physischen Bandanfang
(Klarsichtstreifen}. Dabei wird der Kopf zurickgefihrt. Das Signal wird zum Beenden der
Funktion im K 5200 gespeichert. Die Ausfihrung wird durch des Statussignal NIB angezeigt.
Solange der Status NIB besteht, darf von der Stauereinheit kein weiteres Bandstsuersignsal
gesendet werden. Nach dem Einleiten des Umspulens konnen die Signale AWA und RES auf nie=-
drigen Pegel geschaltet werden, ohne dab die ordnungsgeméBe Ausfihrung der Funktion be-
einfluBt wird.

2.3. Obertragungssteuersignale

Fiir die Stecerung der Funktionen "Aufzeichnen™ und "Wigdergeben” werden die in der Ta-
belle 3 angegebenen Signale verwendet.

Signalbenennung Signalkurzzeichen
Zustand Aufzeichnen herstallen AUF

Zustand Wiedergabe herstellen wID

Tabelle 3

Die Ubertragungssteuerungssignale werden wvon der Steuereinheit zum KMBG gesendet. Die
Leitungen diurfen nur dann aktiv sein (hoher Pegel), wenn des KMBG zur Ubertragung bereit
ist (Signalleitung NIB hat niedrigen Pegel). Durch das Signal AUF wird im Kassettenmagnet
bandgerat K 5200 der Aufzeichnungsverstérker freigegeben und es flieBt ein Strom in der
Richtung durch das Aufzeichnungssystem des Magnetkepfes, die durch den Pegel des Auf=-
zeichnungsbus AZB1 (siehe Tabelle 7) bestimmt wird. Das Signal AUF darf nur bei Still-
stand des Bandes umschalten. Es darf nicht erzeugt werden, wenn das Statussignal AVE
{siehs Punkt 2.4.) anliegt oder die Bandbewsgung mit erhihter Geschwindigkeit ausgefihrt
wird. Das Signal WID gewshrleister bei hohem Pegel auf der Signalleitung im gewahlten
KMBG die Ubertragung der vom Band wiedergegebenen Daten in bitserieller Furm in die Steu-
sreinheit wahrend der gesamten Zeit des Vorhandenseins dieses Signales. Die Aufeinander-
folge der Signalgebung sowie die Zeitverh#ltnisse der Signale bei den Betriebsweisen
“Aufzeichnung™ unc¢ “Wiedergabe” sind in Abbildung 4 dargestellt. Liegen die Signale AUF
und WID gleichzeitag auf hohem Pegel, so erscheint das eben aufgezeichnete Signal mit
einem Zeitversatz, der dem Abstand zwischen Aufzeichnungs- und Wiedergahesystem ent-
spricht, auf dem Wiedergabebus {Echokontrolle).

2.4. Zustandssignale

Fur die Ubertragung der Information Gber den Zustand des KMBG in die Steuereinheit werden
die in Tabelle 4 angefihrten Leltungen verwendet.

Signalbenennung gignelkurzzeichen
Nicht besreit NIB
Kassettenseite B KSB
Aufzeichnung verboten AVE
Anfang /Ende des Bandes AEB
Kassette nicht geladen KNG
Aufzeichnungsverfahren AZV
Tabelle 4
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Das Signal NIB informiert die Steuereinheitr (Ober die Bereitschaft des Kassettenmagnet-
bandgerétes zur Arbeit. Der hohe Pegel auf der Leitung weist darauf hin, daB entweder das
KMBG zur Arbeit nicht bereit ist (es fehlt die Kassette, der Deckel ist nicht geschlosser
der Motor ist nicht angesleufen) - das Eingreifen des Bedieners ist erforderlich - oder
daf die Umspuloperation durchgefiihrt wird. Der niedrige Pegel auf der Leitung weist da-
rauf hin, daB das entsprechends KMBG bereit ist und jede beliebige Operation ausfiihren
kann, Das Signal NIB ist vom Reservierungssignal, jedoch nicht vom Auswahlsignal abhiéngig.
Das Signal KSB informiert bei niedrigem Pegel die Steuereinheit devon, daB im gewahlten
KM8G die Kassettenseite A und bei hohem Pegel die Kassettenseits B fir den Datenaustausch
wirksam ist. Dieses Signal ist von der KMBG-Auswahl abhéngig. Das Signal AVE informiert
dis Steusreinhelt von der physischen Miglichkeit, die Aufzeichnung auf das gewdhlte KMBG
vorzunehmen. Der niedrige Pegel auf dieser Leitung besagt, daB das Aufzeichnen erlaubt
ist, d. h., daB sich in der Kassette der Schreibeinsatz befindet. Das Signal AEB sagt bei
niedrigem Pegel aus, daf sich in Hihe der Bandabtasteinrichtung der Klasrsichtstreifen am
Bandanfang (-ende) oder die EOT/BOT-Marke befindet. Die optische Bandabtasteinrichtung
ist bei Vorwartsrichtung des Bandes 14 mm vor der Mitte des Magnetkopfes angeordnet. Wel-
che spezielle der vier mdglichen angezeigten Bandpositionen eingenommen wird, muB die
Steuersinheit entscheiden. Das Signal KNG informiert die Steuereinheit bei niedrigem Pe-~
gel davon, dad die Kassette im Kassettenschacht arbeitsbereit liegt und der Kassetten-
schacht geschlossan und verriegelt wurde. Das Signal KNG ist nur vom Reservierungs- und
nicht vom Ahswahlsignal abhéngig. Das Signal AZV informiert die Steuereinheit uber die
Bandgeschwindigkeit, auf die das Kassettenmagnetbendgeradt K 5200 eingestellt ist. Bei
niedrigem Pegel betriégt die Arbeitsgeschwindigkeit 38 cm/s. Das Signal AZV ist vom Aus-
wahlsignal abhangig. Die Aufeinanderfolge sowie die zeitlichen Beziehungen der Zustands-
aignale sind in Abbildung 4 dargestsllt.

2.5. Informationesignale

Das Kassettenmagnetbandgerdt K 5200 ist flr Einspur-Aufzeichnungsverfahren mit einer
FluBwechselfrequenz zwischen 3 kHz ... 12 kHz geeignet. Die zweite Spur wird nach dem
Drehen der Kassette fir den Datenaustausch wirksam. Die nachfolgenden Ausfilhrungen be-
ziehen sich auf das Aufzeichnungsverfahren nach KROS<R 5109.

Signalbenennung Signalkurzzeichen
Aufzeichnungsbus AZB 1
Wiedergabebus WGB 1
Analogsignal ANS

Tabelle 5

Der Aufzeichnungsbus hat bei Stillstand des Bandes und in den Blockldcken niedrigen Pegel.
lLiegt das Signal “AUF" auf niedrigem Pegel, kann der Aufzeichnungsbus vom Steuergerit ge-
trennt werden. Die Aufzeichnungsdichte betrégt nominell 32 Bit/mm. Die Aufzeichnungsme-
thode iet Phasenmodulation {PE) entsprechend der nachfolgenden Beschreibung (Abb. 3).

- Ein "Null-Bit" wird durch einen Pegelsprung von niedrigem auf hohen Pegel auf dem Auf=~
zeichnungsbus aufgezeichnet.

- Ein "Eins~B8it" wird durch einen Pegelsprung vom hohen zum niedrigen Pegel auf dem Auf-
zeichnungsbus aufgezeichnset.

- Ein HilfsfluBwecheel muB durch einen Pegelsprung im nominellen Mittelpunkt zwischen dem
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BitfluBwechsel hervorgerufen werden, da gefordert wird, die richtige Polarité!
fir das nachste Bit festzusetzen., Diese FluBwechsel scllen Phasenspringe ge-
nannt werden,

Um die Forderungen des vorgenannten Standards zu erfillen, ist es erforderlich, folgends
Werte einzuhalten:

Abstand zweier benachbartar “Bit-Pegelspringe”
Bandgeschwindigkeit 38,1 cm/s: 83,33 ps 1,7 ps

Die Phasenspringe liegen zum vorhergehenden Bit-Pegelsprung in sinem Abstand von
Bandgeschwindigkeit 38,1 cm/s: 41,67 ps to,83 pe

rl

Der Wiadergabebus Ubergibt die vam Band gelesene Informstion in negierter Form zur vor-
angegangenen Aufzeichnung an das Steuergerét. Dabei entspricht dis Folge dear Niveauwsch-

sel der vorangegangenen Aufzeichnung mit folgenden Toleranzen bei aufgezeichnetem Band
nach KROS-R 5109,

Gesamttoleranz:

Abstand zweier benachbarter “Bit-Pegelspringe®

Bandgeschwindigkeit 38,1 ¢m/s: min, 61,3 us
max. 107,9 ps

Die Phasensp%ﬁnge liegen zum vorhergehenden Bit~Pegelsprung in einem Abstand von:

Bandgeschwindigkeit 38,1 cm/s: min. 30,7 us
max, 57,56 us

Die Gesamttoleranz setzt sich aus deér Kurzzeittoleranz (Ober max. 4 Bitréume) und der
Langzeittoleranz (Mittelwert uber min. 3,81 mm Bandlinge) zusammen. Oie Langzeittoleranz
darf max. B8 % der nominellen Wiedsrgabefrequenz betragen.

Das Analogsignal kann fir die beschleunigte Blocksuche verwendet werden, die mit der ho-
hen Bandgeschwindigkeit {ca. 1,5 m/s} realisiert wird. Die Ubergabe des Analogsignals wvon
KMBG zur Steuereinheit wird durch keinerlei Signale beeinfluBt. Die zeitlichen Verhalt-

nisse zwischen den Signalen bel Varwendung des Analogsignales sind in Abbildung 4 darge-
stellt.

3. Signalablauf
3.1. Zeitbedingungen p

Die grundsatzlichen Zeitbadingungen, die an die Signalaufeinanderfolge gestellt sind,
sind in Abbildung 4 dargestellt. Die einzelnen Zeiten haben folgende Bedeutung und Werte.

Bezeichnung Wert Badeutung

T1 max. 300 ms Zait, die zum Anlauf des Antriebssystems be-
notigt wird,

T2 Vy: 125 @s ..., 650 me Zeit, die bis zum Beginn des Aufzeichnens des
ersten Blockes im vorgegebenen Abstand von der
BOT-Marke bendtigt wird.

T3 vyt 10 ms Zeit, die fOr das Durchlaufen der Entfernung
zwischen dem Aufzeichnungs- und dem Wieder-
gebesystsm des Magnetkopfes erforderlich ist.
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r .
33e£aichnuﬁg wWyrt Bedauiung
i
H

T4 silane Punky .. Zeiten, die einzuhslten sind, um das Band gegenibar
T dew Kopf gezielt in der Blocklicke zu positionieran.
e vz: win. 40 ws Zeit, dis nach Abschalten das Bandtransportes bendtigt

wird, um dss Signal “AUF* zu bilden.

T7 miv, <00 ms Zeit, die fir den UObergang von erhéhter zu Normalge-~
schwindigkeit erforderlich ist.

T8 min. 50 as Minimale Stopzeit zwischen zwei Bendbewegungen.

Tabelle 6

3.2. Blocklickensteuerung

Die Liénge der Blocklicke und die Linge des Magnetkopfes in der Blocklicke bei Stillstand
des Bandes wird durch die Signale VOR bzw. RCK gesteuert., Dabei ist folgendes zu beachten:

Der Stopweg des Bandes nach Rickschalten des Transportsigneles betrigt bei
+

Vy: Sgp % 4,0 am X 1,0 mm

Der Startweg des Bandes bis zur Arbeitsgeschwindigkeit betragt bei

+
VZ: sst = 2,8 mm = 1,5 am

Die Startzeit des Bandes bis zur Arbeitsgeschwindigkeit betrigt

+
V2: Tst = 18 ms = 4 ms

Die standardisierte Lénge der Blockliicke betr#agt min. 17,3 mm
nom. 20,3 am
max. 250 mm

Us eine evil. Korrektur eines Blockes zu erméglichen, wird empfohlen, nicht mit der mini-

malen Lénge der Blockliicke zu arbeiten.

Der zurickgelegte Weg des Magnetbandes nach Abschalten des Signales HGE bis zum Erreichen
der Arbeitsgeschwindigkeit vV, betragt bis zu 150 mm.

Die Toleranz der Arbeitsgeschwindigkeit auBerhalb der Start- oder Stopphase betragt ¥ 2%

1 Memm I
! —
Widergabe-  Aufzeichnungs- Band-
sylstel;?-:a systerm Abtosteinrichtung
Voryvartsrichtung U
ClPefenbloch ~ LatenRIack )
b | T4
\ 381mm
i VOR N vOR
Stopweg
Abb, 2

15



4, FehlermaBriahmen

4.,1. Betriebsspannungsfehler

Waicht eine der Betriebsspannungen wesentlich vom Betrag des geforderten Normwartes ab,
geht das Kassetteamagnetbandger#ét K 5200 1in den Grundzustend. Dis Betriebssparnungsunter-
schreitung wird durch die Signale NIB und KNG signalisiert.

4.2. Fehlsteuerung der Bandsteusrsignale

Werden die Bandsteuersignale VOR und RCK gleichzelitig eingeschaltet, geht das KMBG K 5200
in den Grundzustand. Diese Fehlsteuerung wird durch NIB und KNG gignalisiert.

4.3. Blockierung des Antriebes

wird der Hauptantrieb oder bei HGE der Wickelantrieb durch =inen mechanischen Widerstanc
blockiert, schaltet sich das KMBG K 5200 ab. Dieser Zugstend wird durch die Signale NI
und KNG signalisiert. Weitere Signale werden erst angenommen, nachdem das Reservierungs-~
signal ausgeschaltet wurde und die Fehlerursache beseitigt ist.

4 Bitraur -~ 4
1
Aufgezeichnete Informatien a 0 I I 0 D r_—__-—-—l_ét__

oy - P
Tt nt

BN sl ity
Magnetischer Zustand N ___L-_—j.,.__.ldwm

des Bandes

a iV AVANAVAVE

WGB 1 L LT 1

Abb. 3
Graphische veranschaulichung des Lese-, Schreib- und Anelogsignals

5, Interfacesteuerung

Wie sus der schematischen Darstellung Abb. 4 ersichtlich ist, wird das Gerdt K 5200
durch Signale gesteuert. Auf der Steckeinhsit 1.45.518025.0 IFKB werden diese Interfacs
signale in geré&tespezifische Steuersignale umgesetzt. Dabei werden folgends Steuerzu-
sténde unterschieden.
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Reservierung Aufzeichruung Biocksuche Umsputen
AZV u. Auswail . Wiedergabe ) —

/ \

RES _{; | S—
—— . 89 ol t20
Umspulzeit
n ) —
v =P |
tea ; _——
- i |
AA >0 / {
AVE | & r—
HSB : | ap—
VoR o [ ) M-k:]:{ (3 \ e, | \\
RCK o \ \
—ﬁF
HGE k T
UMs 75
>
urF L
A "“TIE rz
wiD — | F—n__
UL
AzZa! \ 73
wea!
\ " E‘L guiy 138
ANS - \ Vs N MWW
AEB | ¥ BSOS S
Verspann Barndanfangs -
marke

Abb. 4

5.1, Gerdt ausgeschaltet, Kesssettenaufnahme geiffnet

Mit Zuschalten der Betriebsspannung 5 P wird dber das Signal LOE = O die Gerateelaktro-
nik in Grundstellung gebracht (LBE = O fur t >20 ms). Nach AbschluB dieser Funktion kén-
nen Gber den IFKB-AnschluBkanal Signale empfangen und gesendet werden (8025/A20).

5.2. Kassette eingelegt, Kassettenaufnahme geschlossen, Zuschalten dar Auswahlsignale

Nach Einlegen der Kassette und SchlieBen des Kassettenschachtes wird Gber den Kontakt
KT 2 das Gatter 4:02/11 freigegeben (B025/831).

Bei Anlegen des Reservierungssignales RES wird der Steuereinheit der Betriebszustand
"Kassette geladen”™ KNG = O gemeldet und gleichzeitig Gber RES = 1 (B025/A34)

- der Motor des Hauptantriabes

- die optische Anzeige des Reservierungszustandes

- Megnet fir Verriegelung

eingeschaltet, Durch den erregten Zustand des Magneten wird die Entladetaste arretiert
und ein Entnehmen der Kassette in dieser Stellung unméglich gemacht {Anzeige Resarvie-
rungj.

/'HI
RES . KT2 . TDE —= RESI —— ——~ L02 (Anzeige Reservierung)
LYMOTEIN
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Nach Erreichen der Solldrehzahl des Hauptantriebes V,= 2500 U/min wird der steuernden
Einheit itber NIB = O der Bereitschaftszustand gemeldet. Danach kann das Anwahlsignal

AWA = 1 empfangen werden. Ober AWAI = 1 werden die Statussignale freigegeben. Mit AWA = 1
ist das Gerat zur Annahme der Steuersignale bereit (8025/B37).

5.3. Aufzeichnen

Befindet sich die Kassette am Bandanfamg (transparentes Vorspannband an der fotoelektri-
schen Abtastung), so sind unter Bericksichtigung aller Vorschriften bei Ausnutzung des
read-after-write die Signale AUF, VOR, WID und AZB1 zuzuschalten, Dabei wird das Magnet-
band bis zur BOT-Marke (450 mm} und der sich anschlieBenden Initiallicke (min. 33 mm} mit
AZB1 = 0 = const. magnetisiert. Das gleiche gilt auch fur die anschlieBenden Zwischen=-
blocklicken (min. 17,8 mm; nominell 20,3 mm; max. 250 mm) (8025/A17).

Uber das Steuersignel AUF in Verbindung mit KT1i = 1 = Aufzeichnungssperre nicht gesetzt =
werden mit SVEIN = 1 die Aufzeichnungsverstdrker freigegeben (8025/B39). Nach einer Zait
t>0 muB VYOR = 1 zugeschaltet und idber VORI = 1 der Magnet W1 gezogen und damit der me-
chanische Bandtransport vorwarts ausgelést werden (siehes Abb. 5) (8025/B13 ).

Um eine Auswertung von Stérimpulsen, die durch das Zuschalten der hohen Erregerspannung
MHS auf dem gemeinsamen AnschluB der Magnete entstehen, zu verbinden, wird der Wieder-
gabebus WGB1 wéhrend dieser Zeit gesperrt.

RES . ANWA ., VOR — MSE — VORI

MSE —= MHS (impulsfdrmig)

VORI —— MI (Bandtransport vorwérts)
AUF , AWA —= SVEIN — (Aufzaichnungsverstérker freigegeben)

VOR (RCK] 1

o | 8025/B 20/A18
[ — 1
M1 M2} I I 80227391842

0
1
MSE 0 40221835
15 P
MHS 5 p . 8022/820
IC 2
8 0221Uv-2
oy
80221827
25 s
X 28ms

Abb. 5
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5.4, Wiedergebe vorwirts

Die Wiedesrgsbesteuerung ist #quivalent der Aufzeichnungsseteuerung mit AUF a O {sishe
Abb. 5).

5.5. Wiedergabe rickwirte

Der Steuerablauf erfolgt entsprechend der Wiadergabe vorwirts in ROckwartsrichtung.

RCX RCK1 F2 4 Bandtransport rickwirts

(siehe Abb. 5 und 6).

Durch dis Steusreinheit ist zu gewahrleisten, daB nach erkanntem Blockende in Rickwlrtas-
richtung sin zeitlicher Nachlauf realisiert wird, so daB nach erfolgtem Stop die Block=-
lickeamitte am Aufzeichnungsspalt des AW-Kopfes steht. ‘

Kossette ein-  Hoch- Zuschalten d. Auswohi- Abschalten d. Auswahl -

5 i ' i tten-
e et Sl el e et
=1 1
I
> 20nres] : : |
H 1
5p T T £025/401
.| { |
LOE | ! 80251420
‘ - | I
{
KT f i | I 8025i429
!
KT2 i ‘l i { 80251831
i
. 1 ! {
KT 3 ! i I 1 8025/A26
oo — |
RES i | | 8025/A31
i
RESI | i i 80251434
AWA | 1 8025/837
|
AWAI 1 1 | 80251430
M |
l . | 80221824
LD2 3
b | f 8022i827
KNG ¢
| 8025/B42
K38 80251840
AVE l
oo | 8025/B23
AZV |
1 [~ 80251843
AEB I
i i {_fwrsichtband ] 8025/830
MBR [~ | 8021/835
NiB '
| I " 80251834
00me >0 .
Abb, 6

Impulsdiagramm 4
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5.6. Schnellauf vorwarts/rickwirts

- am einen Transpoart mit erhéhter Bendgeschwindigkeilt zu realisieren, wird HGE in Verbin=-
durg mit VOR odur RCK eingeschaltet. Dabel wird die Kopftragerplatte teilabgeschwenkt.
camit ist gewdhrleistet, daB ein verschleiBaermer Blocksuchlauf Uber das Erkennen des Anae-
.2ysignales ANS 1 des Blockes mdglich ist., Eine Detensuswertung bei der Geschwindigkelt
van 1,5 m/s darf nicht realisiert werden, Es kann weiterhin nicht garantiert werden, daB
wr Bropvorgang in der Lﬁcka'beendet wird. Des Anschwenkesn der Kopfrriégerplatte srfolgt
2rac nagh Beendigung des Stopvorganges.

VOR - % . HGE-~~#VOR I . HGE I ,
HGE T ——» M3 (Kopf teilabgeschwenkt)

RCK - o+ MGE - -—wmKCK L . HGE I ———= 3T (Kopf teilabgeschwenkt)
Gede gmgpulen
g eimen Schnellauf in Rickwdrtsrichtung bis in das Vorspannband ohne stindige Beteili-

gung de( Stsuereinheit durchiihren zu kénnen, wird des Signel UMS im Laufwark gsapeichert;
wphceied de Cauer der Funktion sendet das Laufwerk das Signsl NIE « 1 (BOZ:/B34}.

UMS iinifs wommwe UMS L - RUK 1 HGE 1

Das Abschalten von UMS I erfolgt durch die fotoelektriscHe Erkennuwig des transparanten
vorspenabendes Gbere des Signal HIV = 0 (8025/B0%}.
el UHo I s 1 wird die BOT/EUT-Erkennung susgeblendst.

“inweis zur Bandsteuerung:
m gres Peochidigqung der kessetve Dow. des Bandes zu varhlassen, wsmo s foriierta St
iveverung YOR w 1 ound RCK = 1 die Einschaltldsshung TOF » 0 wirksam. Dies koame inters

ginar Pigkssrzung der Auswahl gleich (RES = O; NIB = 1).

VOR o RGK e TIE coonodm RE§ I we——~ee NIB (nicht bereit)
———= KNG

var bassersa Informastion des Anwenders werden dis eingeschalteten Transportfunktionen op~
crsch angewgigt.

". $y2ruskontrolle

waven u¢: nominellen Geschwindigksit von V, w 38 cm/s hat des Laufwork eine weltere Ar-
beitsgeschwindigkeit von V, = 19 cm/s. Die gewiinschte Geschwindigkeit wird mit der Bricke
su KT4 gowshlt (Bricke von X1:01 nach X1:03).

Zum Zwecke der Zustandsmelduny des Laufwerkes werden nachfolgende Statussignale in Ab-
h#ngigikeit der Steuersignale iUbermittelt.

468 o TOF . KT2 ———= KNG (Kasgette nicht geladen)
aps , U KT2 . MBR . UMST o NIE

“as Geset ist zuim Latenausiausch bereit - se liegt kein umepulen an.

AWAT 4 KT4 -m-————s= AYE (Dos Aufzeichnen ist erlsubt)

AL, KR - -] -Spur A

AWAL . KT% »—— - K§B ————a=Spur B

WAL . 47 ~-—— = AEB (signelisiert dae Klarsichtband an der fotoelsktrischen ibtastuny )

Pig homplscan Jusesmenndnge der Steusr- und Interfacesignale sind der Abb. 6 2u entnehnen.

*
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7. Das8 Antriebssystem

Im KMBG robotron K 5200 wird ein 3-Motoren-Prinzip angewsndet. Je ein Motor {ibernimmt den
Bandwickeltransport in Vorwérte~ bzw. Rickwértsrichtung. Ein weiterer Motor treibt die
Antriebewsllen. Dieas bewegen des Magnetband, je nach angedricktsr Klemmrolle, vor- bzw.
ruckwérts.

Wahrend die Antriebswelle (Kapstan) fir einen gleichmaBigen Bandlauf bei Arbeitsgeschwine-
digkelt sorgt, i1st der Bandwickeltransport fir das Auf- und Abspulen der Kasssttenspulen
und far den Bandlauf bei erhdhter Geschwindigkeit verantwortlich.

Es werden drei gleiche Gleichstrommotoren eingesetzt. Sie besitzen einen eisenlosen Anker
der im wesentlichen aus siner freitragenden gewickelten zylindrischen Spule besteht, die
im Luftspalt zwischen Permanentmagnet und Gehduse rotiert. Durch die Ausfihrung des An-
kers in Schrigwicklung wird erreicht, daB die gesamte Spulenlage aktiv innerhalb des Mag-
netfeldes verléuft. Diese Kenstruktion ergibt sehr kleine Ankermassen mit geringen Trig-
heitsmoment und kurzer Ansprechzeit bei niedrigen Verlusten, hohar Volumenleistung und
gleichfdrmigen, ruckfreiem Lauf. Im Stillstand ist der Rotor frei von jeglichem Halte-
moment.

Abh#@inglg von den Signalen des Interfaces werden die Motoren unterschiedlich gesteuert, um
guten Bandlauf und ginstiges Start-Stop-Verhalten zu erzislen.

Signal/Funktion Motor 1 Motor 2 Motor 3
Hauptantrieb Spulenwickal vorwarts Spulenwickel rickwarts
] _' _E
hvch uLum )
Cll5 (2o gandetillstand Stillstand Stillstand Stillstand
: 5 RES
dusa2wahlt _ .
. Bandstillstand Nenndrehzahl 8.1 % 38mA |8 . 107 na 38mA
RES . VOR . AWA | Nenndrehzahl 56 .107% M F5V |e.20% N 38 mA
RES . RCK - AWA Nenndrehzahl 8.120%Nn F8mA|ls5. 100% e {7,5 "4
RES . VOR . HGE Nenndrehzahl 30...135 . 10"4 Nm, 8 . 10"4 Nm
- AWA bandgeschwindigkeits-
ebhangig (Wicksl-2f)
RES . RCK . HGE Nenndrehzahl 8 . 107 Nm 30...135 . 10~% Nm
<AWA bandgeschwindigkeits—
abhingig (W.‘Lke,[-g)
Bremsen aus VOR Nenndrehzahl 8 . 10"4 Nm 30 . 10-4 Nm for 25 ms
Bremsen auf RCK Nenndrehzahl 30 . 10-4 Ne fGr 25 ms {8 . 1Cl"'4 Nz
Bromsen aus VOR, Nenndrehzahl 8 . :l.O"4 Nm Momentenverlauf dreh-
HGE zahlenabhangig
Bremsen aus RCK. Nenndrehzehl Momentenverlauf dreh- 8 . 10-4 Nm
1GE zahlenabhdngig
Tabelle 7

In der weiteren Beschreibung iet das Antrisbssystem in Hauptantrieb und Wickelantrieb
unterteilt.
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7.1. Hauptantrieb

Die Schwankungen der Arbeitegeschwindigkeiten des Kassettenmagnetbandss sind in beiden
Richtungen mit wmax. Y o ¢ toleriert, Diese Genauigkeit wird durch eine sutomatischs Steu-
erungseinrichtung gewdhrleistet. Auf der Motorachse des Hauptantriebswmotros sitzt eine
Schlitzscheibe mit 24 auf den Umfang genau verteilten Durchbrdchen, Durch eine optische
£inrichtung, die aus einer Infrarotdiode VQ 110 8 und einem Fototransistor SP 201 D be=-
steht, werden die Lichtimpulse umgewandelt. Die Abtasteinrichtung ist auf der Leiter-
platte 8049 dargestellt (Fotodiode FDi und Fototrensistor FTR 1). Durch den Schwellwert-
schalter A302 (StE 8021 Baustein 5:01) wird aus dem Motorscheibsnsignal FTRC1 der TTL=
gerechte Motorscheibentakt MST1 gebildet. Die Eingangsbeachaltung des A302 verhindert die
Auswerung von Stdrimpulsen.

Schwellwerte des A302:

Einschalten + 2,4 V

Ausschalten + 1,2 V Siansle q{_,{’{ﬁﬂ -Hf:t” ¥ C‘vn[fef‘
2v
FTRC1
1% : imsierm
0
r -
MsT A I
o —1
4101
b L] ty ® Monstantzeit = 12ms

&V
ca 38V /\/\/\

+10V
—
LV MOTT EIN Sy O/ S votast 10V
° \ Normatiast 2SSV
Maxirnaliast, Anlouf
+10V ————,,(-—_7\—..___/_{/
4 AN N / Vollast
! 7ANNTA NV
0 Normatiast 2V
Abb. 7

Hauptantriel StE 8021
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Mit dem D-Flip~Flop D 174 (8021, Baustein 3) wird die Motorregelung fGr die zwei Arbeits-
geschwindigkeiten uageschaltet. Bei KT4 = 1 (32 m/s) wird der Bsustein 3:02 gesperrt. In
diesem Fall wird durch das D-Flip-Flop (Baustein 3} jeder 2. Takt Lochscheibenimpuls un-
terdrickt, d. h. bei K74 wird die gleiche Impulafrequenz wie bei KT3 durch eine doppelte
Motardrehzahl erreicht. Mit einer dieser Impulsfolgen wird der setabile Multivibrator

M 121 aber den Eingang A bzw. B gestevert, Durch den monostabilen Multivibrator (Bau-
ateln 4) wird unabhangig von der Geschwindigkeit der Taktscheibe ein Takt mit einer kon-
stanten "O-Zeit" gebildet (ca. 1,2 ms). Diese Zeit ist in Granzen einstellbar. Uber sise
wird die Motredrehzahl eingersgalt. Mit RESI = 1 (Antrieb ist eingeschaltet) wird dieses
Taktsignal nach der Negation iber R3:07 und CB integriert. Die integrierte Gleichspannung
ist drehzahlabhéingig und liegt bei 3,8 V ... 4 V bei Normallast. Sie pulsiert mit geringer
Amplitude, entsprechend dea Lochacheibentakt. Der Mittelwert steigt bei Erhéhung der Dreh-
zahl. Diese Spannung wird suf den invertierten Eingang des Operationsverstarkers A109 ge-
geben, wihrend mit den Spannungsteiler R5:02, R5:03 vor dem positiven Eingang der Soll-
wert eingestallt ist. Der Gleichspannungswert des Ausgangesignales LV MOT 1 EIN ist dreh-
zahlabhéngig. Ober den Leistungsverstarker auf der Steckeinheit 8019 wird der Moter di-
rekt sngesteuert,

Die wichtigsten Signalverl&ufe sind in Abb. 12 dargestellt,

Nach dem Einschalten des Reservierungssignalee liuft der Motor an., Ist er im Bereich der
Arbeitsdrehzahl, muB das Interfacesignal NIB (Nicht bereit) auf "o~ geschaltet werden.
Schaltet das Signal LV MOT it EIN zum ersten Mal nach Einschalten des RES-Signales auf
Mogse, wird Gber dan Koppelkondensator C & das D-Flip-Flop (Baustein 3) eingeschaltet und
damit Motorbereitschaft (MBR) gemeldet. Dieses Signal wird auf der Steckeinhett 8025 zu
VIE verarbeitet.

7.2, Wickelsntrieb -

Wie aus der Tabelle 7 hervorgeht, werden die Spulenwickelmotoren in fanf verschiedensn
Betriebsarten verwendet,

7.3. Konstantes Bremsmoment von 8 * 10~ Nam
2gnatantes Dremsmomer

Ua ein konstantes Moment zu erreichen, muB den Wickelmotorsn ain konstanter Strom einge-
préagt werden. Realisiert wird diese Steuerungsart auf der Steckeinheit B8022. Voraussetzung
ist, dal die Signale LV MOT 2 bzw. LV MOT 3 auf "0 liegen und das Signal RES = "0" ist.
Durch RES wird Baustein A3/3 (D126) auf Masse gelegt. An der Basis des Transistors V703
bzw. V7302 stellt sich durch den Spannungsteiler R3:03/R1:02 eine Spannung wvon 6,5 V ein,
Demzufolgt flieBt von + 15 V iber den Emitterwiderstand, den KFY 18 und die Motorwicklung
{zwischen Mot 2 und Mot 3 und Q) ein konstanter Strom von 38 mA., Disser hat das geforderte
Moment zur Folge. Die Dioden SY 360 (V6101 bzw. V6:102) sind bei dieser Betrisbsart ge-
sparrt,

7.4, Aufwickelmoment von 55 , 10~% Nm

Ein Drehmoment von 55, 10~ Nm wird fir das Aufwickeln des Uber den Kapstan gezogenen Ban-
des gefordert. Der gezogene Wickel wird wihrenddessen mit einem Gegenmoment von 3 . 10™% Nm
abgebremst, ua Schlsufenbildung des Bandes zu vermeiden. Bei Arbeitsgeschwindigkeit liegt
das Signal RSG (Regelspannung) auf = OV. Dadurch ist die Ausgengsspannung des Operations=
verstérkers A109 (Baustein 1:01 auf der Steckeinheit 8023) auf + 15 v {mit RSG wird der
invertierende Eingang des A109 angesteusrtl). Durch des Signal VORI wird vom Baustein

2102 Ausgang 3 auf Mssse geschaltet. Dadurch entsteht Gber den Spannungsteilsr R4:04/
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RS :03 eine Spannung von 7,5 V am Signal LV MOT 2 EIN. Dieses Signal flhrt auf dear Steck-
sinheit 8022 den Transistor SF 126 {V3:05) und demit den KU 6511 suf ein entsprechendes
Potential. Der Wickelmotor liegt dadurch an einer konstanten Spannung ca. 5 V. Das ent-
apricht bei der Aufwickelgeschwindigkeit einem Moment von s5 * 15 . 10'4 Nz je nach
Durchmesssr des Wickels.

7.5. Bremsen aus Normalgeschwindigkeit

Um einen kurzen Stopweg zu erreichen, wird beim Ausschalten sinsr Transportrichtung mit
Arbeitsgeschwindigkeit auf dan bisher gezogener Wickel kurzzeitlg ein erhéhtes Breamsmo-
ment gegeban, wihrend gleichzeitig die Andruckrolle am Kapstan abfallt und der bisher
ziehende Wickel wit dem Ruhemoment von 8 . 10~% Nm weiterzieht. Mit dem NAND-Baustsin
3:02/3:01 Ausgang 6 (STE 8023) wird das Bandsteuersignal VOR oder RCK festgestellt. Nach
einer Negetion dieses Signales wird damit der monostabile Multivibrator K 155 AG it bzw.
M 121 angestauert.

vor T
RCK b L
TVR I e I R
PP3} [}

]
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Abb. 8

Bremsen aus Normalgeschwindigkeit

Die Haltezeit betrigt 25 me (PP37). Ourch die Signale VORI und RCKI wird das RS~Flip-Flop

3:02 Ausgang 8/11 rickgesetzt bzw. gesetzt. Mit diesem gespeicherten Signal kann nach A=

schalten des Bandtransportsignales noch festgestellt werden, in welcher Richtung die Kas=-

gatte lief. Durch UND-Verkniapfung von PP37 und 3:02/11 bzw, 3:01/06 wird der Leistungsver-~
starker LV MOT 2 bzw. LV MOT 3 iber den Baustein D 126/2:02 Ausgang 11 bzw. den Baustein

D 126/2:01 Ausgang 11 und den nachfolgenden Spennungsteiler R4:04/R10:02 bzw. R4:03/R10:01
angestauert. In diesem Fall liegt des Signal LV ¥MOT EIN auf + 5 V. Disse Spannung wird in

den Leistungsverstarker LV MOT um einen Betrag von ca. 2 v vermindert und erzeugt iiber den

Wickelmotar ein Drehmoment von ca. 30 . 102 Na fur eine Zaii voh ca. 25 ms.

7.6. Wickelstsuerung bei hoher Geschwindigkeit (HGE, UMS )

Beim schnellen Suchlauf oder beim Umspulen soll das Band mit einer Geschwindigkeit wvan
1,5 m/s gezogen werden., Us eine konsetante Bandgeschwindigkeit bei verdnderliches Wickel-
durchmesser zu erreichen, muf die Drehzahl des treibenden Wickelmotors gesteuert wardern.,
Im Lavfwerk wird die Drehzahl beider Wickelwotoren addisrt, um eine Fihrungegréfe zu er-
halten. Die darsus abgeleitete Geschwindigkeit des Magnetbandes ist annéhernd konstant.
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Gber je 1 Infrarcotdiode und sinen Fototrensistor werden die Hellzonen der auf den Wickel-
motorenachsen sitzenden Lochscheiben erfaBt (StE 8019) und auf der StE 8021 uUber Schmitt=
Trigger-Schaltkreies A902 (Baustein 5:02 und 5:03) zu den Signalen MST2 und MST3 geformt.
Von diesen Signalen wird auf der StE 8024 mit den monostabilsn Multivibratoren eine kon-
stante Zeit abgeleitet und gber je ein Gatter eines D 126 (Baustein 2) suf einen Span-
nuagspegel von + 7,6 V angshoben. In dem folgenden RC-Netzwerk werden die Signale inte-
griert und die Gleichspanaungen am dem Widerstand R2:02 addiart. Der Sollwsrt am inver=-
tiersnden Eingang des Operationsveratédrkers A109 (Baustein 1:01) iat so eingestellt, da
die Regelspanaung RSG bel einer Bandgeschwindigkeit von 1,5 m/s 3,2 V betriagt.

PRI

HGE
o LML L L 11 B
gezogener Bandwickel leer gezogener Bandwickel voll

Abb. 9
Steusrspannungserzeugung

Jiese Spannung wird auch mit dem Sollwertregler R99 auf der Stecksinheit 8023 am positiven
Eingang der Operationsverstiirker A109 (Baustein 1:01, Baustein 1:02) eingestellt., Sinkt
die Geschwindigkeit beider Wickel und demit euch die Regelspannung RSG, steigt die Aus-
gangsspennung der A109 und damit die Spannung LV MOT 2 EIN oder LV MOT 3 EIN. Der gezoge-
e Wickel wird tber das Signal RCKI bzw. VORI auf dem Bremsmoment von 8 p/cm gehalten.
Die Signale ziehen bei logisch O die Scllepannung an den Operationsverstdrkern auf ca.
2,5 Vv, damit gsht das Signal LV MOT 2 EIN bzw. LV MOT 3 EIN auf 0. Die Signalspannung

LV MOT EIN des ziehenden Wickels ist vom Wiockeldurchmesser abhiéngig und betragt bei nor-
malem Schnellauf 6 V ... 8 V. Die logische Zuordnung des gezogenen Wickels zu den Trans-
portrichtungssignalen RCK und VOR geht aus Abb. 10 hervor. Sie wird auf dar Steckeinheit
8023 realisiert.

7.7. Bremsen aus hoher Geschwindigkeit

Wird der Suchlauf oder die Umspulfunktion abgeschaltet, muB der bisher gezogena Wickel
stark abgebremst warden, damit sich in der Kassette keine Schlaufen bilden. Der Bremsvor=-
gang muB auBerdam ruckfrei verlaufen, um das Band nicht zu dehnen. Der bisher ziehande
Wickel wird mit einem Bremsmoment von 8 . 10™* Nm beschaltet. Wird des Signal HGE und dis
Trensportrichtung weggeschaltet, bleibt die Drehzahl und damit die Regelspannung vererst
noch unverandert, Durch des Rickschalten von VORI bzw. WCKI auf positiven Pegel wird jeo-
doch der Operationsverstarker A109 (1:02, 1:01) aktiviert und das Signal Lv MOT 3 EIN bei
Ly MOT 2 EIN bei wvorerst geringem Spannungspagel eingeschaltet (Spulenwickel in entgege-
gesetzter Richtung). Durch die Signale BVV bzw. BVR|wird iber den Baustain 2:01 bzw. 2:02
das Leistungeverstérkersignal in der bisherigen Transportrichtung auf Masse gezogan. Daait
liegt das Ruhemoment von 8 . 10™* Nm am bisher ziehenden Spulwickel. Dadurch, dad nach Ab-
schalten der Transportrichtung die entgegengasetzte Bandrichtung zugeschaltet wird, sinkt
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die Bandgeechwindigkeit immer mehr vom Sollwert ab. Die Regelspannung f&llt ab und das
sktive LV MOT EIN-Signel eteigt bils auf den Maximalwert sn. Ist die Regelspannung auf ei-
nen Wert von 0,7 ¥V abgefallen, wird Gber den Scll-Ist-Wert-Vergleich em Bausatein 1103 das
Signal{PP3Gausgoschaltet und demit wird auch de® bremsende LV MOT EIN-Signsl auf Masse
gezegen., Durch die elektrischen und mechanischen Verzégerungen kommt das Band ruckfrei
und ohne zur{ckzulaufen bai kidrzestem Stopweg zum Stillstand.

7.8. Umschaltung von HGE auf Normalgeschwindigkeit und umgekehrt

#ird durch das Interface zu einer laufenden Transportfunktion das Signal HGE zugeschaltet
oder wihrend eines Suchlaufes mit hoher Geschwindigkeit das Signal HGE abgeschaltet, wird
jerkiteintern das Band gestoppt, ehe mit gesonderter Geschwindigkeit waitertransportisrt
wird., Ober sin Netzwerk auf der Steckeinheit 8023 wird erreicht, da beim Umschalten von
HGE an PP36ain negativer Impuls erscheint. Dieser Impuls bewirkt ein kurzzeitiges Ab-
schalten von AWAI 2 (Bauetein 4/08—Baustein 3:01/11). Durch diesen Impuls wird iiber
das Signal RVR (Blldung auf StE B025) die Zeitetufe M 121 (Baustein 5 auf StE 8G23) ange-
kippt. Diese schaltet fir 25 ms das Signal PP38gus. Dadurch wird auch fir 25 ms das Sig-
nal AWAI 2 susgeschaltet (Beustein 3301/11). Folglich wird auf der StE 8025 das anliegen-
de Transpertrichtungssignal VORI bzw. RCKI fiir 25 ms unterbrochen. Das bewirkt das Ein-~
leiten eines normalen Stopvorganges, wie er in den vorhergehenden Abschnitten baschrieben
wurde. Nach 25 ms wird die Transportrichtung mit der Geschwindigkeit, entsprechend der an-
liegander Interfacesignale, wie in den vorhergehenden Abschnitten beschrieben, eingeschal-

tet.
Antauf vorwdrts Brern- Anlauf rlckwErts | Brem-
sen Stillstond sen Stillstand

HGE —

YOR

)

PP7 L

.‘:]:0211'1 \

RSG __| \/’ a7v - N
P | ‘ |

PP |
BVR / \ 1

avy \

LYMOT 2 /V
EiN
LY MOT 3 /

ElN

NV
r

\\____

RCKL

VORI

Abb. 12
8remsen aus hoher Geschwindigkeit
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8. Aufzeichnungsverfahren

Mit dem Laufwerk K 5200 kdnnen Einspur~Aufzeichnungsverfahren mit einer FluBwechselfre-
quenz zwischen 3 kHz und 12 kHz realisiert werden. Am meisten verbreitet ist das Aufzei-
chnungsverfahren nach IS0 3407 {ECMA 34), auf das nechfolgend singegangen wird.

Durch dse Vorbeiziehen des Bandes am Aufzeichnungsspalt bel eingeschaltetem Schreibstrom
wird die Bandoberfléche in der Richtung, entsprechend der Richtung des Schreibstromes,
magnetisiert, Am Bandanfang, am Bsndende und in den Blocklicken ist das Band in gleicher
Richtung zu magnetisieren. Ein "Null-Bit" ist alse FluBwechsel zu einer Polaritét, ent-
gegan der der Blocklicke, ein "Eins-Bit"ist als FluBwechsel zu der Polarit#t der Block-
licke definiert. Werden zwei gleiche Bits nacheinander geschrieben, ist ein HilfsfluB=-
wechsal erfordarlich. Dieser soll zwischen den beiden “"Bit-FluBwechseln"™ liegen.

inforrmation

1

0 | il L L
_ Bitraurn  Bitroum 1/32mrm

N 1 j 0 ¥ 0 ) T ) 1 j [} ' ) j a

1 ' § - l

)
Magnetisierung
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Abb. 13
Aufzeichnungsverfahren

Die Information wird dem Magnetbandgerét von der Steusreinheit in entsprechend modulisr-
ter Form angeboten, wie sie auf dem Band dargestellt wird. Die Ay fzeichnungsdichte be-
trégt 32 Bit/mm. Die Informationsn werden zu Bldcken ait einer Langs von 4 4.4 256 Zoi~-
chen zusemmengesfaBt, Jeder Block beginnt mit einer Présmbel {Sonderzeichen) und endet mit
einer Postambel. Zu Prifzwecken wird vor der Postambel ein CRC-Zsichen (16 Bit) sufgezeict
nat. Dis nominelle Lénge der Blocklicke betragt 20,3 mm. Das Interfacesignal AUF hat
zur Foige, daB bei bereitgemeldetsm Kessettenmagnetbandgerdt K 5200 der Aufzeichnungs=-
strom durch den Magnetkopf flieBt. Die Strom= und damit auch die Magnetisierungsrichtung
des Bandes wird durch den Pegel des Interfacesignesles AZB1 angegeben.
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Abb. 14

28



RES

NiB

AWA

AUF- VOR

L
sV EN \ L
AzB1 L
Al 1 | l

Magnetisierung N 7 |

es Bondes S

Abb. 15
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Auf der STE 8025 wird das Signal AUF durch RES . AWA ektiviert {4.02/4) und als SV EIN
auf den Schreibverstarker STE 8018 gegeben. Bei BV EIN sind die Auggangsstufen beider
Schaltkreise A1/6 und 3 gesperrt und es flieBt Ober die Aufzeichnungswicklung des Kopfes
zwischen AWAL und AWE1 kein Strom, Bei SV EIN . AZBI ist von Al der Ausgang & leitend

und Ausgang 3 gesperrt. Der Strom flieBt von + 7,5 V iber R3/02, AWA1l, den Magnetkopf,
AWE1 und den Baustein A1/6 nach Masse. Seli AZB1 entsteht ein StromfluB in entgegengesetz-
ter Richtung. Der Wirkwiderstand der Aufzeichnungswicklung betriégt ca. 35 Chm. Somit
stellt sich ein Schrsibstrom von ce. 3,6 mA ein. Dieser Wert betrdgt das 1,5fache des
Sattigungsstromes des Magnetbandes.

9. Wiedergabeslektronik

Die Wiedergsbeelektronik hat die Aufgabe, aus den FluBwechseln auf dem Magnetband, die
einer gespeicherten Information entsprechen, dis shemals eingagebene Bitfolge in negler-
ter Form zurickzugewinnen. Andert sich die Magnetisierung des Magnetbandes am Wiedergabe~-
spalt, wird in der Kopfwicklung eine richtungsabhéngige Spannung erzeugt. Diese Spannung
hat eine sehr gerings Amplitude (Uss = € mV) und muB, um Stéreinfliiese gering zu halten,
auf kirzestem Wege verstiérkt werden. Auf der Leiterplatte 8018 wird das Wiedergasbesignal
vom Kopf WWAL und WWE1 an dem negativen und pesitiven Eingang eines Operationsverstarkers
A108 (Baustein 2) geechaltet. Damit wird erreicht, daf auf beiden verdrillten Leditungen
gemeinsam induzierte Stérspannungen nicht verstdrkt werden. Die starke Gegenkopplung ge-
wihrleistet sinen konstantan Betrag der Spannungsverstarkung. Die Kondensatoren C2:01 und
C2102 im Gegenkupplungszweig begrenzen den Frequenzvorgang nach oben., Das Ververstéirker-
signal (Uss = 500 mV) VVLi wird durch einen zweitan linearen Verstérker (Operationsver-
stérker A103) auf Steckeinheit 8024 weiter verstérkt.
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Dber den Regelwiderstand R16 em positiven Eingang des Bausteins 1:02 wird die Ausganga-
spannung des Verstarkers ohne Eilngangssignal genau auf O V singeregelt. Dies ist notwen~
dig, da die anschlieBende Auswertelektronik galvanisch angakoppelt ist. Wird mit hoher
Arbeitsgeschwindigkeit v, = 38 cm/s wiedergegeben, steigt die im Kopf induzierte Spannung
auf den doppelten Wert an. In diegsem Fall liegt das Signal KT4 auf Messe und der Spen-
nungsteiler R17/R14 bewirkt ein Absinken der Eingangsspannung des A109 auf den gleichen
Wert wie bei V1 =« 19 cm/s, Damit bleibt die nachfolgends Elektronik fir beide Geschwin~
digkeiten unveréndert. Da sich die Wiedergabespannung aus einem Gemisch von zwel Fregquen-
zen zussmmensetzt, sind die Analogsignale unterschiedlich. Weil die Fordsrung besteht,
daR die Pegelénderungen des Wiedergabesignales WGB zeitlich genau denen des Aufzeichnunge-
signales folgen missen, wird das Wiedergabesignal bei Erscheinen der Extremwerte der Ana-
logspannung umgeschaltet. Der prinzipielle verlauf der Signslspannungen en den verschie-
denen Punkten der Wiedergabeelektronik wird in Abb. 16 dargestellt.

Magnetisierung des Bandes
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Abb. 16
Wiedergabe
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Bis zuva Analogsignal erfolgt eine lineare Verstiérkung des Kopfsignales. Vor dem Spitzsn-
finder-Kondensator steht srst dasnn eine Spannung an, wenn das Analogsignal die FluBspan-~
nung der antipsrallelen Dioden iiberstisgen hat. Dadurch wird erreicht, daB geringe Stér-
apitzen (z. 8. Restmagnetisieren des Bandes) nicht als Signal susgewertet werden. Er=
reicht dae Anslogeignel einen Extremwert, wird der Kendensator C10:02 umgeladen und be=~
wirkt dedurch ein Umachalten des mitgekoppeltsn Analogbausteines A109. Das Ausgangssignal
dieses Bausteines wird durch die Z-Diode SZX 21/5,1 Vv1:02 auf TTL-Pegel begrenzt und als
Bitwisdergabesignal BWS logisch weiterverknipft zum Interfacesignal WGB1.

10. FehlsrmaBnahmen

10.1. Betriebsspapnungsfehier

Weicht eine Betriebespannung wesentlich vom Betrag des geforderten Normwertes ab, goht
das Kassettenmagnetbandgerdt K 5200 in den Grundzustand, Auf der StE 8021 befindet sich
d2e Spannungekontrollschaltung. Sind alle Spannungen in vorgeschriebener Hihe vorhanden,
stellt sich das Signel LDOE EBIN mit einer Spannung von ca. 1,65 V ein. Dar Sollwert am in-
vertierten Eingang des AL09 (Beustein 1:01) betrégt 1,4 V ... 1,5 V. Diese Spannung ist
tiber C3:03 gepuffert, damit beim Abschalten der Betriebsspannung der Sollwert nicht so=
fort zusammenbricht. Liegt der Sollwert unter dem Istwert (normal 1,565 V), steht am Aus-
gang des A109 (Signal TDM) eine Spannung von ca. + 15 V, Das davon abgeleitete TTL-Signal
[OF iiegt im “"1"-Bersich. Fallt eine Spannung aus, geht der Istwert unter den Sollwert,
der Ausgang des Bausteins A109 kippt suf - 15 V und demit die Signale DM und [OF auf ca.
= 0,7 V. Sie bewirken ein definiertas Rickschalten der Magnete und Ober StE 8025 sin Ab=
achalten des Signales RESY (Baustein 4:102).

10.2; Bshlsteusrung der Bandsteuersignale

Werden die Bandsteuersignale VOR und RCK gleichzeitig eingeschaltet, gsht das KMBG ¥ 5200
in den Grundzustand. Realisiert wird dies suf der StE 8025 mit Baustein 3 Ausgang B. Bei
VOR ., RCK wird RESI abgeschaltet.

10,3, Blockierung des Antriebes

Wird der Hauptantrieb oder bei HGE der Wickelantrieb durch einen mechanischen Widerstand
blockierty schaltet sich das KMBG K 5200 ab. Falls ein Motor trotz Ansteuerung zum Stille
stand kommt, eteigt die Regelspannung LV MOT ... EIN. Auf der StE 8022 steigt dis Spannung
hinter den Entkopplungsdioden, vor dem Widerstand R 7 von 8 V suf ca. 11 V an. Dadurch er-
héht sich auch die Spennung am pogitiven Eingang dss A109 (Baustein 1) Gber den Sollwert
des invartisrten Eingangs. Der Ausgang geht auf positives Potential, Ober die Mitkopplung
{(v2 07, ¥3; R4) h#élt sich der Zustand der StE 3025 und damit ein Ausschalten aller Moto-
ren, Geldscht wird diseser Zustand erst bei Rickschalten des Interfacesignales RES, Dies
bawirkt sine Beendigung der Transportfunktion UMS (StE 8022, Baustein 3 Ausgang 06).
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V. Kurzzeicheniibersicht

AEB Anfang/Ende (Bandpositionssignal)
AX Aufzeichnungsinformation

AKRB AnschluBsteverung Koeppelbus
ANS Analogeignel

AUF Zustand Aufzeichnen herstellen
AVE Aufzeichnen verboten

AWA Anwahl

AZB Aufzeichnungsbus

AZY Aufzeichnungsverfahren

BMS Blockmarkierungssignal

BOT Bandanfang Marke hegin of tape
BVR Bremse verzdgsrt, rickwarts
BVYV Bremge verzbégert, vorwirts
BWS Bitwiedergabeeignal

CRC Kontrollzeichen

EAW Einschalten Auswahl

EIN Netz ein

EOT Bandende Marke end of ‘f:‘aPZ
ERS Einschalten Reservierung

FD Fotodiode

FTR Fototransistor

FWI FluBwechselimpuls

HDST Handsteuerung

HGE Hohe Geschwindigkeit (Schnellauf)
HZ Hellzone

HZV Hellzone verzdgert

iFKB Interface Koppelbus

KMBG Kegsettenmagnetbandgeriat

KNG Kaessetts nicht geladen

KSB Kassettenseite B

KT Kontakt

LA Lampe

LD Lsuchtdiode

LOE Einschaltléschung

LV ... EIN Leistungsverstérker ein

Lv MOT ... EIN Laistungsverstirker Motor ain
MBR Motorbereitschaft

MHS Magnethilfeepannung

MSE Magnetspannungserzeugung

MK Magsse = Kopf

MST Motorscheibentakt

NIB Nicht bereit

PP Prifpunkt

RCK Riickwérts

RES Reserviarung

RSI Ricksetzen intern
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RSW
RSG
STA
SV EIN
TRR
TRV

Ricksetzen Wisdargabe
Regelspannung

Status (Bit B)
Schreibverstirker ein
Transport rOckwarta
Transport vornérts‘
Unterbrechungsvektor (8 Bit)
Umspulen

Vorwarts

Vorveratdrkeraignal
Wiedergabebereitachaft
Zustand Wisdergabe herstellen
Wiederwicklung Ausgeny
Wisderwicklung Eingang
Zeitfahler
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i. Eingstellvorschrift fir die Elektronik

1.1, Allgemeines

Diese Einetellvorschrift gilt far das 1/g*-Kassettenmagnetbandgerit robotron K 5200 des
DEKK«Erzsugnisprogramms.

1.2. Ubersicht der einzustellenden Funktionen

1.2.1. Uy = + 7,5 V Referenzepannung

1.2.1.1. Ziel und Abgrenzung der Einstellung

Aufgabe dieses Abgleiches ist es, aus der Betriebsspannung (Uy = + 15 V) mit Hilfe einer
Regelstufe eine intarne Referenzspannung (U4 = + 7,5 V) zu erzeugen.

1.2.1.2. Bendtigte MeB- und Hilfsmittel

Digitalvoltmeter G-1001.500

1.2.1.3. Bendtigte Dokumentation

- Steckeinheit Typ 518025
- Funktionsschaltplan 1.45.518025.4/04
- Belegungsplan 1.45.518025.4/09

1.2.1.4. Vorbedingungen

Das Ger&t muB elektrisch eingeschaltet sein, die einzelnen Betriebsspannungen

u1=+15vi3%
U, =+ sviagy
ua.-15vi3%

missen uberprift werden (Spannungsschienen).
Allgemeine Einstellbedingungen:

Die Steckeinheit Typ 518025 wird edaptiert.

1.2.1.5. Einstelloperationsn
Am MeBpunkt AO7/807 der Stromschiene wird die einzustellende Referenzspannung gemesseén
und (iber den Regelwiderstand R8 der Sollwert von Uy = + 7,5 V : 0,05 VvV eingestellt.

Uber den Widerstand R7 muB sich ein Spannungsebfell von U, = 470 mV t ergeben.

1.2.2. Drehzahlabgleich fur den Capstenantrieb

1.2.2.1. Ziel und Abgrenzung dar Einstellung

Mit dem Abgleich wird erreicht, dad (ber die Impulsfolge der fotoelektrischen Abtastung
der Sollwert fir die Nenndrehzehl des Hauptsntriebsmotors eingestellt werden kann.
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1,2.2.2. Bendtigts MeB- und Hilfemittel

-~ Universalzaéhler z. B. Typ 3515
- MaBkasgette fir Bandgeschwindigksit 1.45.001046.8/00 (64 Fw/mm kontinulariich sufge-
zeicnnet)

1.,2,2.3. Bendtigte Dokumentation

- Stsckeinheit Typ 518021
Stromrleufplan 1.45.518021,.3/04
Beisgungeplan 1.45.518021.3,09

1

=

+2.2,4. Vorbadingungen

Das Geréat muB elektrisch singeschaltet sein
Einlegen der MeBkassette und SchlieBen des Kassettenschachtes
-~ Einschalten des Signals "RES”

§

Allgemeine Einstellbedingungern:

Die Steckeinheit Typ 51B0U%1 wird sdapcisrt; AnschluB des Zihlers sm Medninkt A32 (RETT)
bzw. WEB (I-E-PG}.

1.2.2.5. Einstelloperationen

- Einstelloperation 1

Auf der Steckeinheilt 8025 wird dar Witstltzpunkt X1 : 03 mit dem Lovstdtzpusks Xi o G2
gebrickt. Mit dem Regelwiderstand Ri4 wird eine Impulsfolge von f, (FETT, = 510 wz = 3 rz
2ingestellt. AnschlieBend erfolgt eine Umlegung dar Litbricke auf’X1 3 0% sat AL L. Es
muB sich eins Impulsfolgefreguenz fz (MST1) = 1020 M=z % 2 Hz einstsllen. Beim Einschalien
des Transportsignals ~VOR® oder "RCK™ wird dis Motorbelastung rugeschaiist. Dis Taouls-
folgefreguenz mufk folgenus Werte einhalten:

¢, (ML) = 510 Hz 'L Hz

1 2
t, (FBTFT) = 1020Hz 2z

-~ Einsteiloperation 2

Bandtransport vorwérts bei Vz = 38 cm/s in Bandmitte

AnschluB des Frequenzzaéhlers an WGB {I~E~PG)

Feinabgleich mittels Bandgsschwindigkeitskassette 1.45.001846.8/00 aunt 1 o= af

2u bz

]
5

e
i

1.2.3. Jffsetabgleich

1.2.3.7. Zisl und Abgrenzung der Einsieliung

Aufgabe dieses Abgleichas ist e2, dis Nullpunktverschiebung des Operationsveratarkers
auf U = OV einzustellen.

1.2.3,2. Bendtigta MeB- und Hilfgmittral

Csgitalvoltmeter G-1001.500

“
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1ece3ed., Benbtigte Dakumentaticn

- Steckeinheit Typ 518024
- Stromlaufplan 1.45.518024.6/04
- Belegungsplan 1.45.518024.6/09

1.2.3.4. Vorbedingungen

Das Gerdt muB elektrisch eingeschaltet sein.

1.2.3.5. Einstelloperationen

Ober den MeBpunkt Bi1i (RSG) der Ste 518024 wird mit-dem Regelwiderstand R18 die Aus=

gangsfehlspannung des Operationsverstdrkers auf Upp = ov ¥s50av abgeglichen.

1.2.4. Einstellung der hohen Geschwindigkeit vor=- und rgckwarts

1.2.4.1. Ziel und Abgrenzung der Einstellung

Aufgabe dieses Abgleiches ist es, da8 fir die hohe Geschwindigkeit vor- und rickwérts
eine Geschwindigkeit von V = 1,5 m/s eingestellt wird.

1.2.4.2. Benidtigte MeB- und Hilfsmittel

-y
- Zwezstrahloszillograf, z. B. 0OG 2-30, EO 203
- MeBkassette {32 FW/mm kontinuierlich aufgezeichnet})

1.2.4.3. Bendtigte Dokumentation

Steckeinheit Typ 51 8023
Steckeinheit Typ 51 8024
Funktichsschaltplen 1.45.518023.8/04
- Funktionsschaltplan 1.45.518024.6/04
Belegungsplan 1.45.518023.8/09
Be legungsplan 1.45,512024.6/09

1.2.4.4. Vorbedingungen

- Das Ger&t muB elektrisch eingeschaltet sein
- Einlegen der MeBkassette und SchlieBen des Kassettenschachtes
- Einschalten des Signals *RES", "AWA", "“HGE", "WID" und wahlweise “VOR®™ und "ROK"

Allgemeine Einstellbedingungen

- AnschluB des Oszillografen em MeBpunkt B4i (ANS), Ste 8024
- Messung bei Bandmitte von der Melkassette

1.2.4.5. Einstelloperationen mit dem Oszillograf

Es wird nachfolgend Vorwarte~ und Rickwdrtstranspart mit hoher Geschwindigkeit einge-
schaltet. Das abgebildete analoge Signal muB folgenden zeitlichen Verlauf nach Einstellen
des Regelwiderstasndes RS9 (Ste 8023) aufweisen.
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T, = 40 a3 = £ s
™ ;

Abb. 17

1.2,5. Einsteliung eines korigtanten Vorverstﬁrhgysignals VL

1.2.5.1. Ziel und Abgrenzung dar Einstellung

Aufgabe dieses Abgleiches ist es, durch eins Vorverstarsungsrageluns des Yorwrosulvrkarg
jedea'Laufwerk bei siner Bandgeschwindligksit von V, = 38 om/fe in verpinouoy siv eanegr Pas
gelmeBkassette beim Wiedsrgeben auf ein konstantes VOrverstarkursignsh v, 3 L83 w0 =

10 mV esinzustellen.,

1.2.5.2, Bendtigta Med. und Hilfsmitted

- Zweiztrahloszilloegraf z. 5. QG2-30, EO 203
FegelmeBkassstten (B4 FW/ /ma auigezaicrnat)] 1.45.00i55C.7

~ L.aufwerkprifgerst 55.198307

1.2.5.3. Begnbrigte Dokument=iion

- Iteckeinheit 8018  1.485.515024.50
- Stremlaufplan 1.45.518018.2,/04

~ Belegungsplan 1.45,518018.2,/03

1.2.5.8, Vorbedzngungan

Das Gerat muB elektrisch eingsschaltet sein, die einzelnen Betrigbasspiniu .

U, =+ 15 viasg
U, =+ 5 V3I3%
U;=~15 viag
U, =+7,5viig

migsen an den Lotstitzpunkicn der Stecksinheir 8018 melbar ssan.
Allgsmeine Einstellbedirmguricerny

Der WHtstltzpunkt X1 1 G . Yvi) Zgv Jber zin abgeschrimtes »

zu vgrbinden.

1.2.5.5. Einstelloperation

Mach eingelegter Pegeims3kmssette wird (ber das Leufwerkprifgs LA o R AR =
warts mit V2 = 38 cm/s eingeschaltetr. Die Abbildung des Sigrals ¥¥L rec a0 0w Tnalilo.
graf zu erfolgen, Mit Hiife des Einstellreglers R8 (100 whhm Y STE 2005 Lo can gagean SV

auf ainen Wert ven U, ., = 160 wV < mv abzugleichan.



2. Einstellvorschrift fir die Mechanik

2.1. Allgemsines

2.2+ Hinweise

Die Einstellung des Laufwerkes KMBG K 5200 nach dieser Einstellvorschrift setzt geprifte
Baugruppen und zeichnungsgerechte Teile wvoraus.

Die Einstellungen am Laufwerk werden wahrend der Montage durchgsfihrt. Bei Einstellungen
nach Wartungen oder Reparaturen sind die Abhéngigkeiten zwischen den einzelnen Einstel-
lungen zu beachten.

Folgende Hilfsmittel und Lehren sind zu verwenden:

- 1 Satz Abstandslehren mit den Dicken 0,05/ 0,1/ 0,2/ 0,3/ 0,5/ 1,2 und einer Toleranz
von * 0,02 mm

- Lehre 54.19983.02

~ Lehre 54.20022.07

~ Lehre 54.20054.02

- Lehre 54.20055.01

- Kontaktfederwsage 0 ... 250 p

2.3. Ubersicht der einzustellenden Funktionen

2.3.1. Einstellung des Umlenkrades 1.45.001547.2/01

Dar Klemmring 2 ist am Ende der Achse 3 zu befestigen (siehs Abb. 18). Dabei ist zu be-
achten, daB sich das Umlenkrad 1, bei aufgelegtem Antrisbsriemen 5, in axialer Richtung
der taufebene des Antriebsriemens anpassen kann, cohne seitlich den Klemmring 2 bzw. die
Lagerbuchse 4 zu berihren.

1.45.001610,2/01 A (1.45.001549.7/01)
\f 1 5 (1.51.765261.5,/00)
/ J—‘
{»»--—-—- 2 (0.5074 5000.4/90)

L) 3 (0.5088 8800.1/80)

1 (1.45,001547.2/01}

Abb. 18
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2.3.2. Justigrung der Schwungmassen 1.45.001900.0/01 und 1.45.001901.7/01

Das axiale Lagerspiel der Schwungmassen 1 muB 0,05+ 0,05 mm betragen. Es ist zwischen
Schwungmagsenachse und Stehlager 2 zu messen (siehe Abb. 19).

Die Einstellung des axialen Lagerspiels auf das MaB 0,05 + 0,05 mm erfolgt bei gelocker-~
ter Mutter 3 mittels Zylinderschraube 4. Diese Einstellung ist durch Anziehen der Mutter 3
bei festgehaltener Zylinderschraube 4 zu sichern.

1.45.001610.0/01 1 (1.45.001900.0/01)
(1.45.001901.7/01)

(1.45.001798.0,/00)

1.45.001801.6/01

Abb. 19

2.3.3. Einstellung der Kopftréagerplattenfihrung

Das Fuhrungsspiel der Kopftrégerplatte 5 ist so einzustellen, dad abne splirbares Seiten=
spiel die Leichtgéﬁgigkeit der Kopftrégerplatte gewéahrleistet ist. Zunadchst ist die Kopf-
trdgerplatte 5 so auszurichten, dad das Mall 5,25 : 0,075 eingehalten wird. Dabei ist die
Lehre 4 entsprechend Abb. 20 aufzulegen, die Kopfirégerplatte 5 mittels rechtem Flihrungs-
stuck 1 in Pfeilrichtung leicht gegen die seitliche Anlagefléche A der Lehre 4 zu drucken
und die Schrauben 2 und 3 anzuziehen. Danach ist die Lehre 4 zu entfernen und das linke
Fihrungsstick i leicht gegen die seitliche Fihrungsflache B der Kopftragerplatte 5 zu
dricken. In dieser Stellung werden die Schrauben 2 und 3 angezogen. Nach dem Anziehen der
Schrauben 2 und 3 wird die Kopftragerplatte 5 entgegen der Wirkung der Spannfeder 6 be-
wegt. Wird dabei kein Klemmen bzw. keine Schwergéangigkeit festgestellt, ist das Ziel der
Einstallung erreicht. Tritt Klemmen bzw. Schwergéngigkeit auf, ist der Einstellvorgang zu
wiedasrholen, ohne die Kopftragerplatte nochmals auszurichten.
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1.45.001546.4/01
5 (1.45.001867.6/00)
2 A 1t1.45.001575.4/00)
' /

3 T3 5

?

B ”A%’g@ & @g
_Ef

1.45.001610.2/01

® o

525tQ075 54,19983

4 B (1.51.900460.0/00)

Abb. 20

2.4. Justierung des Magnetkopfes

2.4.1. Grundeinstellung des Magnetkopfes

Mittels Lehre 54.20054.02 erfolgt die Grundeinstellung des Magnetkopfes - Rechtwinklig~-
keit zur Bezugslinie a; Einstellung des MaBes 3,4 + 0,05 mm zwischen Bezugslinie a und
Magnetkopfspiegel. Zundchst ist die Lehre auf die Fixierbolzen 4 und 5 zu stocken. Bei
gelockerten Zylinderschrauben 2 und 3 ist die Einstellung der Rechtwinkligkeit des Mag-
netkopfes 1 zur Bezugslinie a vorzunehmen, indem die Seitenfléche des Magnetkopfes pa-
rallel zur Anlagefliche A der Lehre ausgerichtet wird. Diese Stellung des Magnetkopfes
ist durch Anziehen der Zylinderschrauben 2 und 3 zu sichern. Anschliefend ist das MaB 3,4
+ 0,05 mm einzustellen. Bei gelockerten Zylinderschrauben 6 ist die Platte 7 so zu ver-
schieben, da? der Magnetkopfspiegel direkt an dar Anlageflache B der Lehre anliegt. Diese
$tellung der Platte 7 ist durch Anziehen der Zylinderschrauben 6 zu sichern. Dabei ist zu
beschten, daB der Schieber 8 wdhrenddes Einstellvorganges seine Grundstellung nicht ver-
adndert.

{0.7002 7023.3/90)

34@@5_“

a

: . . .
//ﬂ 54.20054.02
- 8

B % 7 (1.45.001939.6/00)

5 B  (1.45.001602.2/00)

Abb. 21
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2.4.2. Einstellung des Magnetkopfweges

Bei gezogenem Anker 3 des Magneten 2 muB der Abstand zwischern Bezugslinig s und

kopfspiegel 4,3 - 0,1 mm betragen. Diese Einstellung erfolyt mittelis Lsvrs 54,2
bei gelockerten Zylinderschrauben 6. Zunéchst ist die Lehre 54.20079.07 3ui dis Diwisgr~
bolzen 4 und 5 zu stecken. Danach ist der Magret 2 mit bis zum Angsnlay gedricitem Mage
netanker s0 zu verschieben, daB cer Magnetkopfspiegel direki &~ daur anlagsfidcis B der
Leh-s anliagt, Dimse Lage des Magneien ist durch Anziehen dar Zyi:nderscihvauben B zu o2
chern.

1 { 0.7002 7023.3/90)

1.45.001610.2 /01

L B4,.2007%.,02

Abb. 22

2.5. Einstellung der Andruckkraft der kKopftragerplatte

Die Andruckkrafr F, der Kopftrégerplatte 1 an die Platte 2 bzw. den Hcbispss I nud
205 X 15 p betragen.

Zur Messung der Kraft F, ist eine Kontektfederwsage zu benutzen, dis a» Punkt 2 der Kopf-
trégerplarte 1 anzusetzen ist. Bei Beginn der Bewegung der Kepfiragarpl=i:ie 1 sntgegen
der Richtung von F,. wirkt die zu messende Andruckkraft. Die Einsteiiung der Kraft £, =
205 % 15 p erfolgt bei gelockerten Zylinderschrauben 4 durch entssrschendas Verschieban
des Spannwinkels 6. Dadurch wird die Wirkungsrichtung der Zugfedaer 7 gasnds. i. Nosh ar-
folgter Einstellung ist die Lage des Spannwinkels & durch Anziehen asr Zylindarsshraubend

zu aichern.
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1 (1.45.001867.6/00) ©0.7002 7023.3/90

{1.45.001939.6/00)

(1.45.001602.2/00}

B (1.45.001541.5/00)

Abb. 23

2.6, Einstellung der Bendfihrungen rechts und 1links

Zwischen der Bandfihrung rechts 1 und Lampenaufnahme 2 bzw. zwischen der Bandfiihrung
links 3 und Fixierbolzen 4 muB ein Luftspalt von 0,1 bt 0,05 mm vorhanden sein., Einstel-
lung und Kontrolle des MaBes 0,1 0,05 mm hat mittels Abstandslehre zu erfolgen. Bei ge-
lockerten Zylinderschrauben § und 6 erfolgt die Einstellung des Luftepaltes auf das MaR
0,1 ¥ 0,05 mm durch Verschieben der Bandfihrungen 1 und 3. Diese Stellung der Bandfuhrun-
gen ist durch Anziehen der Zylindarschrauben 5 und 6 zu sichern, Dabei ist zu besachten,

daB die Bandfihrungen parallel zum Magnetkopf stehen und beim Einfahren in die Magnet-
bandkassette diese nicht berihren.

1.45.001867.6/00

(1.45.001864.3/00) 3 (1.45.001669.0/01 )

{1.45.001523.0/00) (1.45.001660.0,/00 )

Abb. 24
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2.7. Einstellung der Sperreinrichtung

Zwischen Sparrblech 1 und Betstigungshebel 2 ist ein Luftspalt von 0,35 20,1 mm sinzu-
stellen. Mit bis zum Anaschleg gedricktem Magnetanker 3 und gelockerten Schraunen 4 und 5
ist der Magnet 6 so zu verschisben, bis der Uberhub des $perrbleches 0,5 £ 0,1 mm becragt,

A 6 (0.8000 7005.3790)

{1.45.001592.1,00)

Abb. 25

2.8. Einstellung des Schaltwinkels

Der Schaltwinkel 1 ist so einzustellen, daB zwischen Schaltwinkel 1 und Betétiguggshebel 2
kein Spiel vorhanden ist. Der Betétigungshebel 2 und die Klinken 4 werden mittels der Fe=-
dern 3 und 6 sowie durch den Schigber 5 in ihrer Endlage gehalten. Es ist zu prifen, ob
beide Klinken 4 am Anschlag der Grundplatte 9 anliegen. Ist dies nicht dec Fall, sind bei
gelockerter Sechskantmutter 8 beide Klinken 4 gegen den Anschlag zu aricken und die Mutter
8 danach wieder anzuziehen., Bei dieser Endlage der Klinken ist die Zylinderschraube 7 zu
lockern und der Schaltwinkel 1 so zu drehen, bis er am Bet&tigungshebel 2 anliegt. Diese
Lage des Schaltwinkels 1 ist durch Anziehen dsr Zylinderschraube 7 zu fixieren,

2 4, 5 (1.45,001602.2/C0)
{1.45.001843.4,/00)

3 e
= /—+-
v T

&

(1.45.001610.2/00 (‘
/d
1

(1.45.001593.8/00)

m-—" ——
©

Abb. 286
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2.9. Einstallung der Andruckrellenhabel

2.9.1., Einstellivorgang 1

Zwischen Andruckrolls it bzw. 2 und Antriebewelle 3 bzw. 4 iet mittels Abstandslehre ein
Luftspalt von 0,3 & 0,05 mm einzustellen. Bei gelockerten Zylinderschrauben 7 ist der An-
schlegechieber 5 bzw. 6 so zu verschieben, daB der Abstand zwischen Andruckrolle 1 bzw. 2
und Antriebswelle 3 bzw. 4 0,3 ¥ 0,05 mm betrégt. Diese Stellung des Anschlagschisbers 5
bzw. 6 ist durch Anziehen der Zylinderschrauben 7 zu sichern.

5

(1.45.001606.3/01 )

6 {(1.45.0016067.1/01)

2 (1.45.001901.7/01)

(1.45,001611.0/01)
3 {1.45.001612,7/01)

{1.45.001900.0/01)
Abb. 27
2.9.2. Einstellvorgang 2

Zwischen Hebel rechts 1 (bzw. Hebel links} und Andruckrollenhebel 2 ist ein Luftspalt von
0,3 - 0, em einzustellen, Die Einstellunyg erfolgt bei gelockerten Zylinderschrauben 6,
indem der Magnet kpl. rechts 5 {bzw. Magnet kpl. linke)} mit auf den Magnetkern 4 gedrick-
tem Magnetanker so verschoben wird, bis der Luftspalt zwischen Hebel rechts 1 (bzw. Hebel
links) und Andruckrollenhebel 2 0,3 + 0,1 mm betrigt. Diese Stellung des Magneten kpl.
rechts 5 (bzw. Magnet kpl. links) ist durch Anziehen der Zylinderechrauben & zu sichern.

5 (1.45.001822.5/01) 2 6
" (1.45.001823.3/01)
& i
T
H
Ha |
¢ 1
Abb. 28
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2.10. Einstellung das Daémpfungsanschlages fiir Ksssettentréger

Der Dimpfungsanschlag 1 ist so einzustellen, daB beim Berdtigen der Entriegelungstaste
der Kagsettentrédger 2 sich vollsténdig 6ffnat und am Dampfungsanschlag ohne nachzuschwin-

gen zum Stillstand kommt. Die Einstellung erfolgt bei gelockerten Zylinderschrauben 4
durch Lageveranderung der Gummidampfer 3.

2
(1.45.001633 .sm

Abb. 29

2.11. g}nstellunq der Kgssetteneintauchtiefa

Die Eintauchtiefe der Kassette 3 im Kassettentrigerl ist so ainzustellen, daB beim
SchlisBen und Uffnen des Kassettentriégers mit eingelegter Kassette keine splrbaren Wider-
stande (Klemmen der Kassette) auftreten.

Die Einstellung hat mittels Lehre 54.20055.01 (Abstandslehre 0,5 + 0,1 mm) zu erfolgen.
Zuerst sind die Zylinderschrauban 4 zu lockern. Danach ist eine Kassette 3 einzulegen und
der Kessettentréger 1 zu schlieBen. Nun ist die Lehrs 54.20055.01 zwischen Anschlagwinkel
2 und Kassette 3 einzulegen. AnschlieBend ist der Anschlagwinkel 2 gegen die Kassette zu
dricken und dis Zylinderschrauben 4 enzuziehen. Nach erfolgter Einstellung ist die Lehre

zu entfernen und die Leichtgangigkeit des Kassettentrigers mit eingelegter Kassette heim
Schliefen und Uffnen zu prifen.

1 (1.4s.001633.8/01) 3

Abb. 30
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2,12, Einstellung der Kassettenabtastung (KTO, KTi, KT2, KT3)

Im geschalteten Zustand der Mikroschelter 1 muB in Héhe der SchaltetdBel 2 ein MaB von
0,2 + 0,1 mm zwischen Mikroschalter 1 und Kassettenhebel 7 bzw, Hebel 8 vorhanden esin.
Ohne eingelegterKassette 10 ist der Kessettentrégsr 9 zu schlisBen. Bel gelockerten
Schrauben 5 und 6 sind die Mikroschalter 1 zu verschieben, bis das Mal 0,2 + O,1 mm Zwi-
schen Mikroschalter 1 und Kassettenhebsl 7 bzw. Hebel 8 entsteht.

Nech dem Einstellvorgang sind zu prifen:

Der Grundzustand
Der Grundzustand entspricht dem gedffneten Zustand des Kessettantradgers. Unabhiingig davon

ob eine Kassetts 10 eingelegt oder nicht eingelegt ist, heben die Kassettenhsbel 7 bzw.
der Hebel 8 eindeutig von den SchaltstdBeln 2 der Mikroschalter 1 ab.

. Das Nichtschalten der Mikroschalter i
KTQ
Der nichtgeschaltete Zustand entspricht dem Grundzustand.

KT1

Die Kassette 10 befindet sich hit eingedricktem Stdpsel 11 im geschlossenen Kaseetten-
trager.

KT2

Die Kassette 10 ist eingelegt und der Kassettentrager S geschlossen.

KT3

Oer Kasgsattentriger ist mit eingelegter Kassette 10 geschlossen. Dabei ist die Kessette
10 so seingelegt, daB die Nase 12 des Kassettenhebels 7 aicht in die Aussparung 13 der Ka-

ssette eintaucht. 11 12'13 11

| [
{1.45.001633.0/00 ' ¥ 1
i f e
D=t
10 =
g )
5 .
——"—;E:———t:“f*'figé——=E§ﬁ!&
/ v
KT3 KT2 KTO \KTH
1 7 56 1 8
{1.45.001554.0/00) (1.45.001566.0/00)
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2,13, Aug;ighten der Wickelplatta, komplett

Qie, iicktlplitto kpl. 1 ist e0 auszurichten, daB bei singelsgter Kassette 5 und geschlos«
sonoa qua.ttentrlgor die Achsen der Wickeldornme 4 ait den Achsen der kreisférmigen Durch-
driche in der Xassette zussmmenfallsn. Diese Einatellung erfolgt mittels Montagelehre
54.20Q22.07, Zusrst iet die Lehre ait ihren 2 Stiften, die in den Schwungmassenlsgern
fixiert werden, aufzustecken. Danach 1ist die Wickelplatte kpl. 1 so auszurichten, def die
Wickelmotoren 2 an der Lehre anlisgen. Diese Stellung der Wickelplatte kpl. 1 ist durch
Anzishen der Sechekantauttern 3 zu fixieren.

-—
- .
JO 1 S 1

—"
: )

-4}

Lﬂt
)

(1.45,001619,2/01)

_

% /

54.20022.07
Abb. 32

2.14. Einatellung des Anschleges fiar Betéitigungstaste

Bel bia zum Anaschlag (Exzenterschraubes 5) gedriickter Betdtigungstaste 1 mud beia Uffnen

go. Kassettentragers 2 zwiechen Klinken 3 und Zapfenniet 4 des Kassettentrdgers 2 ain Ab-
stand von 0,2 + O,1 am vorhandsn aein. Diese Einstellung erfolgt aittels Exzentarschraube
5 bei gelockerter Kontermutter &, Dabei ist zu beachten, daB beim SchlieBen des Kanssetten-
trigers 2 die Zapfepnniste 4 die Klinken 3 (Einstellung der Klinken entsprechend Punkt 2.8,
oberprifen) gleichzeitig berohren. Ist dies nicht der Fall, so ist bei gelockerten Zylin-

derechrauben 7 der Lagerwinkel 8 die Lage des Kassettentrigers 2 snteprechend zu ver-
dndsrn.
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1 (1.45.001628.0/00)

(1.45,001622.3/001 3

2 (1.45.001633.6/01)

2.15, Einetellung des Magnetanschlages

Zwischen Anschlag 1 und Winkelhebel & ist ein Luftspalt von 0,3 % 0,1 ©m einzustellen. Bei
gelockerten Zylinderschrauben 3 ist der Anschlag 1 so zu stellen, daB des Mad zwischen An-
schlag 1 und Winkelhebel 2 0,3 20,1 mm betrégt. Diese Lage des Anschlages 1 ist durch
Anziehen der Zylinderschrauben 3 zu sichern.

{1.45.001802.4/00) 1 1

(1.45.001537.6/00)
Abb. 34

50



R2.16. Ausrichten der Verkleidung

Die Frontkappe 1 und die Kassettenabdeckung 2 sind so auszurichten, dad zwischen Taste 3
und Frontkappe 1 sowie zwischen Frontkappe 1 und Kassattenabdeckung 2 ein allseitig gleich-
maliger Luftaspalt entsteht. Beim Aufsetzen der Frontkappe 1 ist darauf zu achten, daB die
Anzeigedioden & in den entsprechenden Bohrungen 7 der Frontkappe 1 aufgenommen werden.
Zuarst wird bei gelockertsn Sechskantauttern 4 die Frontkappe 1 nach der Taste 3 ausge-
richtet. Nach dem Anziehen der Sechskantmuttern 4 wird die Kassettenabdeckung 2 bet ge-
lockerten Zylinderachrauben 5 nach der Frontkappe 1 ausgerichtet. Diess Lags der Kags-
settensbdeckung 2 ist durch Anziehen der Zylinderschraube 5 zu sicharn.

- —--—-—-—:/1

)
ﬁ”"‘-_—q

.

Il

/
i
il

Abb. 35
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2.17. Lacksicherung

An nachfolgend sufgef(hrten Bauteilen sind die Schrauben bzw., Muttern mit “Schraubensi-
cherungslack” zu sichern:

1.

2,
3.
4.
5.
6.

11.
1z.
13.
14,
15.
16.

Stehlager ‘
{Sechskantmutter M 2,5)
Fihrungestick
Spannwinkel

Magnatkopf

Platte

Anschlagschieber rechts
Anschlagschieber links
Magnet rechts

Magnet links
Bandfdhrung rechts kpl.
Bandfahrung linkse
Wickelplatte kpl.
Klinke

(rechts und links)
Schaltwinkel
Exzenterschraube

Magnet GBM 50

Magnet GBM 100

Anschlag

Anschlag

1.45.001798.0/00

1.45.001579 .4,/00
1.45.001541.5,/00
0.7002 7023.3/90
1.45,001939.6/00
1.45.001607.1/01
1.45,001606,.3/01
1.45,001823.3/01
1.45,001822.5/01
1.45.001669.0,/01
1.45,001864,3/01
1.45.001619.2/01
1.45.001622.3/00

1.45,001593.8,/00
1.61.910138.5/00
0.6000 7005.3/80
0.8000 7112.6/90
1.45.001802 .4,/00
1.45.001534.3,/00

2x

2x
2x
2x
2x
2%
2x
2x
2x
2x
3x
2x

ix
1x
2x
2x
2x
2x
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