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i Aﬁschluss—Steuerung fuer o
- .. serielle und parallele Interfaoes
. rob?tron K 8071 :

VX

Kurzbezeichnung e s . ASP K 8071
Notatien . ) .-
Vertraegiichkeitsniveau S-D8;16V2L
(. - .
T ! T
T Verwendungzweck - : S -

P

.

Der Hodul ASP K 8071 ermoeglicht die Jﬁnpassung von Péripherie*

Ty

Geraetien bzw. den Anschluss von Daten—Uebertragungs~3inr&chtungen'
. (DUeB) an denMMS-16 - Bur.' Bs werden die standardisierten .
Schnitistellen. IPSS (20mA-LOOP), S2 (V. 24) und IFSP (PARALLEL)‘ ‘

-zur Vprfuegung gestellt. , e

Die.xeriellenklnterfaces IPSS bzw. 82 sind fuer aﬁ&nchrone oder
synchrone  Duplex-Datenuebertragungen bei verschiedenen - Daten-
. formaten und Uebertragungsgeschwindigkeiten programmierbar.

Das  parallele-Interface IPSP ist nur als Ausgabekanal " vorhanden

-und vor: allem fuer ddn Anschluss eines Druc?era vorgaaehen.
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. Module MNS 16
2.:Techp13cﬁ§ Daten -
- 2ut

E&iﬁtﬁgﬁﬁkﬁﬁﬁﬁ&?ﬁéf(l
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5
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2,458 MHz (= 174 GOLK (9 ,832 MHZ)) ~ >

Al

1.56.700590.87/97"

Interner Arbeitstakt :
E/A - Register , : 38 Tuer seriellen Teil (IFSS 82)
,16 fuer paralleélen-Teil.. G’IFSP )
.E/A~—.Adreaacn. 9 fuer seriellen Teil
: 5 fuer parailelen Teil - N
o - _ 2 fuer allgemeine Steuaraufgaben
- Uebertragings— ‘ : .
- =Geschw1ndigke1f bei IFS3 max . 9600 Baud .
- . .- 82 : ‘maxJ 20 kBit/s
- IFSP etwa 20 kByte/s
" 2.2.-Anschlusskennwerte -7
. MMS~16 - Bus - Signale /ADRO..../ADRF L -
4 . P . " /D0.. /D7 - -
~. /IHTO.../INT7 B ' |
/%ACK o = ]
. . /INTA - . o - .L .
. - : JI0MC S
™ T - /IORC . , .
. * JINIT . - -
S " /CCLY B
— X i’B?Ru —/BPRE Tos ‘ S
L 00, 5P, 12P, 12N . j, R
- Belastung am MHS-16' ~ Bus: . alle oignale je 1. Busiast -
Bnergieversorgung + 5 Y 1,5 A
+12 ¥V 0;15 A
. -2V : _0,’10 A S
Leistungsaulnihme gesamt etwa 10 W ' .
Konatruktive Kennwerte Mcodul umfasst eine Steckeinheit
v o : : Typ-Nr. 4,56.700590.8/01 fuer
Steckraster 20,32 mm - :
ﬂehrlagen—Leiterplatten— "
' ~ Typ-Hummer : - 031-0400 .'2’ -
’ Abmessung : T T 233,4 x 160 men
Bauhoehe : 13,5 : :
o Hasse - : 300 g e L
. .- -
e _



Steckwerbin&er,*’ - '
JERS -; Rueckv&rdrahtungsseite

ﬁfﬂﬁ . riffseite~\' (IRSS)
Lo i;. ff?ﬁgéro“”

L. . w

o Ppriﬁhefie ~ Kanaele
. ' <

o,

= . . .
K - - .. T .
- ~ A el . .
" o T D
S R P L DT L e
R T "
et N . :
A - . By
N - DR Ty
S S
N
1

‘*‘Steckérleist-SG—poli o
o .IBC, CO6M—-C1A BIN 41642 - L
X3 1 . Subminiatur<D, 25~pplig, BI,-
X4 > Subminiatur-D, [25-polig, BL

e
L1}

X1

[T Y]

3 X5 -z SubminiaturaD- 25—;6113, SL
. B/A-Kanal IFSS (X3) : 20mA-LOOP
1 B/A-Kanal §2 (X4) v v.24- - o

1 A - Kanal IFSP (X5) : PARALLEL

bcrielle Sehnittstel le

[ 'IFSS (20mA-LOOP)
N
:‘- 7 "!‘
..%gi o y
R Sbrielle Schnittstelle.

'Schnittstallen—Leitungen.

TGL 42886

20 mA - Stroﬁschleife- "M 15.,.25 mA

M"Y = 0....3 mA

._Galvaniache Trennung ueber Optokoppler

(mit Zugatzisolation,.siehe Punkt 2.5.) °
Uebertregungsrate max. 9600 Baud -
Kaballaenge max. 500 m - T
SD+, SD- Sendeachleife

ED+, BD- = Empfangsschleife

_Asynchron-ﬂetrieb

6L 29077/ 01, 02
- . CCITT - V.24, V.28 )
Signalpegel: "BIN" bzw,"0" : > 43 V

102,103,104, 105, 106, 107 108, 109
111,413,114,115,125, 140,141,142

— —~BABSY bzw UA4H <3

Uebertragungsrate max. 20 kBit/p
" Kabellaenge max. 15 m -

Schnittstellen—Leitungen:

-

Asynch“on— oder Synchron—Betrieb-".

“Parailele Schnittstelle
TSP (PARALLEL) .

: NHur Ausgabe~Kanal

MI~SKR 004~76 - ' . ) .
M HRK fuer RT 29-80 -
TTL -~ Pegel, ' Sender: o.K., 40 mA

' Uebertragungsrat& etwa 20 kByte/s

Kabellaenge max. 15 m
Asynchrone Datenausgabe

. Schnittstellen-Leitungen:’ T o

AQ, AC, A1, A2; A3, 4A4,.DO...D7,

80, SC, S1. S2, S3, ,q, 55, DPO

©1,56:700590.8/97
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CMedule WS 16 . T ool T Ase k8074
- :‘ " . ' - | : B _-— V . . .. | . . -‘ o v _q_ g u - -7." N t.“-;h“%-‘ § . B :
SteckverbinderePelegungen o j ST A‘,‘lwy“””““flﬁ“\;‘f”“' L
, B - ) R ¢
IFSS (EOmA-LOOP) ,23 : 1 i " GND (Scliirm) |
) N ) 2 LR s; -i - i \
10 SD-,
11 - = : . -
12 - VDI (VDI—- )
13 *  TED- Kontakte
i 4 © ED+ . koennen fuer
L o 15 | - VDI-gerechten
= : _ 16 i VDI : Anschluss
. - 1 ? Lk e o -8 - ‘_'_ -- L7 d r—
19 | 8D+, werden}_ R
20 | - - " Siehe - .. -
- 21 ? VDI Einstell- oo :
S 22..né3 = ‘. wverschrift!) -
o - 24 i . VDI - "
. : - 25 | -
' |

| 101 GND (Schirm)
. 103 Sendedaten

S2 (V.24) ES Y
' 104 Empfangsdaten‘f

ﬁunné‘"

4 105 - Aufforderung zum Senden
5 . 106 Bereit zuin Senden ' .
* 6 . 7107 DUeE betriebsbereit
7 ! 102 GND (Betrizbserde)
8 /ﬂ 109 ECmpfangssignalpegel
9. ..18 = 7 . Y
l:\Yﬁ"_' 15 . 114 Sendeschrittakt von DUek
: 16 |- S - . .
\ 17 | 115 Empfangsschrittakt v.DUeE
18 | 141 Lokale Pruefschleife Ein .
r T 19 ‘ |
20 . 108 DEE betriebsbereit _
21 . 140 Perns DPruefachlaeife Bin
ST 22 125~ Ankommender Ruf
— S-S SRS o L

- geschwindigkeit von DE;
24 113 -Sendeschrittakt von DE

25 142 Testzustandsmeldung i
IPGP (PARALEELY & X5 1 ND - o
_ 2 Sty \ : ' .
, 3 - 52 \ Steuersignale
S 4 S3 [=> des
5 S4 / Senders :
& ss5 '/ ‘ . T .- ,;'Z"
7 GHD ' _ ‘
& AL \ . 7 .
g A3\~ Stafﬁssignale
1Q A2° /T -~ des . Empfaengers
11 At/ -
12° AQ Empfaenger bereit .
13 <0 cender bereit - %
1.5€.700520.2/97 - . - | T
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L oASPR 8071 - oL T o uodule mzs 16

iquf: ;_f_ ';;_}q:'1fx§:;fjjf;Lffgﬂfﬁff ::_ Sendersteuersignal ‘~%;if 
o i o BRI Y LR ‘Embfaengersteuersignal

- N X , . -
h I .

o D1 N .
v : - mp2 |- '
o™ : - D3 j=> Daten = T
D4 _% (niederwed%iges Byte)
D5
; D6 /. :f T : ,,:- -
! D7 /. : T T

DPO | Par_itéetsbir (n.w.Byte) =~

"E/A - Adressen - : h-hﬁ§éé§bitﬁAF..}A5 .~ - einstellbar durch -
. L . ‘. o -Wickelverbindung

‘Jiji' K : Aa.*.Ao " . intern fuer Kanal-

PR : | ' adressierung fest- = -
- gelegt
- Fuer ASP—Adresse 0300 (hexadezimal) gilt-

‘ _beispielsweiae* - __ ‘ >

IFSS. Dafenkanal =03 1A

Steuer—/Status—K._- 03 1B

: ~ Zeitkanal - - 703 14

82 Datenkanal , 03 48
L '~ . Steuer=/Status-K. 03 1G, 03 1E
R - - Zeitkanal : 0312

C . IPSP - Datenkanal := - 03 DA
i SteusTkanaelie 0306,

<
P
D
o

. . L , - Statuskanal ' 03 08
. I, ' Steuerkanaelexfntern 03 0C,
; o ~+ .+ IFSS/S2 - Tegtzustaende . .03 04 -

ET I - L ~ ASP - Steuerkommandes © - 03 00, 03 02.

=]
W
<
=

. 2.3. Varianten Keine ?afianten, )
2.4, Umgebungsbedinmungen - : o

Fuéf -den Hgdul ASP K 8071 gelten " die ﬁznéafzgrénzbedinéuhgen:
0/ 455,/ 430 /90 // 10/ 1/ 10 /. -

8 ‘_ ‘- .. 1.56.700590.8/97
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e ”Der iodul £ P K 8071“w &<mit kleinspannung betriehen und erzeugt~gg
-° - intefrn keineérlei gefaehrliche Spannungen.. . » v T
 Notwendige Schutzmassnahmen haengen vom sicherheitstechnischenif*

- monzgpt des’ Rinalerzeugnisses gowie vaqn den fuer die- entapecheﬁﬂe\xf
Erze gnisgrupbe geltenden’ Sicherheitsstandards ab O

Doz’ Modul- ASP K- 8071 ermoeglicht ‘fuer das’ Interfacé IFSS im

-'Pagsivmodus eine siohefheitqtechniache galvanische Trannung.. R

 “Fbigende Isolationsbedingungen weruen elngehalten,
", |Kriech~ und Luft ¢strecken : 4 mm o

. Pruefspannung. _ 2500'Veff, 1 min .
[N o @ nach E8 h-Pe chtehonditionie&ung
: A ‘ ? .bei .93 % rel Luftgeuégte h-
! ' t§ zwischen 20 C und 30/ )

'(Ehfagrechend den Pedlngunge;f”7 atzisolgtion",nach IEC 380/435
uad VDE 0806/0305) . . |

1.56.700590.8/97 Ty



R el S

}Lh$3 1 BQschreibung_der Hardware

£ N I‘ - . - .
r \ - -

_ Unter Hinneia auf das Blaekschalt

.. lgufplan d@r ‘ASP K 'B071 werden
. Funktionsgruppen dieses Moduls

- weise beschrieben.’

Fuer die Realisierung der Int':face-Signalspiele werden die- Inte—

: ierten Sch 1 kreise . 855 D (PIO)

oeginnend mit den I

‘eige an-den MMS16—_
Alle auf -die-ASP bezo-
:nterbrechungs—Zyklen am Systemhus wer—

}Bus besorgt ein Mikroprogr-nh Steuerwerk’
gene; Lese—, Schreib- und

i :’_.‘, r i{ . ;Vl"-: l:h ;;..- ‘.‘ .-.«

s L T, ﬂ -
i . . 1 ‘-: .

.U 856 D (SIO) und U 857 D

o . ‘_;‘..-“ - S
'ild/(Bild 3. 1) sgﬁie den Strom—
erfaces die -

in ihrem Aufbau und ihrer Arheits— o

-~

den * damit zeltoptimal in Steuersignalfolgen fuer die :Interfaceq -

'Sfeuer&chaltkreise umges zt

‘( : . - oL L, * t
— - P ) N - 3 L4 L

7 . < o s . S B joe — . ot
fT*””t“}T1;1.‘Inter£ace"82 (V.24) j;i _ ST ‘
B In diesem Abschnitt wird asg Realisierung desg Inferfaced 's2  ent-
'sprechend folgender Abgrenzung beschrieben (Siehe Stromfaufplan)

]ﬁ ' 'Bezeichnung ung Signalname o7 LeitungSHNr. s2
o .in ASP . ) - : Steckverbinder X4
.Sendedaten : fTDS2 — 103 .
Sendeaufforderung. " /RT405 ¢ - ===> | 105
2 7 DEE berett ~ .~ .-~ /DT108 > -. 108 .
+ .- -Ferne Testschleife. . /TBSTF ———2 140 . .
" - . Nahe Testschleife - - /TESTN — 449 . ‘1
. Sendeschrittakt von DEE TC1413_- ———> M3
-+ . ... Interner Takt . TAKTI - o 111
s " Sendetakt - 1052 e 144 _
. - 'ers?a_.o-g‘balrt e ‘ RCS2 L R 115 - )
'Testzustanﬁ - /TZ2142 e 142
__ﬁDHeE_hgi:iebshgrgij; - /CTM07 0 <——— 197
‘DPUeE sendebereit - o /CT106 7 <= 106
" Empfargssignalpegel " /DC109 T . 109 T
. .Empfangsdaten - RDS2 _ - < 104 . ¢

- T -

— e —_— . : - " -

"Das Interface §2 istwvorgéséhén fuer die Verbbhﬁung von Daten-— ..

End-Einrich%ungup {DEE) > mit Daten—ﬁebertragungs—Einrichtungen

{DUeE) - Signalumisetzern, =z.B. MODEM - zur seriellen Daten-Fern—

. Uebertragung (DFUe) auf telefonte—typischen Uebertragungswegen.
»  Als nationaler Standard fuer 52 gilt die TGL 29077, Blait .01 und
o _j02. International. is{ das Interface standardisiert in Form von’

Empfehlungen des CCITT der Serie V, speziell gelten die Empfeh~".

" lungen -CCITT - V.24 fuer die Definition der Schnittstellen—Leiw
tungen. ) ‘ - : . -3

N ‘

10 o | '/rﬁy/ C . 4.56.700590.8/97°

i,



kT B i SN
R B . lAdressen-1 ;gwi;
5 . ’-f 7 . I ﬂf» \a ] l 2 7_“ .
e b lE=ey lAus—  be==>11
DL - wertungl ' ﬁF;‘
IR ‘{ I I EE
= A _ < DC’ = .. .’I“ - } '<=>
i__ B AR I B
' I
e

]
*\
L)

. o T
L . -
s . -
‘........:J'ihs.._..—_‘_‘..__..—|
! . .-l o Lo -y N
- . R * - 4

1
|
} |
Tl ettt BN 1 B T SR
SRR | ~ [1 T <=>|Schaltungl (14)
S G PR AN £+ 3 Y- EY I e e g
6 } ‘ JProgrqmm-i lit : ‘1 3w1323
' B | | Steuer—--| - |l CeTTET
cus § werk | [ - . s
’ s ' :::)I ’ ":‘ : I'.:_::'.:)'Li‘.
| |. (MBSW) | b1 e T
S A 1 1 i al
<===>| " S Y R I*}rﬁfi”';?"'
i ; Daten E R S lv -

A IInterﬁacel Qé@i.,f :

-}
pespl | o B i -
IR il lSteueruﬁgL 1. L‘ : e
| - | oo ci J«m,lInterfacelnm=->'”'
p L4 | - d e k=] Faral}e1|<~>| = LE
S i lInterrun;i“' o0 S ISchaltungLrIFSPﬁf_;“
" |- 3 R | R T mgxs).;___,-
~% | .4 l<==>|Steuerungl<==3|[, | <UB55-]. " |s IFSF SE
- I ' f und‘_ - l ] . ,I_. : J > ] : ]<=:l:==“
: } <===% Vektor -t . {BS 8283‘73.1~ . ,,_;ot, :

- gung.  (TAKTI .---> TCS2 = RCS2). Der nach .ausaér zur ; Verfuegung - .
-. die halbe Frequenz des internen Taktes TAKTIJE-

Biid B-ii'BJ&dkscbaltbild der'%SQ-K-BO?if”‘_‘.*ﬁ e

’ . S T P L x.;'?,-;

2 : . - . <. ‘. . .

Fuer§ kurze Uebertragungswege (bis 15 m)- k&nn-ﬂas- Interface SE;{:**
.;auch fuer die direkte. Verbindung Zu anderen.Endgeraeten -benutzt.. .

werden. Das Kabel stellt dann -ein® sogenanntes Null-MODEM dar. .

. Die- Datenfernuehertragung kann im Synchron-oéér”tsynchrcn—BBtrtch““”“j:

guf . Standleitungen (systemeigene oder ueberlassene . Leitungen)

oder auf vermittelten Zwei- oder Vierdraht-Uébertragungswd i bis.

]

'__ ;

o
“f

2u einer Geschwindigkeit von 20 .kBit/s erfolge: Dabei: is4 31M"_ﬁ f

Pplex—, Halbduplex— oder Duplext-Betriedb moeglick.

Im Synchronbetrieb werden Sende—-und Empfangs~8chfittakt voms der?"t-i
DUeE geliefert, im Asyfrichronbetrieb erfolgt interne. Taktverson-i.arfﬂ

gestellte Takt auf Leitung 113 (TC113) ist symmetriach ﬁnd hat

ke

1.56.700590.8/97 . . . IR R T - )
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. Fuer .die Pegelwandliing werden Schaltkreise TA 75150 als Treib
und . TA 75154 als Empfaenger eingesetzt.  Da die Stromversdrg
‘mit +12 V/—12 V erfolgt_.sind die zulaessigen Pegelgrenzen :

| ;ASP ﬁ'8071 T S “;Jﬂoﬂﬁla HUS- 16

o . C ' R

+.

3V, .. 12.7 DNl T Daten
=3V .- 12 vV o: “1" Y ﬂignale

‘f-

>Steuer— und \_ ""TN"
Meldesignale "/ ‘“AUS"‘

LI L R

" Die Leitung 111 - VWahl der (hohen oder niedrigen) Uebertragungs—
geschulndigkelt der DUeE wird auf der ASP fest 81ngeﬁtellt. -
Mit Hilfe eines Test-Steuer—Registers loennen
. interne und extetrne Testzustaende eingestellt werden.| Fuer’ einen' .

verschiedene

internen lest des seriellen Teils der ASP (IFSS und S2/Ves)
kann .mit . Hilfe des Signals TESTI = High und eines ;ultipleﬁe;

‘Schaltkreises 74LS257 ein interner | urzschluso fuer dite Datenlei-
tungen - TDS2 - RDS2 (und gleicnueitig der - Datenle tungen des. -

Interfaces IFQS) hergestellt werden. Damif koennen im dynamischem -

‘Betrieb alle an der . seriellen, Datenuebertragung |beteiliaten

- . Bel internem Test kann nur im Asvﬁcﬁfonbetrieb geégéeitet werden.
'Hit jedem Rueckseitzen am H1$S—16-Bus (/IHTT) wiird Aas leututeuer—

Schaltungsteile der ASP, =zusser den- In»erzace~32~oteuervignu1en

~und den Interface-Tr eioer— und —dmplaen"ev-uchultl eiben, Ueber—

prueft verden. Die "Yeibersitufen wverden in diesem TFalle- deakti-
viert. Ilach. auSGen werden beide serlelle Interfaces nur wzrksam,

.- 'wenn .das Si@nal TESTI="Low,ist! TFuer Tests derz DUe— Strecken
. azusserhalb der ASP stehen die S*grale TJSTH und  TESTF - entspre—

chend CCITT-X.150 zur Verfuegung -~

register’ geloescht, damit sind- dle Da tenleltun"en fuer .32 “(und

B IFSS) auf Normalbetrieb geschaltet! .. -~ - 7

Fuer . Pruefzwecke und Pehlersuche e*folgt eine optiscne -Anzeipge

".“""(Leuchtdioden) der-Betrlebsbereltschaff’ﬁe“ DUeZ (Signal /CT106)

und der -DEE (Sigrnal /RT105).

- Das AInterface S2 bietet die loeglichkeit der Perneinschaltung‘f
~eines Geraetes., Dazu wird das Interfacesignél 125 sueberwacht.

Nach einer Pegelwanflung fuer den "AUS"-Zustand ."-12..-3 ¥l~af V

- wird - das Signal an Steckverbﬂnaev X1:C05 zur Weiterverwendung

L bereitgestellt.; -

ke

AL M2 1113 1111 12500140 1108 1 1181 1415 1 D414 | 1
rﬁ\\\gili 3.2: Be1egung Steckverblnder 82 (V 24), BL 25—pollg vbn vorn

s

'Dle Steckverbinder-delebung an & enusprlch den Forderungen der

Standards N4 MRE fuer RT 21-79, hzw. IS0 ;110 bzw.tDIH 66021

] 1109 1102 1107 1105 1105 110& 1103 101

e —+ : R e  aeut MR
- 91" 31 74 61 51 &1 3| 2 11/
N 25425123122 f21 120111 18 t47 1 16 1 15,1 14 /.

R . T E S SR S S ———+————+—~—u*~--«+~—~¢+—--~!

2 o ' 1.56.700590.8/97 ..



) 1

i o \ :

RO _\ - '_;Aspiﬁ,'_jT

SRR L
Module HHMS 16 . -

- P !'.‘_:;. -‘ . . E .

a&.

|
\
\;
3.1.2. ﬁﬁterfﬁqe IFSS (20&ALLOOP% L

o

In. diedem Abscnnit% wird die R aligierung dels_ -

entspredhend der Abgrenzung nach|Bild. 3.3 bwsc

Bemeichnung ~und Signalname ! 83 . R
in ASP. - teck rbinder XB.'.

4

u [~ ’“'F---“-f !

o - T IS nde[tufe } s SD*T' {

. Sendedaten- TDES ———=> | \mit - | S ;

: S : top oprplerl 5h= X
Tedtsignal - TESTI ——> | :

: | Emp
.ﬁmpfﬁngsdgte; RDSS <——— | i

1 0pt “Ep+ |

-'Bild 3.3: Interface-Schaltuné IFSS | 1'*'; o i ‘ :';

Das IFSS$ ist ein telegrafie-typis¢hes Inﬂerfabe fuer den atern
., foermigen Anschluss von Geraeten|| mit merizﬁler Informations
uebertragung. Als Standardisierun material | Flt iny Rahmen de

-_Jm@ﬁl“JA*-—- .

_-SKR das NI HMBK fue'r RT 10-78 und 02-83 als werb ndlich, ala DDR
Standard wird -die-TGL 42886 erarbei _

. Das IFSS.erlaubt eine- asynchrone .Da nuebeﬁtragﬂng mxttels zweie
- Stromschleifen- (20 mA) ueber einei ~Draht»LeiF*ng 1m Duplexbel
- trieb. .Durch den Einsatz von Optokbp lern wird eine| galvanisch
- Trennung erreicht und durch geeignete konstr htive Hansspahme
werden die Bedingungen fuer den Sch tzgrad MZusptzisplation” ent
sprechend den Vorschrifter IEQ 380/435 eingehalten. Diese Schutz
massnahmen sind aber nur im Passivmodus (keiné! inspeisung de
Schleifenstroeme) wirksam! |
Die TGL 42886 sieht vor, dass die Stromeinspe}s
im Normalfall fuer beide Ueb rtragpngsrichtungbn
der Anschluss~8teuerung erfolgt _E Aber spwoh;

o RS

ng| (Aktivmodus
auf .der Seit
Serile~ als A&uc
aiv-Hodus. betrie

i

I >ro

Empfangsstufe der ASP koennen im Aktiv-— oder Pa
ben werden (Einstellung mit Wickelverbindungen).
Die- ASP ermoeglicht auth eitnen Stromschie fenan
VDI 2880/02. . Dabei - wixd, bei Bihstellung dex g

; Wickelverbindunge (siehe Eingtellvérschrif ), dunch Kodierung 1
Stecker des Interfacékabels der Aktiv— bzw. -Pasgivmodus aupges
waehlt: Es ist zh beachten, ~dass die hie; verue”ddteﬁDefini Lo
der Interfaceleitungen (nach TGL bzw. DIN bzw. N{ SKBl nioht | miﬂ

chiluss gemaea
nttprecheﬁdeﬁ

]

der bel VDI uebereinstimmt.
.+ Die Zuordnung der.Signalzustaende igt mit
~ qn = 15 cee 25 mA
' MO = @ ... 3 mA | |
festgelegt 4" hedeutet auch Ruhezustand. 1 l ' ' i ;' -
Fuer .ie Informationsuebertragung koennen durch ?rogrpmmderrng-. .
folgende Formate gewaehlt werden: , _ L

-
-

! .

1 Startbit / 5v7v8 Datenbit /-0Ov1 9aritaetsbit / 4?1 Svi Stop%b%‘
0" ddddd dd d . § . | .
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N i '
._Hgﬁlﬁx : m&ximal 500 m Kabelweg kann die Date ucbartragung ‘mit Ge-
‘ 'iﬁ!aq yindigkeiten bis 9600 Baud erfolgen.; Uebertragungen ucber
w, Y-l gTgessere. Entfernungen sind nur béi. proporijionaler .Verringerung
1. dex’ Gemchwindigkeit moeglich. Die Konstantntromstufan der ASP_
A7 lassen Séhleifenwiderstaende bils. 300 Ohm zZu.| - S
L MEtl dem Signal/ TESTI kann fuex A §P—interne estzwecke dié Datent
S ' trecke abgesch&ltetﬁwerden. Fﬁer den Testfall wir
, bindung der Signale TDSS.und RDSS | erreicht. Puer\
"qll der auch nacH jedem Ruccksétzen erreicht wird,| --
ertorderlich (Siehe auch -Abschnitt 3.1.1.1) S
"Interner 1est“ kommt es 1n der -Sendeschleife "zu:
erbrechung (BREAH). |
: des 25—poligen Stecﬂverhindera?fuer das IPSS uurdc1,
folgt ‘e tgelegt: ‘ e ,’f".| {

=

5finne>ﬁ | l' T e L R U O BT | B
l 7 - 4 *_v‘ - — - }'—-_ﬂ-}*-—ﬂ--\--wi-ub-m.—-.w_.”
\\13 1 12 i LR T L A - % BoL s b } i .
NS s ﬁ 23122 )21 1.20 1 19.1 18 170 16’!)15 PN |
o] ) B L ot SR I
g Si [ : i C i_- o 1 Isp+ 1 - 1 150 l mm- !
{fg{‘."Bildf3s4:. elesunghétéckferéindef IFSS,

3 BLS 25~pklig yon vor

13.1.3. Seriell-Interface~Steuerung (32, IPSS e

[
! - 3 . s - ! * o
R ) . " !

oo

{
i

‘S die Steuerung der¥ beiden sérko&len‘lnt*rf&cen (B2 und Ikuub
: den ein [Schaltkreis fuer seriellé Zin-und| Auogabe (SIf) U 056,
- .. Zaehlér~/Zeitgeber~ Schaltikreis (CTC) U| 857 und ein Hegistelr
. 175 fuerxn die. xeatsteuerﬂignale aingesetgt {aiehe B1ld 3.5), .
; Waghrend der Q“C die- Hebewtrag;ngswlaftc zufr Verfuegung - atellt,
uellt er |SIO umfangreiche\&ufgaben fuer die ﬁﬁfnc‘"cﬂ RYELEN

d ch“orc ,"»ﬁlhﬁu%?‘”dbaf| $irc M upﬁzufraun 1gt ’ia-ParalleT—j

¥ ‘ teuer— umd'
Status-Leltl _g n zur e"fuegunb geat elltJ U nlle fler 52 benoa—
*ﬁierenfzw rgennen, sind|Steuer- und ’ Statua— o

Leitungen eider 310- Kanaele (A und B) sowfr ‘die ﬁuﬂga&nge, dea
Teststeuerrpgisiters dem’ Interf*’e S2 wie foligt augeordnet. : }.A
Signalbezeichnung S10 - Signalpjanc o B2 - j
S _ :Anschlussg in A‘Wf A Leituugs—hy
| Sendepuffo derung - . RTSA T-RTI0§ L e 105 -
b Sendeherei sehaflt ‘ CTSA - CT™MOof 7. <~ 106 j
" 'DUeE betriébsbereit = CTEB - CT107 /<= _ 107 L
. - -DBE® bétriebsbereit . DTRA oMoyl -» 108,
; Buplan saignalpegel . DCHA . De1oy 1T <= 100, -
. Testzustand IChE R vA BV SR 442 .
: . Perne| Yestichleife -\ - von TEST -> 140 g
1. - - Kahe |Te suschleifd /7 DL 175 - TESTY - 14y
B P . Lo ' t P ’ 5!
T , i ! | SO
itk ' \E 5 ' { i ff 1.556.7005%90.8/97 .
K R ! P | o | C




! ; R N 8 R
S ] . R IR
 Module MMS 46/ - Tl iasp kB0
. ASP-interner el iy J 17 S
"~ Bus i 7y _I . : : <~— RDSZ -
O | e-—-Tesk o
. /RESET & e | - 1 <-—=RCSE ., .
CL /ML > | K S B
/RD 7 eme> | | -e=-% RTSD5 -
/10RQ —_— R S— L [, 13
o Ce— ] “ : “ wem> DTMOB - ]
o I s10 - | = === DC109 . . .
Do | o . s N T sy -
.ure © &=man> | U- 856 | -~ <=~ CT407 . - . -
D7 -~ 1 ‘ | . €==w 72142
o] — B 1. L A
A1 e b e PRSTH T
R V- S o , | —e> TESTF. -
' _ o ¢ DL- 175 . r | -—=> TESTI | o
- /CSSIQ  © ———>! | - N e
- JESCTE ——m> ] "l L ==3 PDSS T
/T2 - ] . | ©  <-— RDSS ~ (IFSS)".
Y , I ] A <"‘".'"+"f“' < . : o
IN? e | T | - | RTCIPSE .
_JEISIO  "———>i | K2 T T R
I1E0SIO et ere - EEE . -
. IBICTC —=> | g 857 - R '
- IBOCTC - em—i | S ZK1 :- - m—=> TAKTL
. SN ' SR

co N R S
- Bfld 3.5:  -Funktionsblock Seriell-Inteérface~Steuerung

~

' Die Daten~ und diaéT&ﬁt—Laitungéh des SIO- Kahals;A sinﬁ'dQMTESé

und die des Kanaled B dem IPSS zugeordnet :.- :

Signalbezeichnhng 7 SI0 - Signalname S2-~ bzw. IPSS-.
- o - Anschluss  in ASP ' Signalname .
Sendedaten S2 | -- TxDA- TDS2 . -> 1p3 .

- Bmpfangsdaten 52 - RxDA  RDS2  <- - 10k
Bendeaciirittakt S2¢ - TxCA - TC52. - &~ 114

> Empfangsschrittakt S2 = AxCA- RCS2 . %= 415 -

' Sendeddten IPSS - ° T™DB . T8 ->  SD¥;SD-

 Empfangsdaten IFSS. - -  RxDB RDSS “<~- BD+,BDZ . 1

Uebertragungstakt IPSS < RxTxCB RTCIFSS . =<— -7

Démit.aigd fuer den SI®- Kanal,4'&hterhHinzuzibhungﬁﬁérfingagabe- ‘
, hen Status-Leitungen des Kanals B alle im- 510, - programmierbaren)

i

synchronen und asynchromen Eétriebsarten bei.ﬂ;tzung,d¢r.im~ 810" -
tf .

, enthaltenen ' Unterstuetzungen -fuér Daten-Ueber
fuer das Interface S2 anwendbar. . v

‘Puer den S5I0- ¥anal B kommen, Zur Steuerung deaLI?Ssﬂpuffnb;héhrd—,

*ne Betricbszrten in Frage. .

Die Schrittakte fucr die seriellen ﬁ&touucbertragﬁngeh werden vom '

".CTC-Khnai 1 (Zettkanal 1, 2K 1} fuer:52 . und vom CTC~Kanal - 2
(ZK -2) fuer IP5S zur Verfuegung gestellt. .Durch Programmierung

von. CTC und S5I0 koennen -verschiedeng D&tgn-Ueberfr@sung:aﬁatqn“‘

celngestellt werden.

- »
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Raohngracitig werden die beiden Interface— Steue nchaltkreiseJSLp%

und CTC und .das Teststeuerregister an.den ASP-internen  Bus _'

angeachlossen. Er wird von den Punktionsbloecken Bus-Anpassung,
‘Interrupt—Stéuerung und Adreasierung gebildet und auch zum . Be—_
treiben der Interface~ Steuerung fuer IPSP genutzt. Qh -
-Kit den: Adreaaleitungen A1 und A2 erfolgt die interne dregssie~
CPUNg der. Daten—, -Steuer— und.Zeit-Kanaele. Hit den~ Interrupt-
;Fruigabe-ﬁignalen IBI und IBO- werden die Schaltkreise SI0, C7C
und PI0.:in eine ASP-interne. Interrupt-Prioritaetshette eingeord—
" net. Der Peripherie-Takt C wird durch vierfache Teilung aus dem

 Syatemtakt /CCLE gewonnen und den Schaltkreisen uebeﬂﬂvoneinander o

\entkoppclte Leitungon zugofuehrt._. ,

- # .
' '! , ) .

_ B - . . e

03 1.4, Interfaoe IFuP (PARALLEL)

In dieaam-Abschnitt wird die Realisierung dcn Interfac& IPSP ent-
aprechend folgender Abgrencung beschr jeben (siehe ! tromlaufplun)

Signalname in ASP RS s Signalname IPSP
_ Steckverbinder X5
S0SP ————> © /50 o
) ' : AQSP? . N ~ KO
ST SCRDY ———> T /SC
- -~ ACOSP T Cm——— oY /AC .
.. bBO...DB7 —— ‘/DO.../D? /UPO~

S153P...55S5P ——— /81.../8%
A181...A451 : <-'3‘ ‘/A1.../Ah

.Dag Inter;ace-IQSP ntellt ein vereinheitlichtes HUebertrayungs- -
-und Signalsystem zwischen Z/A- Geraeten und Anaschluas~Steuerungen
. von Rechhiern. bei. sternfoermigem Anschlusk und mit paralieler

Datenuebertragung dar Alg Standardisierungs-liaterial wird in

.KROS-R 5005 auf das Wit HRAE Yuer R7 '29-80 verwiecsen, wobei fuds

verschiedene Ge*aetezlaaaen speuielle Festlegungen- = getroffen:

wurden. - . )

‘Auf der ASP wird nur ein Aaasabeﬂanal deg IPSP realdsiert, der .

vorwiegend fuer den Anschluss elnes alpha-numerischen Druckers

vorgeschen ist. ‘Durch Programmierung und Umschaltungen ist - dia’

ASP soweit variierbar, dass auch andere IPSP - ﬁusg&bagernete’

. betrieben werden koennen. Die Unterschiede liegen dabei in der
" Besdeutung, der Anzahl und. den Gueltigkeita—-Zeitpunkten:  der
. Steuer— und Status—Signal&._' o .
Die verwendeten Signale des IFSP-Au;; be—Kanaln-Haben folglende
Bedeutung. . o o

80 oende“ (Rechner nit ASP) betriebmbereit
AO Bmpfaenger (Druclser) beétricbsberett:
~ 3C ~ Sender-Stecuersignal
v~ LAC Bmpfrenger-Steueraignal :
"D0...07 Datenleitungen Cniederwertig) 1)
DPQ " Paritaetsbit (deg niede"weruigen'ﬁyteu)

Ergaenzung erfolgt auf ungerade Paritaet . ‘
51...55 Status—/Steuer—LaitUngqn dec Senders . - ¢

) . B

16 % . | T 1.56.700590.8797
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-

~Fueerrucker—Anaah1uaa silt' T ) ' : |
Paritaetskontrolle vorhanden (aynchron zu SC) ?

: 81 :
- " 52 : Ruecksetzen des Ceraectes (asynchron) .- -
3 . 83 : Pormatsteuerung \ Drucklormat L *2)
L ..~ . 84 : Positionssteuerung/” (synchron Zy uc) { o
ot 85" : Druckverbot ({asynchron) ' )

~ Al...AbL Statun—Leitungan des Bmpfaengars T
' - Fuer Drucker gilt: . x3)
A1 : Paritaetsfehler (uyn hron mit AC) - . 7 ..
A2 : Geraetefehler - ayncgron mit AC) T .
T . “A3 :-Puffer riicht leer (asynchron) ° :
- L AL s Datentraeser—ﬂnde (asynchron) -
*1) . Das 8. Da+enbit (37) wird nur bei Geraeten mit:.
T ?gk_ Positionagsteéuerung bei Stellenzahl - >128 . bqnutzt
L Bei "EIN" gelten D0...D7 als ateuerinformation
*3)  Auf der ASP 1ot mittels Umgchalter cinstellbar, ob
. ein Statuassignal asynchron gueltig 1atf oder aynchron T
'mi* AC uebernommen werdén muss. '

Ter Datenauctauncn erfﬁlgt bein I?SP "Ahfragen Antwort—
Bet=leb". Das eitdiagranm 1st in Bild 3. 6 dargeatellt. ‘

Der in diescem Abschnitt behandelte - achaltungsteil zur Bildung dep--
IFSP dient vorwiegend der. elektrigchen Anpaauung. Als  Treibei
werden  Sehalilivefse (3N 7406 wit of fenem. Xolleltor und- 40 . mA
Belastbarkeit und als- EBmpfaenger Schaltkreise. SH  74LS14
‘(uchnitt-x rigger) eingesetzt. Aul der Empfangeseite wird ausser-
dem - éine Anpassung mit dem Wellenwiderstand des Kabels gefordert— -
(180 Ohm an +SY, 390 Ohm an ilange).  Die "Datensignale  DEO...DB7
werden vor dem Anlegen an die Treiber mit efnem -8chaltkreis
D38B8286 verstaerkt, -um daraus mit einen Schaltkrois - 8N 74180 nooh
das Pdritaetabit DPO bilden zu koennen.’ . Coe

/ - ’ N . B - : - 1
S L T
16" o """Eﬁﬁi‘iéﬁé&f”ﬁeirieﬁsﬁEEEI’E"""""'._"n’ |
Ae o ImEETDAREATNI___ T . - TttTTTo
5¢ B IDIEIERRNELETI___ . o - 7
D.  (Daten) - - e DU ~
. 8. {Steueprinf.) . |7ITr " TTe . .
© k. (Status)/"TT7" by, okttt Wi kit v

(syn./aaynl)

!

- A h

Bild 3.6: Zeitdiagrumm IPS P / Auagahe

[ s . -' - . - B - . ] - ‘_ . ) s
. / . . . . . - - “ Lo

. +1.56.700590.8/97 > S L A
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- 'Die Statusaignale A1...Ah koennen wahlweise (Umachalter ruer e~
. ‘desi ‘Signal) direkt weiter verweridet (asynehron) oder mit dem RBin~

aghalten des Steuersignals AC zwischengespeichert (asynchron}) wer-

" dén. ‘Damit ist-eine Anpassung an die Bedingungen varschiedcner'

Geraeteklasaen mit IFSP moeglich.

Die Bedingungen, dass die Steuersignale (AC SG) nur;— ueltig

" sind, ' wenn die Bereitschaftssignale (A0, ' S0) ak¥iv (EIN) sind,
unid - . die Steuersignale sich nur abwcchse}nd "aendern duerfen,

'anuehrt zu den Verknuepfungen
=~ AC * A0 = ACOSP . als interneés Emp{aenger—SteuersignaI und o

- "SCRDY * ACOSP = S( als internes Sender-Steuersignal
' ' ) S L L L ‘liUHDII )

'Daa' Bereitsohaftaaignal SO wird nach demn Spannungswﬂinschalten‘

der ASP zwangsweise inaktiv (AUS) gcschaltet und kann duroh Pro~
. gramm eingeschaltet werden.

.Der . Bereitschaftszustand der-ASP wird entsprechend uignul uO und |
‘der des Geraetes entsprechend A0 auf der ASP - fuexr Pruef- und

~ Tentzwecke optisch (Leﬂchtdioden) angezeigt

_73.f.51 Parallel::ntérface-Steuerung ‘;PSPZ?

Die Steuerung des IFSP wifd bei der-KSP'im wepsentlichen von eincm

Schaltkreis fuer parallele Ein-- und Ausgabe (PIO) U.855 D vorge-
nommen. Bin zusaetzlicher Rezister-Schaltkreis DS 8282 wird fuer
die Ausgabe der Steuer— bzw. Statusinformationen (S1-5%) benutzt.

"Dpbei werden. die Signale $1...55 den Datenleitungen -D1...D5
zugeordng%. Diese Steuer— und Statusinformationenfmuennen vor den
- zugehoerigen Interface-Daten auugegeben werden und blcibe bis

zu einer erforderlichen Veraenderung wirksam.

.Die 8 Datenbit des IFSP werden ueber den Kanal. B' des PIQ nuugg&e—
ben, .der dafuer in der Betriebsart "Byte—Ausgabe" (Modus 0) be~
trieben wird. Die Quittierungo-Signale /STROBE-und READY dicues

. Kanals werden den Interface—Steuersignalen -FACOSP und SCRDY zu-

geordnet. Damit zeigt RBADY =/SCRDY ~-> High die Gueltipgkeit der
‘4m Ausgaberegister (Kanal B) stehenden Daten on und mit der Sig-
nalflanke /ACOSP = /STROBE ---> High quittiert das _.angeschlosaene
- Gerast die Uebernahme der Daten, wobei im PIO ein, Interrupt aus-
geloest wird. Andergrseits wird mit dem Ucbergang /ACOSP ——> Low

_dfe Bereitachaft zur Ucbernahme neuer Daten angezeigt. Da diese,

Signalflanke ueber den Bingang /STROBE des PIO.aber keine Wirkung
. hervorruft, wird das Signel ACOSP zusammen mit den PEmpfaenger—
~Statussignalen AOSP,A1ST,...A48T dem PI0O- Kanal A zur Auswertung

- zugefuehrt. Auaaerdem wird fuer ‘Pruefzwecke das Paritaetsbit NIPD
. auf _einen Bingang dieses Kanals gelegt. .Die Auawertung . dieser:

Signale kann ‘in den Betriebsarten INTBRRUPT oder POLLING erfol-

gen.’ Ein Bit des Karizls A wird fuer die Ausgabe dés Sender— .
- Bereitschafts-Signals SO0SP benocetigt. Der PIO - A -~ Hanal muss -

‘somit 1n der Betriebsart "Bit-Ein-Ausgabe” (Hodus 3) arbeiten,
die- Signale werden wie folgt "ugeordnet‘ .

.

48 - - | 1.56.700590.8/97
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PIOrfAO 2 : .Empfaenger-Bereitschaft  AOSP = =
. TAT . L f i Emplaenger-Statussignal “A1ST: L
- . "!AQ : : Empfaenger—-Statussignal  A2ST

. 0T ‘/AB H : Empfaenger-Statussignal A3ST -
. ) AL o : Dmpfaenger—-Statussignal .A4ST -
1 AS : : Bmpfaenger-Steuersignal ACOSP -

/ A6 : Paritaetsbit  DPO el T

N AT : Sender-Bereitschaft /80SP-_ .\

- Rechnergdeitig wird die IPSP-Steuerung an den ASP~internen Bus an~
' .T'geachlo#sen,'-der von den Punktionsbloecken Bus-Anpassung, Inter-
: rupt-Gteuerung und Adressierung gebildet und auch zum Betreiben’
der Serjellen Interface~Steuerung genutzt. wird. (Bild 3.7) -

ASP-interner Bus : _ [ToTTEETe TeTTEEemE | - "<—— "AQSP
o S S | - - ] . <= A1ST
. /REBSET  ~=e> | | <=~ AZST.
S —> I . | <——  A38T
.. ./RD — l A1 <=s” ABST
. fIORQ- . ———> I ! <—— _AQOSP .
c - R | [ <=~ "DPO '
|- t PIO lo --> S50SP
-0 I N Lo
e <===> [ U 855 |-~ ~~> . SCRDY
197 | l | ~-> . DBO'
SO S : | | -=>  DB1
N —_— | 2> DB2
S Y i ' ' —-> DB3.
T - "B . | > ‘DB
{0 /0SPI0 —-> | T | —-> DB5
{ 7mGP - —— ol : l --> DB6 -
f ' l | |"©  —~» DB7.:
[ Iue - { .-ﬁ __________ }o <~ ACOS
,/. TEIPIO ———> | B - t -=> S1SP
-] IS0 - eem | Ds8282 . | > S2SP
: /- t |  -—> S35p
| l | . =<> S4SP. .-
- : ; > S53P
/ g .

/ o ﬁild BA?:- '?unktiongblock,Inte#?ace~$#éuerung IRSP

. - \- : . ' ’ N L
T/ Sine Besonderheit beim Anschluss des PIO ist die Bildung seines
. Ruockabtz~Signahs..Da der PIO" keinon Bingang fuer /RRSET beaitzt,
[ wird ein Rueckbetzen uebeér die-Verlaengerung des /M1-Signals bet
© 7/ . inaktiven GSignalen /RD (Lesézyklus) und /IORQ " (B/A~Anfordering)
| 7 ongewandet:  JRESET » /U1 = 1pe0. LR
Zum Betreiben des IFSP bengetigt die. "Interface-Steuerung’ eine -
Adressc fuer das Register zur Steucrwert-Ausgabe (/RGP) und eine
fuer die Anwahl des PIO (/CSPIO), sowie die beiden Adress-Signale
A1 und A2 zur internen Adressicrung der PIO~-Kanaele. .. _
1t den Interrupt-~Freigabe—Signalen IRI und IEQ kann der PI0O  in°
die ASP—-interne Interrupt—Prioritaetn—Kbtte.eingeordnet werdermn. ’

—
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-

: 3{1:6;- : Adressieruﬁk
Puer.. d;e ASP koennen aus dem B/A— Adresabereich der ZVE die. be—
noetigten Adressen mittels Wickelbruecken. ausgewaehlt werden.- Aus -
- dem ‘hpeherwertigen Adressbereich AS...AF wird fuer die. ASP vor-
zugswelse der Bereich 03 (Hex, ) empfohlen. :Aus dem niederwerti-
“gem Adressbereich - werden die Bits AS5...A7 fuexr die Baugruppen~

‘IAdregBierhn verwendet und fuer die ASP vorzugsweise als jeweils
0 empfohlen.- Aus den-Adressbits A1...A4 werden die - ASP-internen -
-Kanaladressen gebildet. Fuer spezielle -Anwendungen wird ueber die )
zusaetZliche Auawertung des Adressbits AQ erreicht,  dass  beim . . ..
"Lesen .der geraden Adrgssen (..01,..03,..05,..07) stets der Wert

z 00 gelesen! wird und eine Ausgabe zuf diese Adressen ohne. Wirkung;”
bleibt. Der . Zugriff auf diesen Adresabereich wird mit dem Quit~
- tungssignal ./XACK abgeschlosaen.

“Die fuer AS5...AF vorzugswelsge’ empiohlenen Adresswerte warden. bni -
der Produktion des Héduls als Standardwert eingestellt und. sind =
fuer die dynamische und stafische Pruefung erforderlich. . .
Die interne Adresaierung (gerade Adresaen) wurde wie folgt fest~ .

gelegt

—_—

_' A?T'As A5 1 A4

-

LW

a-
-,m I

e 23

-~
=1

“AO : Verwendung .
0 o 0 0 -0  Kommando "gI" '(Enable IHT)
0 .0 ¢ 4 - 0 Xommando "RETIW"
S 0. 0 1. 0 0 Test-Ko mandb "TE“
C Ny 0 0 1 1___0_ /RGP ' [
~g. 0 0 0 1 o 00 /CSPIO,JKanal A, Da»eh
ST 0 t 7 6. A 0 /CSPIO,f Kanal B, Daten
) 0.1 1 0. 0 /CSPIO, Kanal A, Steuerwort
01 1 1 0__ /CSPID, Kanal B, Steuerwort -
170 0 0 0 /escic, ZK o = |
1t 0 Yo 1 - 0 /CSCTC,. 2K 1
1 0 .1 0, o /CSCTC, 2K 2
1 0 11 __ 0 /CSCTC, 2z2K 3 '
1 t7 0°. 0 ., 0 -/CSSI0, Kanal A, Daten
T 1. 0 1 0 /C38SI0, Kanal. B,*Daten g -
= 1 1. i 0 0 /CSSIO0, Kanal A, ‘Steuerwvort
| 1 A 1 0 /CSSIO, Kanal B,s8tederwort
! - - l ‘_‘ B - - ; "“_--' . - 7 "' - - - v - F:a‘%'
1 - ATLUAL l - A3...A0 ] O

Bild 3 8 Interne Adressierung der CASP K 8071

‘Damit werden ‘die E/A—Adressen ‘wie folgt den B/A-Kanaglen augéord—
‘net  (Adressen hexadezimal, fentsp“echend Sthvdardfeatlegung)

IPSS Datenkanal . 03 1A
. ' Steuer*/otatuaéfanal 03 1B
T Zeitkansal . 03 .14
S2.° ¢  Datenkanal . 0318 ,
: ' Steuer—/Status—Fanaele 03 1C, . 03 1B ., -

Zeitkanal : _ 03 12

B -

50 - e . 1,56.700590.8/97



Module HHS 16 .
JIPSP ¢.  Datenkanal
o - Steyerkanaele
. Statuskanal

S ASP K 8074
o3 da - .
03 06, -.03:08
03 08 - L

Steuerkanaele 1pterﬁ y 031ﬂ6,:g GB.%E-r".
. _ . ) K : | : - : - j‘- 3 ; ‘I' .} ’ _ :.
Frei verfuegbar sind die beiden Zeitkanaele . - N
' s ; CTC~ZK ¢ : .+ 03 10 -y ~?f#;”
CTC~ZK 3 : 03 16. - -~ ‘ T

'Die beiden Adressen _03 00 und 03
" bel Interruptarbeit verwendet und 4
‘der . Testzustaende fuer den seriell
“Abschnitt 3.1.1,.1) . IR

Die MHS—1GeBuSGIdreSSIeitungeh.werd

92 werden fder Steuefzﬁééké
ie Adresse 0304 zum Bingtellen
en ‘Teil der ASP. (Slehe auch .

eh ueber _TreiibéréSchéxltkrefse'rj

/DS 8287 .auf die ASP gefuehrt. Der Vergleich mit der ueber Wickel-

verbindungen eingestellten ASP-Adre
Vergleicher—Schaltkreisen SN 74L385
gebnis wird das Signal ASPAD aktiv
"ASP~internen "Adressen werden bei L

sse erfolgt mittels ~A=~Bit—
.  .Bei positivem Vergleichser—
iert. Puer die Dekddierung dér

egse— oder Schneibzy&len“ ASPAD

und A1...A4 sowle das interne Steliersignal /ICBQ-‘dQﬁ,_Dpkodér-;iw

Schaltkreisen DS 8205 zugefuehrt.—

Wenn " die. ASP im Interrupt-Betrieb
‘Adresse dekodiert werden. Im Interr

- wird  ueber die-Adreaaleitungen, AA
'+ Interrupt-Anforderung (die ASP ist
- ruptquelle) - anerkannt und damit
. ‘Adresse .ist auf der ASP mit Wickelv

dardwert:0,1,1). ~ Bei positivenm Ver
Vergleicher—ScQaltkreis SN 74158% 4

3.ﬁ.7.‘ " Bus - Anpassung

/

3.1.7.1. Interrupt — Schaltungen

pine Anpassung  der Arbeitsweise
Pteuer-Schaltkreise (SIO, PID, CTC)
erforderlich. - o '
Die Interrupt-Anmeldeleitungen werd
sammengefasst. Das -Durchschalten
. Anforderung auf den !IMS 16-Bus mus
intern hocherpriorisierte Anmeldung
ein_ Interrupt - behandelt wird. Er
durch ein Kommando "RETI" -(Rueckke
in. Kommando zur Interrupt-Preigab

os .werden durch Entschluésselung
er "EI" und 03 02 fuer "RETI"
ese Adressen gewonnen. ]
sserdem muss der Zustand der ASP-
rXaltén .bleiben,” waehrend wein.
I

uch wenn die /INT-Léitung bereits

!'i\: ' :
1.56.700590.8797

t

- - vy - 2
arbeitet, mﬁBs;eiﬁe \weiteré-f

upt-Anerkennungs—-Zykius (INTA)

» + A9,  AB " angegebehn, - welche-
fuér die ZVE e i n e  Inter— .
bearbeitet wird. Auch ‘diese
erbindungen einstellbar (Stan-~ -
gleichgeérgebnis wird von einem.
as Signal ASPINTAD ‘aktiviert. .

N N . . 1%
K » ' !
= B

-

A

_'Fﬁer die Anmeldung und Bearbeitﬁng ﬁgq,Idterrupt§ i§tn$ﬁf der ASP"

der . "eingesetzten Peripherfe- -
an die Bedingungen-des MMS 16,

en zu einer Sammelleitung * zu~
einer ASP~internen Interrupht- -
S- sperrbar sein, damit keine
auf” den Bua gelangt, waehrend
st .mit Beenden dieser . Routind .,
hr. vom Interrupt) oder :durch
e "EI" (Bnable Interrupt) kann

‘§ie ASP einen neuen Interrupt bei der ZVB anmelden. Diese.Komman—- .

der "E/A-Adressen (Hekx:) 03 00 -

durch eine PseudgwAusgabe'ﬂahky,,

Intérrupthéifung*auf'aémf Bﬁé ™
Interrupt-Anerkennungs~Zyklus

NTA) Iaeuft. - Somit muss eine Neuanmeldung verhindert werden,.

wieder ilnaktiv st \bzw%‘%;nz

: | o -i:::

. 1
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| ASP X 8071 | - | ﬁ S .. Hodule mms 16

aktiver - /INT~Zustand muss bis Ende. des . INTA—Zyklus_,erhalten -
bleiben.’ Diese Forderungen weérdeh- durgh Iogische- Verknuepfungen .
Bntspredhend Bild 3.9 erfuéllt. . '
Der INTA-Zyklus  im- MMS 16 besteht aus- 2 - Zyklen mit aktivem :
~. /INTA-Signal. Brst mit.dém zweiten INTA wird auf den Adressbitsg‘
‘ '—AA,AQ A8 angegebenl welch§ Enterrupt-Anmeldung bearbeitet wezFden
scll, d.h.; welche Interrupt-Quelle-ihren Interrupt- qutér ausge— -
ben soll Das Ergebnis diesSer. Adressdekodieérung -€Signal ASPINTAD)
‘ - und die gleichzﬂitige Dekodierung des 2.RNTA- ~Zyklus fuehren in~ -
" . folge aktivem INTAD -ueber- das'ﬂihroprogr Steuexwerk zur Bil-
"+ dung - eines Vektor-Freigabe- nals.:(/IVEK)}.® Nach Ausgabe des
"t Interrupt—Vektors wird der INPA-Zyklus. durch Ausgabe des .Quit~
| tungssignals /XACK auf den NS~ S-éus beendet. _ L

: : : 2]
e [ &5 R I T A 2R e T gmr é'/
o e N G 1 U.o==] NB-=—=] U o0-+05 I-wi-N O=——=2"
. S8IQ,PIO0___ | +— | I A PR B =0 P A R B I(ﬂws— .
. .eTC . _ b P i. b PP o
- U b et M IR ERS TS
2 S - | | . Uo——~0R ' o.-
B o achun U R DR it ot
o MRETIM L B l==0S b= . v} TS ST .
. Ommmeee| ] L o N T IRV
CLaTmiTe T ¢ pR | W “ -\
“ (’0- I 'I | | L '{'—""'"“""“"""'-""""( IlfTA‘ 'ij{'j T
JINTAD | U?éfroﬁ- o ‘ rsperren |
fm—i_ B |_ I o - R . e
BILD' 3.9: INT h”knpassungg~_gl A PN
« o T L © L UtINTA
- /I0RD om—m—————m R I R } Isperren
/TOUR c—-——-—-—l U §mm—mmereee—08 | =™ I
S YINIT ommemee—— - -} pameaet o N - I
. ' : o | I FF | /™ ! x
0 JIHTA ommbm———] N o———=X|-wxic |7 (. | . x g
g S I P I "oR o=+ | by >
L I - b ... oy -
. - T e A
. s - ——- o cumentl BT EES B l i} _ =
o o ) L e e B B PR T
. . ‘ e B U '
S AV B 1 P o,
et !Adressen~l 1 %es o [
AB. A kE=> B Lt B R 2 I
i , ' . {Auswert g [ - | PP | : o
: NI - Bansatad 14 | JINTAD b
B ] "i:-""':-OR k2bs / - | —
i - | A l N . B ¢
- i ‘ b 2nad —r— - 2 —_— - :
) bild 3.10: INTA -~ Zyklus-Zaehlung . _ !
L .. ‘ A . . . - o - ';\ .o }
- | ~ - 1.56.700590.8/97
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AS?K B074

s

<

o - Bei Ausgabe des Interrupt Vektors an- die ZVE wirﬂidieser aus Sysﬂ wg

. temgruenden um 2 ‘Bit versechoben.
~entfallen, die so~frei gewordenen béiden_hoehe
"’ nen durch Wickel?erbindungen festgelegt werdgn g

z

Die . beiden nigderwertigsten’ Bit-.
gwbrtiggn Bit koenﬂ. .

-

Vektoradressregister

-\

¥6 V5 V4 X3- 1.
CTC . [-'V7?2" VE-¥5 V&' V3, X2., X1:Q+ds
PIO-- | V7 V6 ivs VA V3. V2 W10 b

TsI0 b V7 X2 X1 foawa

.-Die

. Vektoradresse - ,
nach Veﬂ%chiebung . ‘ hsp : N B

ASP—lnte T™ne Interrupt Prlorixaetskette fuer dig

R o, . B
“ -— - - T Ly

Oy 1 ff ] ’ur.;TW

AN “ e VT TR IR 2

| V7 vs vs vu 3 “vo x1u~

O 1¥ - - . .

Peripherie~i'f

Steuer~Schaltkreise wird stzndardinaessig: ueber'Uickelverbindﬂngen g:

.auf. die. Reihenaolge 2
' "EIN“ —> IEISIDxIEOSIO-—> IEICLGxIEOCTC => IBIPIO&IEOPIO _f?

TaktHC
MH'jKdressent
MPS—Déten

'HPS‘ <Augaenge’

Bild 3. 14 fakt-‘Diagramm fuer Hlkro—Programm—Steuerwerk I-”:i 

; T"f":x*‘“HPS'-:'zafééééﬁ‘?‘*“*-“'1‘7‘-"‘4"':&':1“',;‘_;:-’"“

SI0 — CTCY~ PI0- ‘eingestellt: .

¥
i

“ e St e : L"
--'—'7:"i'x-—""“ﬁﬁsfl-ﬁaféﬁw‘ ----- TR SR
. o<—_> I‘IPS-ZusTiffS Ze'i't -r . » s U R --‘;

ﬂPo—AdreSSEn

_“'ff'??'f"f""HPSH "'fX'"Eﬁéééﬁéééiéﬁéiéﬁff"7’57 -

T —— /T e . .:._" . ." . ‘L
Steuerslgnal—Ausgabe _ ~¢f”,a!f’ R

X4

e e

3 1] I“E .

e ——

. Puer die Anpassung der AﬂP—lntern einen Bus bilde den Signale -ZUm -
" Betreiben- der Peripﬁerie~8teuer—Schaltkreise U.8E

Ulkro Programmks euerwerP S f;ﬁfivfm_ .

£
5

5/PI0, U 856/S10 .

und ‘U 857/CTC an . den HMHS+~16-Bus wird ein Hiquprogrammrsteuerwerk;73

(MPSY) benutzt.

se-)aZyklon und die RETI- -Steuerung der ZVE in'ASP-interne Steper=" .

- Damit werden Lese—, Schreit= und INTA (Vektorle—

folgen- umgesetzt Folgende Signale sind vom HPSW zZu- steuern'”_ T

. RN
. "Rep M
~_ . R3u .
~ R&H /
- XACK.
MAM
IORQU
RDI
. ED4DN -
CSED4D
ACSDATH
- /TVEX

| 1.56.700590.8/97 . » . I

(—>max,

* == Einschalten des. Treibers fuer Datenleitunéen

'Signale zur Rueckfuehrung ,:,gﬁggw

auf -die 4 niederwertigen Adressleitungen R
des Hikroprogramm-Speichers (MPS). . : -+ 3
16 Mikroprogramm-Schritte) . [, - . -
/XACK. auf HMS-16-Bus ST T T i
AN Steuersignale - _ /™~ . =odte
/iORQ f=> fuer N
/RD /  SI0,RI0,CTC S
Umschaltung der RETI-Kodés ED.und 4D
_Einschalten des Treibers fuer ED und® 4D

——
.....-....>
——l
——l>
—_—
—_—

-, Einschalten des Treibers fuer: Interruptvektor'
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Fuer die Steueruné den(ﬁoeherwertigen 4 Adressleitungen (von ins—

gesamt 8 Adressbits) des MPS werden folgende Signale benocetigt:

.4 WRAD. - Abgeléitet vom Bus-Signal JIOWC ¢Schreibzyklus)’
".RDAD - Abgeleitet wvom Eus<Signal JORC = (Lesezyklus).
" INTAD . 2: INTA*Signal\bei aktivem - ASP%NTAD (s1ehe 3.1. 5;5
RETIAD 'Komhando HETI“ (Siehe 3.1.6

T o /.

Di&_,Adress—Signale werden miftels Schaltkrei$en DL 175 ZWiscéen—

“gespeichert. Das HPSV muss synchron mit den- Pgriphenie—Steue“—
Schaltkretsén arbeiten und deshalb mit dem gléichen makg versorgt
werden. Da die Schaltkreise die Steuersignﬁ mit teigendér
Taktflanke _abtasten, muessen sie vom MPSYW mit der fallenden

Taktflanke . gur Verfuegung gestellt werden. Eas wird durch Zwi~°

schenspeichern der Signale in’ Regisfer—SchaItFreiﬁgn DL 175 mit.

N

~

. “/.

ASPKSW T T T egure s 6

/

-der fallenden Taktflanke erreicht. Die UPSW-Adressen - werden mit ;,’

'

.steigender Taktflanke uebernommen (Bild 3.11). Der Takt ¢ wird
&urch 4—fache Teilung aus dem Bus—laft gewonn¢n. . . .

A

T _ | _ Tm"i ﬁ . ’ .
" /IORC o———i— - 02 P SRR GRS S
iC o 0~ .

i _ R

I

|-
l y
i

o o I —===1" 1
3 /I0WC o——1— = ———=! 1 o ——{— 1 U g >
- — 1o , 7 B T R I r R
= T PO R SR R -
' SRl ] A s | ] JRACK T
o - ] U g—me————03 | [ N B 1 —*—-——;-
/IHWA B =D )T ey {1H8-156
) g e | I 6C—— |- TP § | AACKI "1
BT | B e LA PR .
- o e e =R pm——d=e——d——=| | /RETIAD
R D . 2:o3 S S S B B IR | A S S
5 [ e T e e B SR N B
- ’ o AE‘_"-;"' ‘ -.' _.(- - l i ‘!nBﬁI """""_‘ . .
e i -
~ R :+-f—-—1-——l l / SDATH -
oL T GHDAT| T omem e
Bild 3.12: Zyklus-Steuerung _ G e I PR

Q; das diL*o—P“ogramm ‘seinen Anfangszustand: waeder erreicht ha
N (/XKCHEI inaktiv). Dieses uignul_ﬂi_d‘?uer did Bildung der “ikro~
\-Programmﬂﬁdress—algnale WRAD, BRDAD, RETIA] und <dew— Freigabe-
* "Sighals fuer den Batenw—reibe“—qchcltbﬂeia qnd das /Bus—uignhl
/XACK bQHUbat (°1Id 3.12). . _ - . A
| . a T 4 I
- L8 . ) ! ) i.56.700590,8/§§

Zur systemrichtigen Anpas;unﬂ aller ulbnalaviele sind noeh Son-

_derschalfungen erforderlich. Es muss dafuer gesorgt werden, dass
uwnmittelbar- aufelnanderfulgende gleiche Zykldn von der ASP auch -
‘als -solche erkannt werden. Deshalb muas der [Zustand, daas die

‘Signale _ /IORC, /IOWC und /INTA inaktiv sinc,w-waehrend /XACKH
(ﬁSP-intern) nocb aktiv is?t, erkanht und gespeichert werden, bis

! H
/ LN
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- A*neitaweise s;nchron (s eiohen— oder bif—synchron) bder
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Eur Programmierhng der Interface~3teuerun5en- 1st dia enuue‘ld'

Kenntnis der “Heratellerangaben (Technische =Bcachr&1bung ‘der.

Sehaltkreise U 855 B (PI0); 18-85 D (ST0); N 85% D (CTC). vols -

. VBB PFunkwéri-Brfurt / Komblnat Hilrosléktronilk’ notwonélg.-ln die- . .
ser Dokumentatich werden nur Angabss’ gemacht, die den” npszicllan-j"

. Binsats dieser Schplikreise dm MHS-16-Modul AS” K8071. betreflon... -

Puer alleflnuerrupt~Bet“iebaarten zilt gnundﬂnatzlich, idasa alle
- Interrupt~Behandlunga~Routinen - HLE elnen Hommnundo “BB”I“ (P3iehé.
Abschnitt 3 1.6) ubgeachlosscn werden mueﬂsqn._ ' B R

1
g ! LT
- . 1] _-,.;

}_2 1. Programmierung der uoviellvlnteﬂfaccwuteuﬁrung ji.j. ,;3{

3 2 1.1.. Allgﬁmeiﬂc “j.n.-:eise. 1 - o - G e -
. I T

, t . . . N o . . - B !
f

- LT i f . -
Fuc“ die seriellcn Datenuebart"ngungen mu;s die' Intevface~8teu~? )
Iarunr bezueglich folgender Parameter programmiert wer&ﬂn ;

aagynchion

Datenformat 5,56,7 oder 7 Bit : :
atop—“itwLaenge in-Asynchronbetrieb 1, .5 oder 2 B t :
Paritaetsbit-Crzeugung /-Pruefung : Ja/n@in, -gorade/t s¢rade
‘Zrkennen von Paritgeto—, Ueberlauf-, ”ahmenfehlern o

- BRZAK .~ Brkennung wnd Erveugung
“Takteodl : Boudrate x1 bei Synchron~8etrieb - '

Baudrate x16, x32, xB4 bet Auynchr n~”etricb
uauc;ate (Uencrtragungctakte

. Stouerung der Tesimodi (siche ,ca*steueﬁrabi_ ter)

., Bteuerung von Daten—Uebertngungs~”1nrichtunben (BlaB)
Interne Zeichen~ und °1ag7ajnchroniaat10n - .

- 1-Leichen~ .oder 2-Zoichon+Synchronisstion ‘ ’
Adieza~Erkennung bei bitoynchronem Betrieb
Autonatisches Herausfiltern vom Synchronzeichen
OnC-Hods - im Synchronbetrieb (CRC-16.oder CRC~CGI”T)

. Lﬂtﬁrruyh—ﬁetriehsarten vder. Polling—Botrieb K3

. » |-“
A = - . R
| -

in. den. Schalthevison ;IO un* £7C ntehcu dnfuer “ﬂlEONd? > ;Bitﬁ o
aegiﬂtar “ur Vef?uegung )

= DA “ IR k

- H , !
e - ,." i

AAEP+0 T LEO. - Prei N S lBeuriobnurtan~5tou0rrogmuterl
-2 2T Teky g2(van) | ——> lzui‘koastantcnunnbiutor ST L
L+h K20 Takt IPSS - I L lVektor&drog_rﬁn istar (2 1
+8  ZK2 - Tred 7 ¢ ) <=mme ] Ve T, T
.-+8 DA 52 abe)
i bk IF
‘.56.700598 8797 .. - o - S 27

- - . - T 1
[ : - . . . 1 - .
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T e e s Fhodule WHS 16
1 L S R T s
Ao M\S W SKA SR >_ o s e e e
i +E aKB S2,IFS8/" ~>§. " . _ : SRR | A
f”‘.*ﬁff. 41 . / O 2 *‘ S PR S
‘ T Fommando I “Feiger 10T Tol “Statusregister O .
! ,lIntcrrupt—Sﬁauerreginuer S atntusregintar 1 l
/ : ’lVektor&iress-chister (B! )ial 124 - Statusregiater 2 1
( |Bopfaenger-Steuerregister {3} ' y - ’
| IBetriebsarten-Steuverreg. 4] L « Iemen
2 . . . |Sender—Steuerregister . {5] S = Schreiben ™
{"A' b .} SYHC /. Adresce 16) DK = Datenkanal '
o I J_SIHC / '"lag 171 SK qluﬁeuar/ﬂ%atua}anal
"{ AAS?} 310 (hexadaz ) fuer die seriellen Inta%faoes (a. ? 1 %
] i . v ,-'-.'i' ¥ R i
B Die SLatuq~ und Steuerrebizte“ (Lese- und Schrnibragistar} Derden
e ‘dabei ueber eine Jeigeradressierung mit 2 Befghlen erreichti:.
' 1 Binschreibern- einex Zeigeradresse Inwdas ﬁchrcibzapintuv 9._
N (Hicht gleichzeitig =it Fommando) . .
2. Logen bzw. .Schreiben: doe-mit dem & airer aur@aniarton Wu*A
| ' | .

| igiater (danach ntaht &eigcr wiedcr Muf a).

}"'r" Die D@
b7 laWyeaul die Pufferregister. §~
Di¢-leithanacle Q. .und 3 sind zur Brzeugung von a&ltinterMllﬁﬂ im

L - Interrupt%ﬁetrieb fred verluegbar. Die im Zeithanul 0 &iwgotrnge~
.. ne Veiktoradresse gilt aber als Grundwert uer olle & Zeik hanoele.

Vo 'Bbenno Bl t e8 fuer die lionacle des SI0 nur’ ein VektOWwAdruwn o
siater, d im 5I0-Karial B untergebiacht tht. . j

it d@n aﬁéageheaan‘ﬁ Adresoen verden 37 Roegistor @rreicht e

nflese-bzw.- chrdib-ﬂqerati@nen be"ichun uieh grundaaat"w'

!; | WGitc*hinFiﬂt dag ;eststeuerregds»er ein“usteJZQH,;.~ }

f; . .? 3 intar der aariell~Inturface- %cueghnh

f .- Tq&th&pﬂerrqﬁiute?:-Chdfgaéé 03 0&) _ .
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o -1 ﬂﬂ G‘ TESPL = Low no"malbuurieb ﬁeriulle Knvualn

- - | 1 2 ﬁiga Interner fest. (se“iclle ﬂatﬂn)

N\ pt. ey 82/ 18D Inakiiv o g

S B  Aktiv (Peﬂﬁe mcstnohleixu Elh)

Da ¢ .52/ 147 Tnaktiw -
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 Module HHS 16 . ASP 8071
, il: 13 1 2 . .
.. : . ' - \ .‘ __ ‘ - : - .‘
INT— SR + I P 0, - 0. Zeit~ " Rueck- 1 -
”reipabe (Zeit~ Vorteilor ' o konutnnte metpan '
. aeber) S - laden- L

Identifizicrt dms Betriebnarteanteuebregiatar

P
]
‘

S

Lwb

CBO 41
SHY 0 lanal zeehlt:
IR Zaehlung unterbrdchen, bis 2k oin erehen wurdm
Dz 0-  Bs folgt kefhe. Zéitkonstante (Zk) - »
' . Haechstes Steueryort fuer diesen” Knnal 1st aine &k .
- D% 0. Pa 16 Vorteiler fuer :Takt C e . :
Y P o= 256 Vorteiler fuer Takt ¢
L BB 0 - Betrieboart "Zeitgober', o
PR 1 . Betriebsart ™Znehler" | .
[ B7 © Interrupt des Kanals 5eaperrt (ThPtar euguhg)
.{ S Interrupt deg Khnala frei egeben nimefﬂut)
‘f_itionntanten-ﬁ Zlitkanaele 0,1.2 3
5T il nﬁﬂ' [ "bfa/' 153 I T B }
i ; RV EEE ' . =
ﬁcﬁ TCo mCS '?u4>| ?CB : TCE Lo TCH T Te0
00...7  Zoitkonstantd :255, (0 2.256) '
falls vorher tm‘Batriebsarten-ﬁteu&rwort DE w A
¥ R . : L e
- Vekﬁdrwﬁdreaﬁ;ﬂﬁ 1ﬁtér‘im Zeithanal b. -  ' . ‘f\ L 1¢ 
v e s TR T
no 6 | Identifiniar das Vcktor~ﬁdreaa—ﬂcbiﬂter o
12,21 00 - Imterrupt vam””FVO C e R
e 01 7 Interrupt vom.ﬂﬂ 1 TR
. 10 Interrupt vom. 21 2 o
SR 4+ Interrupt vom ZK 3 ]
D?7..3 . Vorrcbbarcr Vektor—ﬁdrcactail fuar ZK 0, 1. 2 3 L
/ & ‘ -
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O S - TN T
. ASP ¥ 80zv © B . lodule MHS 16
R T P B | R
3 }.'ﬁ@'- i 05 Ik 13 S 0|
CRG*Buackuetzen I -‘?bmmandov : S Zeiger (Z)
..0. ‘000 Zeiaer zur’ Adreanierung der o¢hreib— ‘oder Lese-
r : Register (SR, LR) -
R - 11‘ _Hﬁrd nach Zugrirf auf 0 purueekgeﬁtellt.t
CD5LL3 .. Kommando:- . |
: 000 0 Hullkommando (keine Hrkung) -
- 001 1 .Sende Irrung (Bitsymchron-Betricb)’
- 010 2 Ruecksetzen Status-Interruptos bzw.
T - Preigabe’ der Statugeingrenge ‘
oo - 0% 3 Ruecksetzen dea Kanala ’ ' _
S - 100 4  Ruecksetzen"Empfaenger-Interrupt bei 1 Zeichen"
T 101 5 Ruecksaetzen von noch anstehenden oender~1nt
.7 7 110 6 Pehler~Ruecksetzen ' :
B 111 - 7 . Rueckkehr vom Intertupt (RETI)
fp nur -in; kanal A vorhanden)
D7/D6 . . .CRC~Rueckaetze -
- 2 00 Hulllkode (Leine Firky nf) o '
i g 01. . Ruecksetzon CRC-Pruefung beim Empraenror
C ! . 10 .. Buecksetzen CRC-Generator des Senders '
T A1 Ruecknetzen Statushit "Senden CRC/Syne" in LRO
S - SRY :-Interrupt-Steuérreginter fubr SHA und SKD (zn1) \
o ‘{'-ﬁﬁl TG D5 i D3 b2 VI T i
- - 0« 0 0 I Empfaenger— ¢tua i Iup-p fignbc‘
o - t IHY -'ﬂadi einfll-Senderl Status
: ) | w ktor, l
- O - “ — -
| IDQ_". . Beterne atatuannterruvua ) .
»f . \; 0 gesperrt .
1 \ 1 " frelpgegeben - : S
1 alg cinmalircschaulaat('onfUcbergaangon duf den
L - Ansehlucosen /DCE cder / 75| oder bei BRBAK
- - {0 auf Datenleitung} cu g#nn ‘des Sendehy von .
. CRC~ oder Synch- Zeichen 5 '
s GTSA = 52/106, (TSD = g2/1ob,
I DCDA - = 02/109, JPD” = 5 /1“?
R "D Senderwlnterrupﬂ _ ,
0 I - 0 -gesperrt - . Co _ - _
o "1 -freigegeben © - (Interrupts treten avf, |lwenn der
v .‘ “Sendepuffer leed wird.) 7
- De 0. "Interrupt-VYektor wird. nicbt veraendert
. 1 Status beecinflusst den Veltor (V3..V4 wvon u h/Yﬁﬁ)
(vitprkt nur im Kanal B) H 3
Wy = & Hanal B ]
, ST Nanel A }
- _-- \;r i N - - ' N o
30 1.56.:700590.8/97
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'.Sendepuffer leer

V2, vt = .
S ¢ & Extern-/Status-~Aenderung
- 10 Empfangaseizhen vorhanden
. 11 Speczielle Bmpfungabedingung.

. A Paritaetsfehler, Empfaenger-Ueber—
1auf, Rahmenfehler, Hahmanende

D&, D3 Empfacnser—lnte“rupt—rodi
! ‘ 00 Empfaenger~Interrupt gespetrt
& 01. Empfacnger—Intertrupt. nur beim ersten Zelchen :
| 10 Emp;aenge"—Inteﬂrunt / Paritactsfebler ~——> Vektor
11 bel jddem Jeichen \ Paritaetsfehler -//— Vektor
D7...5 WAIT? 7 READY - Pun!tionsaunw&hl fucr JA—Verkehr

4 1cht ganutut)

(zm_)_

= 8R2 : Vektor-Adress-Register fuer SKA und SIB

1

D7,

Do

!

4

1’!6 .

v5

5
v

D3

V3 -

D2

¥2

5T
-y

D7.:.0

.5R2 48t nur im Kanal B vorhanden," Vektor-Adress--
T tetl V7... W owird gemeinsam fuer Konaele A und B

eingetragen. VB...V1 wird im IH”A—Zyklus modifi-

i
I~

ziert,

wenn im SE1

b2 1 _eingestellt ist,
' (Beachue Lboeknitt 3. 1

~

« Ve,

)

“o&*orveruchiobunhl)’

a3

Empfaénger—Steuerregiﬁter fuer

SKA und SKB (2-3)

'D?

D6

55

D4

o3

D2

Bk

Do

Al Sty s

— . .

. Ihlpfmgu-
ucichehlacnge

| “Autowm.

Jeginn

ERC~

AdrCJs—

{Freigabe Pang- - Preigabe Such-
Betrieb

Hodus

SYNC-

Lade-

Sperre

-~y

Pr

71

Em " L3 °
e gabe

T.56.700590

O Ao a0

-

~EBmpfaenger
sesperrd
f.eigeueben
SYHQ=:
Puehrende SYlC-Zeichen werden nich
: Reln Adressensuchen :
: Betriebsart Adressensuchen

SBLC
SDLC

.

- Y

Zeichen werden in umpaaengerupuffo
T &elvden

(Vergledioh mit Adrease ipn Sit

[ 8

1llgemcinen Adresse 11118417)

Kein Fangbetr¥eb .
Bdginn Fangbetrieb (aeichenSJmchroﬂisation)

.TY9?

(duch nach Rficck

CRC~ p1uci‘un£, ded gmpfaengerd
resporr‘
freigegedben
Anfang deu letz
Register in dag

o

o
(FPL -Berechnung begén

en Seicheng, das
”urforregintep—ueb

3

7
o
I

ﬁ/odqr der

t mit dem.
a2us dem Empfangs—
rtragen wurde)-

#/;eladen_

N

setzen oder hmpfaeﬁger-Freigaﬁe}

o

ji'



D5 O Statussignale /DCD und /CaS aind normal¢ Eingaénge
R .ihren Zustand zeigt LRO .
1  ‘Statuseingang /DCD stenert zusaetaliqh Empfaenger—'
" Freigabe bei DCD=1 .(DCDA=82/109, DCRB=52/142)"
Statuseingang /CTS steuert zusaetzlioh Sender—
_ ‘Freigabe bei C7S=1 (CTSA=52/106, CTSB=S2/107) .
T e Puer SKB gzilt: D5 =0 (keine automatiache Preig&be)
-D7,D6 00 5 Bit/Zeichen - Datenformat =~ , ,
', .01 7 Bit/Zeichén - der- Empfanga—Zeichenf E
-10 6 Bit/Zeéichen . :
11 B Bit/Zeichen - o
~ SR4 : Betriebparten-Steuerregister fuer SHA und SKB (2=4)
- 57 4 Db i Db _ D3 D2 Di__ > Do . {
: — — o -
Uaberfragungstakt Synohronisations ‘Stopbit- . Paritaet,

- -fuer Sender und- " Hedi Laenge = gerade/ - Jo/
Empfaenger . h -;gngerade ‘nein
D0 0 - Ohne \ Pari»aeta-?*ue?ung/

SR N & & A Erzeugung
: D1 0 - ungerade \
l 1 ‘gerade ./ ;-Par;taetl :
bD3,b2 . 00 synchronuBeuriebl RS , K
' - 01 Stopbdt je eichenf |
10" 1,5 |[-> lbei - , o
, ' 11 2 / Asynchnon—ﬁetrieb
05,40 - e*chens;hchroniaution '
. 06 . Monosynchron (B—Bit—aY“L) -
04° Bisynchron -~ (4+6~-Bit-SYNC)
- 40 - Bitsynchron (SDLC, 01111110*?1&&)
RN 11 E“tcrnc‘ueichcnsjnchroniwation ' '
‘07,06 00 Datenrate x1 = Taktfirequenz bei ajnchron—jeuriab
' 01 Datenrate x16 = \ Taktfrequens (WmC ”c?)
10 Datenrate %32 = [|-> im,
1" Datenrate 1064 = / As;nchron~80t1ieh
- Bedingung; -AS P—aakt C.> 4, ﬁxDauonlata
~ 505, : Sendoh- t“uer“egister ?uer uKﬁ ung,uHE da5) - .
| 07 06 [ .05 D& B P2 D Do ;
- DTR Serder . BREBA¥K- Sender—  CHC- RIS ?ﬁq— -
e Zeichenlacnge $cnden ?reigabe- Yode - Preisabe
DO 0 CPC—Bercchnunb duu uendera fgesperrt L
1 : ‘ ﬂreiroveben R
-0 /Rzﬂ—Ausrung . : L
0 .. Inaktiv (High) b RTSA ?/105 . :
1 ] RTSH | utst

e

Y
. . .
%

ASP X 8071

3}

a ]'Hodu1e~mns;16

L
no

Artiy (Low) -

s
——

1ieht ben



| Modwle S 16 - L - 0 o RSP a7
i .. - Lo - - . AR CEes e, v ‘
AR R 1 - S -GRC-Yode nach -16 15
- - GCI"T B A +X f\ +1 _
CooL BpLe | : o x
et . b3 - Sender - . ;» ----- ‘
- - 0. gesperrt  (TxD = High)f’ oo ‘
S o -1 freigegeben . . e _
D& ; BREAK (Unterbrechung auf’ der Daten-Sendeleitung). .
: 0.- . gesperrt . L e
-1 Irelgegeben (TxD = Low) - CeL L . o
D6,D5 00 4...5 - Bit/Zeichen . |Datenformat = .
R : . 01 7 - Bit/Zeichen- T .. - - |der ° : .
. - 7 - 10 6 " Bit/Zeichen - = |Sende~ R
. e " 8. .Bit/Zeichen . ‘|%eichen ./
- . Datenformat bei 1..,5 Datenbi' (D): g
1111900D ‘¢ . Sende” 1-Bit~a?;chen_
o .000DDDDD. - Sende 5-Pit-Zefshen .- . . e
» - 7 _ /DTR-Ausgan : . 5
T .7 0 Inaktiv %qigh) | DYRA. b u£/108
R ” 1 -Asoiv (Low) o | DTRB_ nichi benutzt ;

16

A O

Osx x3+1

. et
- . . . - N

i
¥

- SBE Synchfonzaﬁ&ﬁ%anﬁgw; A&résé- Regiéteri &3:6)‘/

T_t_7' . T 55 [ P B3 10 DL |00 --{ﬁ;f
I . . - ‘L ‘ ) e :';, ._" e
v *?6 bedeuue+ beJ Betriehsurt Ty e o

MONOSYNC : ‘Sende-SYlIC~Zeichen = - IR E
BIQYL 1.Byte des" 16—Bit~oYHC S PR
HC (pDLé) k&resaenfcld . . R

~R3H?'§ anch"on*eiCﬂbn— bdw. Plag— Refi&ter» (2= 7) i

P ' : x _ = T — .
i . SR? ueceutct bel Beﬁrieba¢“* e - o R
o J?\;"OVO FYHC i Empfangs-SYNC-Zeichen T oot

BISYNC - « 2,Byte. d05116~8it~SYHC - "
BITSYIC. (oDLC) '0u111119-;1a5 | R

i i . o
t

- (1 . .
HO t- uyu$HGYQ”‘SaG; O~von SKA und S a. (Z=0) - « .‘-Lfaxi"
zﬁdresacn 03#0 031?) S - s . - S
37 T 5 N LS I - ﬂfl'i 0 {f'{
‘lll o T g ) S ] : T e v .
-~ BRBAK/ CRO/SYHC \C?S'uegynch*/ ) Sende- IHT ~ Empf.-;-
“Irrung oenacn , Iangen e \puffer Tl ﬂhiehen i
R leer @ var£Ueﬂbar ‘.

. L gl
s ——p— -t-——»—,—p- 'n-nn—'nn- i i b -t Wby )—- - T
L e
!
|

-

oG « 0 {‘Yeinc Empgangs“eiohen R
N “mp?hngsaeichen wverhanden

N » .

. T : P o
L

- -
b

T Me56.700590.8497 .o T ea o0 oim LT gy
‘#‘._ - SN . . ‘ | : ‘ oo P 4. S



-
c-‘ L

LIS ]

V<

Ll - . - - oty v e T . -
- ‘ L N A S R T

: ._;*5Hffr5i' noéhle,qys 16
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“Die Daten~Ueoertragungqueschgandigheit (Date”' €
 Interfaces. -wird durch\Ercgrammierung “von SI
. Clgichung - oo R W.C. F T

o e T e /ﬁiﬂ_ [Bit/s]
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S = 2,458 Mz ©  -ASP-Takt (C # /4% /CCLK) T T s
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B~ - Paki symmetrisch, nur fuer Synchr Betrieb bei S2
£o= 17 Synchron-Betrieb e =, ) L
RPEIET § ISR N Asynéhronbetrieb : | % o .';: IR
N - |->" . Programmibrbarer Nachteiler TR )
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©, "Zeitgeber® ohne Interrupt .uer aie - 1akﬁer2eugung programmiert
';fﬁ werden; das’ Betriebsarten~8t uwerwort- laytet datmn 3 CORGDLT
(Nachzolgend , Fuer ausgexaehlte Uebertragungs—ﬂeschwindigkei—
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".‘H\._,.\_

. . 2. Laden des Betriebsarten-Steuerwortes im ZKx &s?f-ﬁ%-iiét‘fﬁw
LA 3 L den der Zeithonstante in ZK;« R L e o
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2, Binstell
. triebsart] (z.B.
3. Treigabe
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¥ , R e 1 Bh |
T 78800 | 43C0- 1* 9600 4200 1 2800 1
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”ingaengen und - A7 els fuspgang und der PIC-Yznzl B im . lpdus O
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i i 36 I . - . i} ’355‘;
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