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Erzeugnisbezeichnung

L

Kurzbezeichnung

Operativspeicher
robotron K 3571

OPS K 3571

Module MMS 16

Notation Vertraglichkeitsniveau S-016M24116VOL

1. Verwendungszweck

Der OPS K 3571 dient im Mikrorechnermodulsystem 16 (Abk. MMS 16)
als globaler Operativspeicher. Er ist vom Systembus iUber Steckver-
binder X1 zugreifbar.

Es ist Wort- oder Bytebetrieb moglich, so da der OPS sowohl mit

16 Bit als auch mit B8 Bit-Mastern zusammen eingesetzt! werden _
kann. Bei Bytebetrieb erfolgt der Datentransfer uber die Datenlei-
tungen /DATO ... /DAT7.

2. Technische Daten

2.1. Leistungskennwerte

T——256-Kbyte————

- Kapazitat
- Adressenbereich 24 ausgewertete Adressenleitungen
/ADRO ... /ADR17; Adressenbereich
liegt-im Raum 0 ... 1 Mbyte und
ist in Schritten von 128 Kbyte
durch Wickelstifte w3hlbar
(Pkt. 7.2.)
- Zugriffszeit 1) 3) <562 ns Read, Write
¢ " <293 ns 10 Read, Write
- Zykluszeit 2) 3) ) <636 ns Read, Write
<371 ns 10 Read, Write
- Datenerhalt nicht vorgesehen
- Refresh intern im Abstand von ca. 15 us
- Paritatspriifung byteweise, gerade oder ungerade
Paritdt programmierbar (s.Pkt.3.7.)
- Inhibit OPS wertet als Slave niedrigster

Prioritat das Signal /INHl aus.

1) Zeit zwischen Konaaﬁdo-Vorderflanke und /XACK-Vorderflanke, be-
zogen auf den Systembus
2) Giltig fir schnellsten, nach Busrichtlinie mdglichen Master.
w ..'
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3) Beim Zusammentreffen einer Speichetantorderﬁng mit einem ge-
rade anlaufenden Refresb- -Zyklus kidnnen sich Zugriffszeit und
Zykluszeit ud “max. 583 ns verldngern. -

2.2. AnschluBkennwerte

2.2.1. Strombedarf

typ (max.), + 5v, 2,0 A (3,0 A4)

2.2.2. Konstruktive Uer{e F

Modulumfang 1 Steckeinheit komplett mit Frontplatte
BLP-Typ 031-0300

Bauhohe 8,5 mm

GCewicht ca. 300 g

Steckverbinder X3 griffseitig als Priifstecker

(Steckerleiste 102-58 TGL 29331/03)

2.2.3. Interface

Steckverbinder X1 AnschluB an Systembus MMS 16

empfangene Signale /MRDC, /MWTC, /IORC, /IONC, /INIT, /INH1,
/BHEN, /ADRO.../ADRF, /ADR10.../ADR17,
/DATO.../DATF

gesendete Signale /DATO.../DATF, /XACK, wahlweise eines der
Signale [INTO.../INT7
- i

|
2.2.4. Register ‘

|
§

Der OPS besitzt ein B8 Bit breites Register, das beim Auttreteﬁ ei-
mes Paritatsfehlers eine Information iber die den Fehler verursa-
chende Speicherbank (9 Speicher-SK) enthdlt (s. a. Bild 7.1.).

Adresse des. Parititsfehlerregisters:

Wahlweise eine der vier I0-Adressen Q00H, 02H, AOH A2H durch
Wickelbriicken einstellbar (s. Punkt 7.3.).

’I

1.56.700597.3/91 o . ) 5+

-



* OPS K 3571

-+ Das Paritatsfehlerregister hat folgendes Format:

[7 Te] 5 -‘A‘ 3 21T o
(LT

Module MMS is’

T~

Die Fehlerinformation kann beliebig
der Information ist moglich durch:

2

1)
0

Y =0 = Fehler in Bank X0
(gerades Byte)
- ’ | L—— 0 = Fehler in Bank X1
ﬁ (ungerades Byte)

) | LO = Fehler in Bank {X‘kADRll =
| |1 = Fenler in Bank 0x (ADRIL =
3 . = immer 1

= immer O
- In hexadezimaler Darstellung sind folgende Informationen moglich:
' - -
Registerinformation | Bedeutung (s. Bild 7.1)
OF . kein Fehler
i Ot Fehler in Bank 00
00 Fehler in Bank 0l
OA Fehler in Bank 10
09 Fehler in Bank 11
- . oc Fehler in Bank 00 + 01
08 Fehler in Bank 10 + 11

oft gelesen werden. Das Ldschen

- das Bussignal /INIT (amtomatisch bei Spannungszuschaltung)

- einen Schreibzugriff auf der eingestellten I0-Adresse des Pari-

tatsfehlerregisters (beachte dazu letzten Satz von Pkt. 3.7.).

Nach dem Loschen enth3lt das Paritatsfehlerregister die Informatian

OFH.

/
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222.5. Interrupts

- »
* - -

4

, Bei Auftretenieines Paritatsfehlers wird im OPS ein Interrupt-

Flipflop gesetzt

Das Interruptsignal (0K, Low aktiv) kann, wd@hlbar durch eine Wik-
kelbriicke (s. Punkt 7.4.), auf einer der Busleitung /INTO cee
/INT7 gesendet uerden.

\ e
Geloscht wird der Interrupt vorzugsweise durch Lesen des Paritats—
fehlerregisters (dabei erfahrt man auch gleich die Interrupt-Ur-
sache) oder durch /INIT.

Auch durch Schreiben auf der Adresse des Paritatsfehlerregisters
wird das Interruptsignal geldscht, beachte aber den letzten Satz
Pkt. 3.7. :

2.3. Varianten

Ve - ) .
Der Modul OPS K 3571 hat neben-der Ausfihrung fur 20,32 mm Steck-
raster (Gegenstands-Nr. 1.56.700595.7/01) noch eine Variante fir
15,24 mm Steckraster (Gegenstands-Nr. 1.56.700597.3/01) speziell
fir den Einsatz'im AC A 7100 (andere Frontplatte).

2.4. Umgebungsbedingungen

rir den Modul K 3571 gelten die Einsatzgrenzbedingungen
0/+55/+30/90//10/1/10.

2.5. SchutzmaBnahmen

Der Modul K 3571 wird mit Kleinspannung betrieben und erzeugt in-

tern keinerlei gefahrliche Spannungen.

Notwendige SchutzmaQnahmen hangen vom sicherheitstechnischen Kon-

zept des Finalerzeugnisses sowie von den fir die entsprechende Er-
zeugnisgruppe geltenden Sicherheitsstandards ab. :

\
J. Funktionsbeschreibung

Oer Operativspeicher OPS K 3571 besteht aus verschiedenen Funk-
tionsgruppen, die in ihrer Zusammenschaltung im Blockschaltbild
Bild 3.1 dargestellt sind.

]
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3.1. Adréésenauswahl . | >
- - - * f

Oie 24 Adressenbits /ADRO ... /ADR17 werden vom Systembus uber LS-
Inverter empfangen. Speicherintern werden sie dezimal numeriert
(A0 bis A23). Die Adressenauswahl erkennt eire giiltige Speicher-
adresse bzw. die Adresse des Paritatsfehlerregisters. -

Die & hochstwertigen Adressenbits A20 ... A23 sind UND-verknupft,
so da8 nur eine im Bereich 0 bis 1 Mbyte liegende Speicheradresse
als-giiltig erkannt wird. Die Adressenbits Al7, Al18 und Al9 werden
mit Hilfe eines Dekoders 0S 8205 D entschlusselt. Durch zwei Wik-
kelverbindungen an X8 kann der Adressenbereich des Speichers inner-
halb des Raumes O ... 1 Mbyte in 128 Kbyte-Schritten gewdhlt wer-
den, (s. Punk® 7.2., Tabelle'l).

Die Dekodierung der Adresse des Paritatstehlertegxsters wird durch
UND-Verknipfung der Adressen A0 ... A7 bzw. A0 ... Al5 mittels
zweier DL 030 D realisiert, deren Ausgdnge in einem K 531 LE 1P
zum Signal REG-ADR UND-verkniipft sind. Durch Wickelverbindungen
X10, X11 konnen wahlweise die Adressen Al oder /Al bzw. A6 oder
/A6 angelegt werden, wodurch eine der &4 Adressen 00, 02, 40 oder
"82 (hex) als Adresse des Paritiatsfehlerregidters ausgewihlt werden

kann (siehe Punkt 7.3., Tabelle 2). 3,
o)

3.2, Refré%hgenerator, Refreshadressenzahler

Die dynamischen Speicherschaltkreise erfordern ein zyklisches Auf-
frischen der Information. Innerhalb. von 2 ms missen 128 Zeilen-
adressen aufgefrischt werden. Das ist Aufgabe der Refresh-tEinrich-.
tung. - |

Ein aus zwei Monoflops DL 123 D bestehender Generator liefert 'im
Abstand von ca 15.us (2 ms : 128)-ein Signal, das einen Refresh-
Zyklus auslost, einen-sogenannten RAS-only-Zyklus. Fir Prifzwecke
kann der Generator durch Auftrennen der Wickelverbindung X7 von
der ubrigen Schaltung abgetrennt werden. Die jewefls aufzufrischen-
de Zeilenadresse wird von einem aus zwei DL 093 D bestehenden Z3h-
ler geliefert. Am Ende des Refresh-Zyklus wird dieser Zahler auf
die n3achste Refresh-Adresse geschaltet. '

o /

N

3.3. Entscheidungslogik

Die Entscheidungslogik legt beim gleichzeitigen Anliegen einer
Refresh-Anforderung und einer Speicheranfordeérung fest, welche zu-
erst bedient wird. Sie enthdlt als Hauptelement ein Status-Flip-
flop, das im Ruhezustand auf "Speicherzyklus®™ steht. Trifft vom
Refresh-Generator eine Refresh- Anfnrderung ein, so wird diese in
einem 1. Flipflop gespeichert und in einem 2. lepflop mit dem
zentralen Speichertakt MCLK zum S1gnal REF-REQ synchronisiert.

8 . 1.56.700597.3/917
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e 'Liegtgkeine Speicheranforderung vor, so schaltet das Status-Flip-

=« - 1-.flop mit der n3chsten LH-Flanke von MCLK auf “"Refreshzyklus®, d.h.

S “REF -="High. .

Bei einer-Speicherantord@rung wird aus /HRDC und /MXTC durch Ode-

- rung das Signal COM gebildet. Liegt eine giltige Adresse vor, so

& ~ist MEM-ADR High, und am Ausgang des AND K 531 LI 1P liegt H1gh.

#o - Das wird mit der n3achsten LH-Flanke von MCLK in ein Flipflop iber-

R nommen, die synchronisierte Speicheranforderung /MEM-REQ wird ge-

e P bildet. Am Ausgang des folgenden MH 74 S00 entsteht das Signal

o START das einen Speicherzyklus auslost. .

Sy Die Synchronisation der Speicher- und der Refresh-Anforderung mit

e ‘dem Speichertakt MCLK ist erforderlich, um eine Fehlfunktion des
Status-Flipflop beim genau glelchzeitlgen Eintreffen der Anforde-
rungen zu verhindern.

ey - 3.8, Speichermatrix, Multiplexer

‘Die Speichermatrix besteht aus 4 Binken aus je 9 64K DRAM-SK (8 Da-

% tenbit + 1 Paritdtsbit). Die Speicher-SK idbernehmen die 16 Bit

S lange Adresse zur Auswahl einer der 65536 Speicherzellen in zwei

3 .Schilben zu je 8 Bit: Zuerst mit der HL-Flanke des /RAS-Taktes die
Zeilenadressen Al‘ ... AB8,. anschlieBend mit der HL-Flanke des /CAS-
Taktes die Spaltenadressen A9 ... Al6. Fir einen Refresh-Zyklus
wird die aktuelle Refresh-Adresse bendtigt (7 Bit RAS-Adresse).

Die Umschaltung von Zeilen-, Spalten- und Refresh-Adresse besorgt
ein Multiplexer aus 4 K531 KP 2P, der von den Signalen /COL und

REF gesteuert wird. _

3.5. Takterzeugung

‘Die. Bereitstellung der Signale /RASO, RAS1, /COL, /CASO, /CAS1,
(/MEQ und /¥E1l in der fiir die Speicher -SK etforderlichen ze1t11-

;//chen Reihenfolge ubernimat die Takterzeugung. Sie enth3lt im we-
sentlichen ein B8 Bit-Schieberegister aus zwei in Reihe geschalte-
ten X 531 IR 11P, das vom zentralen Speichertakt MCLK gesteuert
wird. MCLK wird quarzstabil mit eineu K 531 GG 1P erzeugt und hat
eine Frequenz von 18900 -kHz.

Ein Speicherzyklus beginnt, nachdem das Kommando die Synchroni-
sierung durchlaufen hat, mit START = High = Takt 0 (vgl. Bild
3J.2). Mit dem n3chsten Takt schaltet das nacfrffolgende Flipflop
3 -auf RAS, und je nach Potential von Al17 wird /RASO oder /RAS1 ak-
: tiviert. Die R-Eingange der—K- 531 IR 11P werden freigegeben. Mit
Takt 2 schaltet der 1. Abgriff des Schieberegisters auf High und
» aktiviert /COL zum Umschalten des Multiplexers auf Spaltenadresse.
" AnschlieBend .folgt mit Takt 3 /CASO oder/und /CAS1 je nach Poten-
tial der Signale EVEN und 00D. Mit Takt 7 wird /RAS-PAU aktiviert
und RAS abgeschaltet. Damit liegt jetzt am Eingang des Schiebere-

10 - - | 1.56.700597.3/97
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gisters ein Low. Mit Takt B schaltet /COL ab und das ACK-Flipflop
wird gesetzt. Damit werden mehrere Vorgange ausgelost:

- Bei einén Lesezyklus werden die von den Speicher-SK gelieferten
Daten in zwei 8-Bit-Register DS 8282 D gelatcht.

- Es wird ein Duittungssignél /MEM-XACK und daraus das Bussignal
/XACK erzeugt, welches-dem Master anzeigt, das die Daten gultig
bzw, iibernommen sind und er das Kommando wegnehmen kann.

- Der Zyklus wird intern durch Abschalten voq\/HEH-REQ beendet,
auch wenn weiterhin ein Kommando anliegt. Qamit wird die Ent-
scheidungslogik fir eine evtl. wartende Refreshanforderung frei-
gegeben. Die Daten werden aber weiter gesendet, solange noch ein
Lesekommando /MRDC anliegt, ebenso /XACK. y

Ein neuer Zyklus kann erst beginnen, wenn /RAS-PAU abschaltet und

das RAS-Flipflop freigibt. Das geschieht mit Takt 10.. Gleichzeitig
wird das Signal /NC (no cycle) aktiviert, welches das Schieberegi-
ster zurucksetzt.

Ein Refresh-Zyklus beginnt ebenfalls mit START. Da das Status-Flip-
flop auf REF steht, ist MEM = Low. Damit ist das Adressenbit Al7

wirkungslos, es wird /RASO und /RAS]1 aktiviert. Die Bildung der

Signale /COL, /CAS und /WE wird verhindert. Der Adressenmultiplexer
wird mit REF auf Refresh-Adresse geschaltet. Beendet wird.der Ref- -
resh-Zyklus mit Takt 7 durch das Signal /REF-CL, welches /REF-REQ

zuricksetzt und damit das Status-Flipflop uleder auf MEM schaltet.

Mit der HL-Flapke von REF wird der Refresh-Adressenzahler eins wei-
tergeschaltet. Nach Abschalten von /RAS-PAU kann ein neuer Zyklus A
beginnen. .

L

J.6. Datentreiber s

Die Daten werden tiber bidirektionale Treiber 0S 8287 D vom System-
bus empfangen bzw. auf- diesen gesendet. Oie Treiber stehen im Ruhe-
zustand auf Empfang und werden nur durch ein aktives /MROC oder

. /IORC auf Senden geschaltet. AuBer den beiden Treibern fur gerades

und ungerades Byte ist ein dritter vorhanden (swap buffer), der

bei Bytebetrieb auf ungerader Adresse die Busleitungen /DATD N
/DAT7 mit den speicherinternen Leitungen 8 ... 15 flir das ungerade |
Byte verbindet. Die Signale LOW- OE, SWAP-OE und HIGH-0E zur Akti-
vierung der entsprechenden Treiber werden aus den Bussignalen /BHEH
und /ADRO nach folgendem Schema.erzeugt:

/ADRO /BHEN aktivierter Treiber -
H H even buffer
L H , swap buffer
H L even buffer +.odd buffer
L L odd buffer

Die letzte Kbnb1nat10n kommt bei der ZVE K 2771 nicht vor. .

W
_
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3.7. Perititspriifung -

L

Der OPS ;?t mit byteweiser Paritatspriufung ausgeristet.

Beim Schre&ben wird mittels zweier Paritatsgeneratoren K 531 IP 5P
pro. Byte ein Paritdtsbit gebildet und in die entsprechenden Spei-
cher-SK eingeschrieben. Der 9. Eingang liegt dabei auf High. Es

wird /auf ungerade Paritit erganzt
—y

.Beln‘Lesen‘llegen an den 9. Eingangen der K 531 IP 5P die von den

entsprechenden Speicher-SK gelieferten Paritatsbits. Die K 531 IP5P
arbeiten als Paritatsprifer. Bei abweichender Paritat wird ein Feh-—
lersignal’gebildet, und mit der LH-Flanke von MEM-XACK wird ein In-
terrupt-Flipflop gesetzt. Damit wird

- ein Interrupt auf einer derfidurch Wickelverbindung wihlbaren Lei-
tungen /INTO ... /INT7 gesendet,

.

- eine rote LED auf der BLP eingeschaltet, | .

- e1ne Information- iiber die den Parititsfehler verursachende Spei-
chetbank in das Parztatsfehlerreglster K 531 TM 9P eingetragen
(5 Punkt 2.2%8. ) L
Das Paritatsfehlerregister ist uber einen-als Treiber dienenden
DS 8283 D mit den Datenleitungen /DATO ... /DAT7 verbunden. Es kann
uber eine der durch Wickelverbindungen wahlbaren I0-Adressen 00, :
02, 40 oder 42 (hex) gelesen werden .(s. Punkt 7.3., Tabelle 2). .

Die Fehlerlnfornatlon bleibt gespeichert, solange das Interrupt- £
Flipflop gesetzt ist, sie wird also durch einen zweiten Paritats-

fehler nicht uberschrleben. Das Interrupt-flipflop wird rickge-

setz‘ dugch

- das S1gnal INIT ~

- Lesen oder 5chre1ben auf _der ID-Adresse des Par1tatsfehlerregl- :
sters. . - . ‘ 20

Ve

Burch INIT oder Schreiben einer beliebigen Information auf der i
Adresse des Paritatsfehlerregsters wird letzteres auBerdem ge- .
16scht. Es enthdlt dann die Intornatlon OFH fur den fehlerfreien
Zustand g R o

FUr Priifzwecke kann die Paritdtsbitbildung umprogrammiert werden. ; ’
Dazu ist auf der Adresse des Paritdtsfehlerregisters die Informa-

.tion 0.oder eine beliebige gerade Information zu schreiben. Es . 3

wird dann auf gerade Paritat erganzt. - ; ot

Zuriickschalten auf. ungerade Patltat geschieht durch Schreiben von - .
bzw. einer beliebigen ungeraden Information oder automatisch . | - .-
durch /INIT beim Zuschalten der Betriebsspannung. S8 e

-

L]
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Beachte: d

Die Schreibinformation wird nicht in das Paritdatsfehlerregister
eingetragen, dieses wird durch einen Schreibvorgang immer geloscht
(Inhalt OFH). Beim Schreiben-zum Zwecke des Registerldschens ist
darauf zu achten, daB dadurch nicht ungewollt die Paritat umpro-
gramaiert wird (d. h. im Normalfall Ldschen durch Schreiben von 1).

3J.B8. Quittungssignal

Der Speicher zeigt durch Senden des Quittungssignals /XACK auf den
Systembus dem Master an, dal die Lesedaten gultig bzw. die Schreib-
daten iibernommen sind. Das Quittungssignal muB sowohl bei Speicher-
zugriffen als auch bei Zugriffen zum Paritatsfehlerregister gesen-
det werden. Die Bildung des Quittungssignals fir Speicherzyklen
/MEM-XACK erfolgt. in der Funktionsgruppe Takterzeugung, siehe auch
Punkt 3.5.

Bei Registerzyklen wird die richtige Zeitlage des Quittungssignals
/REG-XACK ebenfalls mit Hilfe eines von MCLK getakteten Schiebere-
gisters K 531 IR 11P realisiert. Beide Signale, /MEM-XACK und
/REG-XACK, werden geodert und iber den Treiber MH 3226 auf den Sy-
stembus gesendet.

Durch eine spezielle Beschaltung des CS-Eingangs wird erreicht,

dal der MH 3226 beim Abschalten noch aktiv auf High schaltet, be-
vor er in den three-state-Zustand geht.

4. Konstruktionsbeschreibung

Die Baugruppe OPS™ 3571 ist als Karteneinschub paBfahig zur Ge-
faBkonstruktion des AC A 7100 und MMS 16 auf der Grundlage der

TGL RGW 834 und der TGL 37270.

Der Karteneinschub besteht aus der BLP mit Frontplatte.

Beachte:

Die mittige Befestigung der Frontplatte erfolgt mittels Linsensenk-
schraube. 2,5 x B und Kreuzschlitz nach TGL 0-7985.

Das Teilungsmal betragt 4 TE /20,32 mm). Nur fir den Einsatz im

AC A 7100 gibt es eine Ausfuhrung mit 3 TE (15,24 mm), s. a. Punkt
2.3., die sich nur durch eine schmalere Frontplatte unterscheidet.
Die Abmessungen der Leiterplatte betragen 233,35 x 160 mm?. Die
Leiterplatte ist als Mehrlagenleiterplatte mit 4 Ebenen ausgefuhrt.
Das Grundraster auf der Leiterplatte betragt 2,54 mm (n x 1,27 mm).
Als Bus-Steckverbinder findet Verwendung: Messerleiste ClA DIN41612.
Anmerkung: Beachte Raster 2,54 mm!

14 1.56.700597.3/91
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2. Transport, Lagerung, Verpackung

-

Der Modul K 3571 wird in einer Sammelverpackung (Kiste) oder in
Uellpapp-Schiebeschachteln einzeln verpackt ausgeliefert.

Er ist bis zur Inbetriebnahme in der Driginalverpackung zu trans- =

portieren und zu lagern.
Lagerungsbedingungen: + 5 °C bis + 35 °C; kurzzeitig - 10 ‘Ci -
maximale rel. Luftteuchte B85 X bei 25 °C.

Zur Neuwerterhaltung 15t eine rel. Luftfeuchte von # 60 X anzu-
streben. Betauung ist auszuschlieBen. Die max. Lagerdauer betragt
6 Monate.

Entpackung: v

Der Modul ist aus der Sammelverpackung zu entnehmen, bei der Ein-
zelverpackung ist der KlebebandverschluB vorsichtig zu trennen.
Der Modul ist nur an Stellen zu berihren, die frei von Bauelemen-
ten und Leiterzigen sind. .

Verpackung:

Der Modul ist nur in der Lieferverpackung des Herstellers zu ver-
packen. Dabei ist bei der Einzelverpackung auf die Verwendung der
Schaunstoffpolster zu achten. Die Einzelverpackung ist zu verkle-

'Y k,
A

ben. Die Verpackung ist fiir StraBen-, Luft- und Eisenbahntransport A

ausgelegt. \

Einzelverpackung: Abmessung (300 x 220 x 55) mm’
Masse 0,25 kg

6. Montage und Installation

-<

Der Modul K\3571 darf nur in Finalerzeugnxssen eingesetzt werden,
die die AnschluBkennwerte nach Punkt 2.2. erfullen. Die Einbaulage
kann waagerecht-und senkrecht sein. Bei waagerechtem Einbau mul
die Bestiickungsseite nach oben zeigen. Es ist zu gewdhrleisten,
daB die Lufteintrittstemperatur 0 *C nicht unterschreitet und da0
die Luftaustrittstemperatur in Hohe der Leiterplattenoberkante

+ 55 °C nicht iiberschreitet. Im Bedarfsfall ist zur Einhaltung der'L

oberen Grenztemperatur eine geeignete Beliiftung vorzusehen.

Der Modul ist im gesteckten Zustand mit den in der Frontplatte be- .

findlichen Kreuzschlitzschrauben im Finalerzeugnis zu befestigen.

SRy S gp—
%

h
}
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7. Einstellung und Initialisierung

7.1. Initialisiéerung

/ .

Nach dem, Spannungszuschalten enthalt der OPS K 3571 undefinierte,
nicht paritatsbitrichtige Informationen. Bei Lesezugriffen konnte
die Paritatsbitprifschaltung Interrupt auslosen. Der gesamte Spei-
cher ist deshalb nach dem Zuschalten der Betriebsspannung mit ei-
ner definierten Information zu beschreibep (Beginn friihestens 3 ms

" nach Erreichen des Betriebsspannungswertes).

7.2. Einstellung des Adressenbereiches

Tabelle 1: Adressenbereiche 0OPS K 3571

| -Wickelverbindung Adressenbereich/Byte
von nach dlzinal hexadezimal
von bis von bis

X801 X810
X802 X809 0 256K-1 0 3JFFFF
X802 X810
X806 - X809 . 128 K 384K-1 20000 SFFFF
X806 . X810 . ff‘

| X803 X809 256K 512K-1 : -‘QOUDD + TFFFF
X803 X810 \
X807 X809 384K 640K-1 60000 9FFFF
X807 X810

| X804 X809 512K | 768K-1 80000 | BFFFF
X804 X810 .
X808, X809 640K 896K-1 , A000O | DFFFF
X808 XB10
X805 |- X809 768K | 1024K-1 cooo0o | FFFFF

Anmerkung: X809 und XBl0 dirfen vertauscht sein. Standardfall ist
die 1. Zeile, d. h. Adressenbereich 0 bis 256K-1 Byte.

16 1.56.700597.3/97
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7.3. Adresse des Parititsfehlerregisters

Mit der Wickelverbindung X9 ist die Anzahl der in die Entschliis-
selung einbezogenen 10-Adressenbits einstellbar:

Wickelverbindung X902 - X903: /ADR7.../ADRO ausgewertet
X901 - X903: /ADRF.../ADRO ausgewertet (Stangard-
fall

Die Adresse des Paritatsfehlerregisters wird nach Tabelle 2 einge-
stellt.

Tabelle 2: I0-Adresse Paritatsfehlerregister

Wickelverbindung Adresse hexadezin§l E
X1002 - X1003, X1101 - X1102 00 (Standardfall)
X1002 - X1003, X1101 - X1103 02
X1001 - X1003, X1101 - X1102 | A0

| Xx1001 - X1003, X1101 - X1103 42

7.4. Interrupt

Tabelle 3

Wickelverbindung Inteéfupzjaufzusleitg. )
X1301 - X1309 /INTO (Standardfall)

X1301 ="Xx1308 /INT1 ‘
X1301 :FX1307 /INT2 ' )
X1L301 - X1306 - /INT3

' X1301 - X1305 /INTA

| X1301 - X1304 /INTS

X1301 - X1303 /INTé6

X1301 -~ X1302 /INTT

1.56.700597.3/97 s L 17
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7.5. Prifwickelverbindungen

Die Wickelverbindungen X701 - X702 und X1201 - X1202 miussen beim
Betrieb des Moduls geschlossen sein. (‘_ﬂ,,

8. Inbetriebnahme und Betrieb \

FUur die jeweilige Konfiguration sind die entsprechenden ¥Wickelver-
bindungen 1t. Punkt 7 auszufihren. Nach dem Stecken der Baugruppe
ist unter Beachtung der Punkte 6. und 7.1. die Betriebsspannung
zuzuschalten. Efne gesonderte Inbetriebnahme ist nicht erforder-

. lich.

Beim Betrieb ist die Betriebsanleitung des Finalproduktes zu be-

3chten.

»
L

9. Pflege und Wartung

Der OPS K 3571 ist wartungsfrei. ‘/

10. Instandsetzung~

Die, Reparatur einer als defekt ermittelten Baugruppe OPS K 3571 er-
folgt nur durch den Technischen Kundendienst.

L
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