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Erganzende Bilder und Tafeln
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Befehlssatz des U 8272

Datenbus Datenbus
Phase R/WD7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO Bemerkungen Phase R/W D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO Bemerkungen
READ DATA READ A TRACK
Befehh W MT MFMSK 0 0o 1 1 0 Befehlskode Befehh W 0 MFMSK 0 0 0 1 0 Befehlskode
w X X X X X HDS DS1 DSO W X X X X X HDS DS1 DSO
w C Informationen zu w C Informationen zu
w H SektoradreRfeld und w H SektoradreRfeld und
w R Spuraufbau w R Spuraufbau
w EOT w EOT
W GPL w GPL
i w DTL ) w DTL
Ausfih- Datentransfer zwi- Ausfiih- Datentransfer zwi-
rung ;Zze;;;;zﬁerk und rung schen Laufwerk und
Ergebnis R STO Statusinformation gauptsys.t er_n, FDC-
R ST1 nach Befehlsaus- cr.\altkrgls liest alle
R ST2 fislhrung Zyllnderlnh_alte vom
R c Indexlgch bis EQT
R H SektoradreRfeldinfor- Ergebnis R STO Statusinformation
R R mation nach jeder Be- R ST1 n"ach Befehlsaus-
R N fehlsausfiihrung R ST2 fihrung i
R C SektoradreRfeldinfor-
READDELETEDDATA R H mation nach Befehls-
Befeh W MTMFMSK 0 1 1 0 0 Befehiskode R ] ausfihrung
W X X X X X HDS DS1 DSO # N
w C Informationen zu
w H SektoradreRfeld und
w R Spuraufbau READID
w N Befehh W 0 MFMO 0 1 0 1 0 Befehlskode
w EOT W X X X X X HDS DS1 DSO
w GPL Ausfiih- Die erste richtige
w DTL rung AdreRfeldinformation
Ausfih- Datentransfer zwi- auf dem Zylinder wird
rung schen Laufwerk und im Datenregister ge-
Hauptsystem speichert.
Ergebnis R 670 Statusinformation Ergebnis R STO Statusinformation
R ST1 nach Befehlsaus- R ST1 nach Befehlsinfor-
R ST2 fihrung R ST2 mation
R c . R C SektoradreRfeldinfor-
R H SektAoradrer.eIdmfor- R H mation nach Befehls-
R R mation nz-'llch jeder Be- R R ausfiihrung
R N fehlsausfiihrung
R N
WRITE DATA
Befehh W MT MFMO0 0 0 1 0 1 Befehlskode FORMAT A TRACK
W X X X X X HDS DS1 DSO
w c Informationen zu Befenl W 0 MFMO0 0 11 0 1 Befehlskode
w H Sektoradref3feld und w X X X X X HDS DS1 DSO
w R Spuraufbau W N Bytes/ Sektor
w N w SC Sektoren/Zylinder
w EOT w GPL GAP3
w GPL w D Fulldaten
w DTL Ausfiih- FDC-Schaltkreis for-
Ausfih- Datentransfer zwi- rung matiert eine Spur
rung schen Laufwerkund  Ergebnis R STO Statusinformation
Hauptsystem R ST1 nach Befehlsaus-
Ergebnis R STO Statusinformation R ST2 fihrung
R ST1 nach Befehlsaus- R C In diesem Fall hat die
R ST2 fuhrung R H Sektoradreffeldinfor-
R (o} SektoradreRfeldinfor- R R mation keine Bedeu-
R H mation nach jeder Be- R N tung.
R R fehlsausfiihrung
R N
WRITE DELETED DATA SCANEQUAL
Befeh W MT MFMO 0 1 0 0 1  Befehiskode Befehl x )“("T )TFM iK I Befehlskode
W X X X X X HDS DS DSO X HDS DS1 DS0 .
. w (G Informationen zu Sek-
w C Informationen zu
w H toradreRfeld und
w H Sektoradref3feld und W R Spuraufbau
w R Spuraufbau
W N w N
W EOT w EOT
w GPL w GPL
Ausfiih- Datentransfer zwi- Ausfiih- Daten vergleichen
rung schen Laufwerk und rung zwischen Laufwerk
Hauptsystem und Hauptsystem
Ergebnis R STO Statusinformation Ergebnis R STO Statusinformation
R ST1 nach Befehlsaus- R ST1 nach Befehlsaus-
R ST2 fihrung R ST2 fuhrung
R C Sektoradreffeldinfor- R C SektoradreRfeldinfor-
R H mation nach jeder Be- R H mation nach Befehls-
R R fehlsausfihrung R R ausfiihrung
R N R N
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Datenbus Datenbus

Phase R/WD7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO Bemerkungen Phase R/WD7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO Bemerkungen

SCAN LOW OR EQUAL RECALIBRATE

Befehl W MT MFM SK 1 10 0 1 Befehlskode Befehl W 0 0 0 0 0 1 1 1 Befehiskode

w X X X X X HDS DS1 DSO w X X X X X 0 DSO0 DS1

w C Information zu Sek- Aus- Kopfzu Spur0

w H toradref3feld und fuhrung zurlickgesetzt

w R Spuraufbau

w N

W EOT SENSE INTERRUPT STATUS

w GPL Befethh W 0 0 0o 0 10 0 0 Befehlskode

w STP Ergebnis R ST1 Statusinformation am
Ausflih- Datenvergleichen R PCN Ende jeder Suchope-
rung zwischen Laufwerk ration tiber den FDC

und Hauptsystem

Ergebnis R STO Statusinformation SPECIFY

R ST1 nach Befehlsaus-

R ST2 fiihrung Befehi W 0 0 0 0 0 O 1 1 Befehlskode

R c SektoradreRfeldinfor- W __ SRT ____ __ HUT ___

R H mation nach Befehls- W _____ HLT ND

R R ausfiihrung

R N SENSE DRIVE STATUS
SCAN HIGH OR EQUAL Befehl w 0 0 0 0 0 1 0 0 Befehlskode

W X X X X X HDS DS1 DSO

Befehl W MT MFM SK 1 1 1 0 1 Befehlskode Ergebnis R ST3 Statusinformation

w X X X X X HDS DS1 DSO {iber das Laufwerk

w (o} Information zu Sek-

w H toradreRfeld und

w R Spuraufbau SEEK &

w N Befehl ‘W 0 0 0 0 11 1 1 Befehlskode

W EOT W X X X X X HDS DS1 DSO

w GPL w NCN

w STP Aus- Kopfwird (iberdeman-
Ausfiih- Daten vergleichen fiihrung gewiesenen Zylinder
rung zwischen Laufwerk derDiskette positioniert

und Hauptsystem

Ergebnis R STO Statusinformation

R ST1 nach Befehlsaus- INVALID

R ST2 fihrung Befehl W ungtiltiger Kode ungultiger Befehlskode

R C Sektoradreffeldinfor- (NoOp-FDC geht

R H maticn nach Befehls- in einen Stand-by-

R R ausfiihrung . Zustand (iber)

R N Ergebnis R STO STO = 801
Befohismnémonik HLT Kopf- HLTist der Wert der Kopf- SK Sprung SK weist das lTberspringen
e T ladezeit ladezeitim Laufwerk (2 bis ignorierter Daten an

A .
VI T8 == s 254 msin 2-ms-Stufen) SRT  Schritt-  SRTstehtfir die Schritt-

A0 Adref3- AOsteuert die Auswahl HUT Kopf- HUT istdie Zeit vom Ende impulsrate  impulsrate fiir das Lauf-

leitung0  des Hauptstatusregisters entladezeit einer ausgefiihrten Lese- werk (1bis 16msin 1-ms-

(A0 = L) oder des Daten- oder Schreiboperation bis Stufen). Die gleiche Schritt-
registers (A0 = H); flr zum Entladen des Kopfes rate verwenden alle Lauf-
alle Operationenist A0 = H von der Diskette (16 bis werkeF = 1ms, E = 2ms
2u setzen 240 ms in 16-ms-Stufen). usw.).

c Zylinder-  Cstehtfirdielaufendeaus-  MFM  FM-oder falls MF = L, wirdder FM- STO  StatusO  STObis ST3geben eines

nummer  gewahite Zylinderspur MFM-Mode Mode ausgewshlt,falls STI  Status1  derRegisteran, in denen

Nummer0bis 76derDiskette MF = H, wird der MFM- ST2 Status 2 nach Befehlsausfiihrung

D Daten D steht fiir die Daten, die in Mode ausgewahlt ST3 Status 3 die Statusinformation ge-
einen Sektor geschrieben MT Mehrspur  bei MT = Hsoll eine Mehr- speichertist. Diese Infor-
werden spuroperation ausgewahit mation istwahrend der Er-

D7bis  Datenbus  8-bit-Datenbus, wobei we.rden (ejn Zylinder mit gebnisphiase nach def.Be'

DO Bit D7 das hochstwertige seinen beiden Spuren HDO fehlsausflihrung verfligbar.
und DO das niederwer- und HD1wird gelesen oder Diese Register dirfen nicht
tigste Bitsind beschrieben) mn_dem Hauptstatus-

NP register verwechselt wer-

DTL Datenlinge Wenn N auf00 gesetzt ist, N Zahl N gibtdie Zahl der Daten- den (das durch A0 = L an-
gibtDTL die Datenlénge bytes an, diein einem Sek- gewihltwird).

(= 128byte) an, mitder der tor geschrieben werden STO bis ST3 sind nur nach
Nutzervon einem Sektor NCN neue NCNistdie Nummerdes Befehlsausfiihrung tiber
liest oder auf einen Sektor Zylinder-  neuen Zylinders, der bei den Datenpuffer auszu-
schreibt (nur bei FM). nummer einer Suchoperation erreicht lesen. Sie enthalten Infor-

DSO, DS1 Laufwerk- DS stehtfﬁrdieausgewéh Ite werden SO", d. h. also, die mationen, diesichaufdie-

nummer Laufwerknummer gewlinschte Kopfposition sen speziellen Befehl be-

EOT  Spurende EOTstehtfiirdieletzteSek- NP Non-DMA-  ND steht fiir Operationen : ziehen.
tornummer eines Zylinders Modus im Nicht-DMA-Modus STP Schritt Wih repd der SCAN- )

GPL  Licken-  GPLgibtdie Lange der PCN  aktuelle  PCNentspricht der Zylin- el

linge Liicke 3 an (Zwischenraum Zylinder-  dernummerundgibt die werdendie Datenin fort

9 : nummer  aktuelle Kopfposition an laufenden Sektoren byte-
zwischen den Sektoren - — weisemitden Daten ver-
ohne VCO-Synchronfeld). R Aufzeich-  Rgibtdie Sektprnummer glichen, die vom Pro-

H Kopf H stehtfiirdie Kopfnummer0 nung an, wo geschrieben bzw. zessor (oder DMA) gesen-
oder 1, wie im ID-Feld an- gelesen werden soll detwerden. Falls STP = 2
gegeben wurde R/W Lesen/ R/W steht entweder fiir das ist, wird jeder zweite

HDS  Kopf- HDS steht fir die ausge- Schreiben  Lesesignal R oder das Sekgprgelesen und vergll-

auswahl wiéhlte Kopfnummer0oder 1 Schreibsignal W chen.

(H = HDS in allen Befehls- SC Sektor SC gibtdie Zahl der Sekto- X beliebiger Wert, in der

worten)

renjeZylinderan

Regelgleich L gesetzt
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Bild 11: L-Ausgangspegel in Abhéngigkeit von
der Belastung
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Bild 12: H-Ausgangspegel in Abhéngigkeit von
der Belastung

Statusinformation in der Ergebnisphase
eines Befehls

Lese- oder Schreibbefehl
flir Seite 1 einer einsei-
tigen Diskettenstation
ausgesendet wurde.

D2 Head Address HD

Dieses Flagwird ge-
nutzt, um bei einem In-
terrupt die Nummer des
Kopfes zu melden.

Statusregister 2

D7

0

nicht verwendet

D6

Control Mark

CM

Dieses Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schaltkreis
wéhrend der Ausfiihrung

- eines Datenlese- oder

Testbefehls einen Sektor
mitignorierter Daten-
AdreBmarke erreicht.

D5

DataError
inDataField

Das Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schalt-
kreis einen CRC-Fehler
im Datenfeld erkennt.

D1 UnitSelect1 DS1 Diese Flags werden
genutzt, um bei einem

DO UnitSelect0  DSO Interrupt die Treiber-
nummer auszugeben.

Statusregister 1

D7 End of EN Dieses Flag wird gesetzt,

Cylinder wenn der FDC-Schalt-

kreis versucht, zu einem
Sektor hinter dem letzten
Sektor eines Zylinders
zuzugreifen.

D6 =0 nichtverwendet

D56 DataError DE

Wenn der FDC-Schalt-
kreis einen CRC-Fehler
im ID- Feld oderim Daten-
feld findet, wird dieses
Flag gesetzt.

D4

Wrong Cy-
linder

wcC

Dieses Bit ist in Verbin-
dung mitdem ND-Flag zu
betrachten. Das WC-Flag
wird gesetzt, wenn der
Inhalt von C der Disket-
tenspurvon demim Be-
fehl angegebenen C-
Wert abweicht.

D4 OverRun OR

Dieses Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schalt-
kreis wéahrend eines Da-
tentransfers vom Zentral-
system nichtwahrend
einer bestimmten Zeit
bedient wird.

D3

Scan Equal
Hit

SH

Das Flag wird gesetzt,
wenn wahrend der Aus-
flhrung des Testbefehls
die Bedingung ,,GLEICH”
erfallt wird.

D3 0

nicht verwendet

D2

Scan Not
Satisfied

SN

Das Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schalt-
kreis wahrend der Aus-
fihrung des Testbefehls
keinen Sektor findet, der
die Testbedingung erfullt.

Bit

Nr. Name Symbol Beschreibung

Statusregister 0

D7 Interrupt IC
D6 Kode

D7 = LundD6 = L
normale Beendigung
einesBefehls

D7 = LundD6 = H
unnormale Beendi-
gung eines Befehls

D7 = HundD6 = L
fehlerhafte Befehls-
ausgabe

Der ausgesendete Befehl
wurde nicht gestartet.

D7 = HundD6 = H
unnormale Beendigung
wegen Pegelwechsel auf
der READY-Leitung vom
Laufwerk wahrend der
Befehlsausfiihrung

D5 SEEK
End

SE  Wenn der FDC-Schalt-
kreis den Suchbefehl ab-
schlieRt, wird dieses Flag

aufH-Pegel gesetzt.

D2 No Data ND

Das Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schalt-
kreis wahrend der Aus-
fihrung der Befehle
READ DATA, READ DE-
LETED DATA oder SCAN
nicht den Sektor finden
kann, der im ID-Register
vorgegeben ist.

D1

Bad Cylinder

'sc

Dieses Bit ist in Verbin-
dung mit dem ND-Flag zu
betrachten. Das Flag wird
gesetzt, wenn der Inhalt
von Cder Diskette von
dem im Befehl angegebe-
nen C-Wertabweicht und
derInhaltvon C=FFHist.

DasFlagwird gesetzt,
wennder FDC-Schalt-
kreis wahrend der Aus-
fiihrung des Befehls
READID das ID-Feld
nicht fehlerfrei lesen
kann

DasFlag wird gesetzt,
wennvom FDC-Schalt-
kreis bei der Ausfiihrung
des Befehls ,Lesen eines
Zylinders” der Startsek-
tornicht gefundenwird.

DO

Missing
Address Mark
inData Field

MD

Das Flag wird gesetzt,
wenn der FDC-Schaltkreis
beim AuslesenvonDa-
ten von der Diskette keine
Daten-AdreBmarke oder
keineignorierte Daten-
AdreBmarke findenkann.

Statusregister 3

D7

Fault

FT

Dieses Bit wird benutzt,
um den Status des Feh-
lersignalsvom Laufwerk
anzuzeigen.

D1 Not
Writeable

NwW

DasFlagwird gesetzt,
wenn der FDC-Schalt-
kreis wéhrend der Aus-
fiihrung der Befehle
WRITE DATA, WRITE
DELETED DATAund
FORMAT ATRACK ein
Schreibschutzsignal re-
gistriert

D6

Write
Protected

WP

Dieses Bit wird benutzt,
um den Schreibschutz
vom Laufwerkzu melden.

D5

Ready

RY

Dieses Bit wird benutzt,
um die Bereitschaftvom'
Laufwerk zu melden.

D4 Equipment EC

Check

Dieses Flag wird gesetzt,
wenn vom Laufwerk ein
Fehlersignal empfangen
wird (FAULT) oder wenn
beim Rucksetzbefehl
nach 77 Schrittimpulsen
noch kein Spur-0-Signal
gemeldet wurde.

D3 NotReady NR Dieses Flag wird gesetzt,
wenn ein Lese- oder
Schreibbefehl ausgesen-
detwurde und das Lauf-
werk im Not-Ready-Zu-
stand ist. Das Flag wird

auch gesetzt, wenn ein

710
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DO Missing MA

Adress Mark

Wennder FDC-Schalt-
kreis bis zum zweiten
Passieren des Index-
loches keine ID-AdreR3-
marke gefunden hat,
wird das Flag gesetzt.

D4

Track0

TO

Dieses Bit wird benutzt,
um vom Laufwerk das
Spur-0-Signal anzuzei-
gen.

D3

Two Side

TS

Dieses Bitwird benutzt,
um vom Laufwerk das Si-
gnal Zweiseitenbetrieb
zu melden.

Wenn der FDC-Schalt-
kreis die Daten-AdreR3-
marke oder dieigno-
rierte Daten-AdreR3-
marke nicht finden kann,
wird dieses Flag eben-
falls gesetzt
(gleichzeitig mit dem
MD-Flag (Missing Adress
Mark in Data Field) des
Statusregisters 2.

D2

Head Address

DiesesBitzeigtdenZu-
stand des Seitenauswahl-
signals (Side Select) zum
Laufwerk an.

D1

Drive Select 1

D$S1

radiofernsehen elektronik

DO

Drive Select0

DSo

DieseBitszeigenden Zu-
stand der Stationsaus-
wahlsignale (Drive
Select) an.

Fortsetzung auf Seite 715




Fortsetzung von Seite 710

Betriebsbedingungen

Betriebsspannung Ucc in V 4,75...5,25;typ.5,0
L-Eingangsspannung U, inV —0,5...0,8
H-Eingangsspannung Uy in V. 2,0...(Ucc + 0,5)
L-Eingangsspannung fiir C

und WRC
UpcinV -0,5...0,65
H-Eingangsspannung fiirC
und WRC
UpcinV 24...(Ugc + 0,5)
Umgebungstemperatur
9,in°C 0..70, typ. 25
Taktperiodetcyin ns (s. Bild 3)

u8272D 08 125...500"

U8272D04 250...500"
H-Taktphase tcy in ns (s. Bild 3)

u8272D 08 = 40

u8272D04 =80
L-Taktphasetc_ in ns (s. Bild 3)

u8272D08 =50

u8272D04 = 100
Impulszeitenim Bild 1 in ns

tan =0

i =

tRR = 250
Impulszeitenim Bild 2in ns

taw =0

twa =0

tww = 250

tow = 150

two =5
tmpulszeiten im Bild 3 in tcy

trc =1

trsT =14

tiox typ.10
Impulszeiten im Bild 6 in ns

twen 100...350; typ. 250

twer =20

twee =20
Impulszeiten im Bild 7 in ns

troo =40

trow =15

twrp =148
2Zykluszeiten? tycy in us
(s. Bild 6)

MFM =L typ. 2

MFM =H typ. 1
Zykluszeiten? tywey in s
(s.Bild7)

MFM =L typ. 2

MFM = H typ. 1
Impulszeit? tagpw in us
(s.Bild4) =12
Impulszeit? tpag in ns
(s.Bild4) = 800

Impulszeit? tgqw in ns (s. Bild 4)

bei CLK = 8 MHz = 250

' Die maximal mogliche Taktperiode wird durch
die entsprechend dem Anwendungsfall erfor-
derliche Datenrate bestimmt.

2 Fir Mini-Floppy-Disks verdoppeln sich die
Werte.

Haupt- und NebenkenngréBen

L-Ausgangsspannung” Ug_in V

bei Uec = 4,75V; Io. = 20 mA
Bewertungskriterium a =
Bewertungskriterium K =08

H-Ausgangsspannung' Ugy in V

bei Uec = 4,75V, lop = —200 mA

Bewertungskriterium a =24
Bewertungskriterium K =20

Eingangsleckstrom I,in uA

bei Uec = 5,25V; Uy = 04...Ucc
Bewertungskriterium a =10
Bewertungskriterium K =60

Ausgangsleckstrom g in uA

bei Uec = 5,25V; Up = 0,45V...Ucc
Bewertungskriterium a =10
Bewertungskriterium K =80

Impulszeit” tzp in ns (s. Bild 1)
Bewertungskriterium K =200

UecinV

Bild 13: Datenbereitstellungszeit in Abhéngig-
keit von der Betriebsspannung

Impulszeit" torin ns (s. Bild 1)

Bewertungskriterium a 20...100
Bewertungskriterium K 10...120
Impulszeit" tep in ns (s. Bild 6)
Bewertungskriterium K 20...100
Impulszeit" tep in ns (s. Bild 6)
Bewertungskriterium K 20...100
Impulszeit" twe in ns (s. Bild 6)
Bewertungskriterium K 20...100

Impulszeit" twpp in ns (s. Bild 6)

Bewertungskriterium K = twen —50
Stromaufnahme? Iec in mA =250
Eingangskapazitat? auRer C und WRC
CiinpF =10
Eingangskapazitat? von Cund WRC
CiinpF =20
Ein- und Ausgangskapazitat?
fiir DBO bis DB7 Cy/q in pF =20
Impulszeit?tg in ns (s. Bild 1) = 500%
Impulszeit? ty,inns(s. Bild 2) = 500"
Impulszeit? taacy in tey (s. Bild 4) =104
Impulszeit? tagaq in ns (s. Bild 4) =200
Impulszeit? teq in tey (s. Bild 3) 64...80
Impulszeiten? im Bild 5intcy

tus = 96

tsp = 66

tosT =8

o
=1

g

3
\
\

taxpg nns —=—

Uec in V ——==

Bild 14: Abschaltzeit der DMA-Anforderung in
Abhiéngigkeit von der Betriebsspannung

tstu =40

tsto =192
tsrp typ. 40tcy
tsc = 2649
() =120
tos = 240

Prifkategorie A

2 g, = 25°C; Priifkategorie B

Zeiten verdoppeln sich bei 4 MHz Takt

fir unterschiedliche Stationen gilt: 264 - tcy;
fur eine Station durch Programmierung ge-
steuert gilt:

bei 8 MHz: 1 bis 16 ms

bei 4 MHz: 2 bis 32 ms
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Grenzwerte

Betriebsspannung Ucc in V -0,5...7,0
Eingangsspannung U inV -0,5...7,0
Ausgangsspannung Ug in V -0,5...7,0
Verlustleistung Py, in W =15
Betriebstemperatur 9, in °C 0...70
Lagerungstemperatur 9; in °C —25...155

Mikroprozessorsysteme

ausder UdSSR

Dr.-ing. HORST JUNGNICKEL

Die nachfolgenden Aufstellungen sollen
versuchen, einen Uberblick Gber die ge-
genwartig bekannten Mikroprozessorsy-
steme und die dazugehdrigen speziellen
integrierten Schaltungen zu geben. Es
wird kein Anspruch auf Vollstandigkeit er-
hoben. Das ist auf Grund der laufenden
Neuentwicklungen und Erweiterungen
auch kaum maglich. Deshalb méchten wir
an alle Leser appellieren, uns mit ergan-
zenden oder korrigierenden Angaben zu
unterstutzen.

Schwierigkeiten bestehen ebenfalls darin,
daB in den vergangenen Jahren in der
UdSSR der Typenschlissel zum Teil mehr-
fach geandert wurde. Friher wurden ver-
schiedene Typen sehr willkirlich bezeich-
net. Darliber hinaus werden in verschiede-
nen Veréffentlichungen aus der UdSSR ein
und dieselben Bauelemente mit abwei-
chenden Bezeichnungen aufgefihrt. Insbe-
sondere in [1] sind meistens veraltete Be-

radiofernsehen elektronik

zeichnungen enthalten. Im Zweifelsfall
wurden stets Angaben aus[2] zugrunde ge-
legt.

Ein weiterer Mangel sind die Funktionsbe-
zeichnyngen. Bei einigen Typen treten da-
bei erhebliche Probleme auf, weil die Be-
zeichnungen oftmals zunédchst aus dem
Englischen ins Russische Ubersetzt wur-
den. Wenn die urspriingliche englische Be-
deutung nicht bekannt ist, ergibt eine Riick-
Ubersetzung ins Deutsche (oder auch ins
Englische) meist etwas vollig Sinnentstel-
lendes. Soweit ermittelbar, wurden die bei
uns eingebirgerten englischen Synonyme
verwendet. Bei vorhandenen dquivalenten
Typen ergeben sich in der Regel keine Pro-
bleme.

Die Tafel 1 enthalteine Zusammenstellung
der Mikroprozessorsysteme. Unterschiede
in der Typenbezeichnung (K... allgemein,
KP... Plastgehause, KM... Keramikgehause)
wurden nicht beriicksichtigt.
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